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1 Allgemeines zum Betrieb

1 Allgemeines zum Betrieb

In dieser Beschreibung werden die Bedienelemente der SafeConfig OS10 Safety beschrieben.

Wichtig:
Fur die Installation und Aktualisierung wird der Aktivierungscode:
>52094< bendtigt.

BestimmungsgemaRer Gebrauch

Die hier beschriebene SafeConfig OS10 Bedienersoftware eignet sich zum Anschluss, Betrieb bzw.
zur Parametrierung, Bedienung, Simulation und Tests von Kiibler Geréten sowie zertifizierten
Sicherheitsgeraten der Safety-M compact Serie.

Alle kompatiblen Gerétetypen werden nach dem Anschliel3en von der gestarteten OS10 Software
erkannt und die entsprechenden Bedienelemente und Anzeigefenster aktiviert.

Die in diesem Manual beschriebenen Bedienelemente werden bei den zertifiziertes Sicherheitsgerét
der Safety-M compact Serie verwendet. Die Beschreibung der Bedienelemente beim Anschluss eines
(Standard-)Gerats wird im Manual OS10 Standard erlautert.

Hinweis: Die in dieser Beschreibung enthaltenen Abbildungen, Screenshots sowie
einige Textpassagen wurden unter Verwendung eines SMC1 erstellt. Diese gelten
jedoch ebenso fur die anderen Safety-M compact Gerateversionen (SMC1, SMC2).

Die Installation und die Deinstallation dieses Programms bzw. deren Komponenten werden im OS10
Installer Manual beschrieben, dieses finden Sie am Ende dieses Handbuchs.

Achtung: 0S10 kann ausschlieBlich auf Betriebssystemen Microsoft® Windows 8.1
und hoher installiert und betrieben werden.

0s10.0 Benutzer-Verzeichnis

Fir jeden Benutzer, der die 0S10.0 verwendet, wird ein eigenes Dokumenten-Verzeichnis
bereitgestellt. Dieses 0s10.0 User-Verzeichnis wird immer unter dem Pfad
»C:\Users\<Name>\Documents\Os100“ angelegt.
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2 SafeConfig 0S10 im Uberblick

2 SafeConfig 0S10 im Uberblick

Die 0S10.0 hat zwei Ausfiihrungsmodi, den Standard Modus und den Safety Modus.

2.1 Standard Modus

Die folgende Abbildung zeigt die gestartete OS10 mit dem Status ,Searching unit..."

File  Com  Monitoring Help

<::I Read Al I:bTransmit Change I:>Transmit Al % Store EEProm =" Diff Counter | | B8 Monitor [ ] Unit Save As |
iputs ] oupues ]
Mame |'\r"a|ue | Mame | Sera [|Name | Stal
list of list of
: inputs outputs
list of P P
para meters
4| | o 1] | ]

simple monitor
|||||||||||||||||||III||||

-0 -40 40 20

5

w05 State: OFFLINE |{ff Port - Hardware Auto Connect s off. | COMS7: 9600, 7Even1 | Unit Id: 11 |

Abbildung 2-1 Ubersicht ,0S10 Standard*

2.2 Der Safety Modus

Die OS10 Bediener-Software beinhaltet mit dem ,Safety-Modus*” eine Zusatzkomponente, die
ausschlieBlich fur den Anschluss zertifizierter Sicherheitsgerate der Safety-M compact Serie
verwendet wird.

Auto-Umschaltung in den Safety-Modus: Wird ein Sicherheitsgerat angeschlossen, erkennt die
Oberflache den jeweiligen Geratetyp und schaltet die Arbeitsumgebung automatisch auf die Safety-
Komponente um. Eine aktive Safety-Oberflache erkennt man daran, dass die Fenster der
Arbeitsumgebung gelb gefarbt sind (im Standard-Modus sind diese blau).
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2 SafeConfig 0S10 im Uberblick

2.3 Aufbau und Unterschiede des Safety-Modus

Der Bildschirm des OS10 Safety-Modus ahnelt im Aufbau dem normalen Erscheinungsbild,
beinhaltet jedoch 5 (anstatt wie Ublich 4) Anzeigeelemente. Beim Anschliel3en eines
Sicherheitsgerates wird die Safety-Variante mit allen 5 Anzeigeelementen automatisch zugénglich.

Ein Navigationsmeni und eine Toolbar mit Buttons erlauben die einfache und intuitive Bedienung
dieser Elemente. Nicht verfiigbare Features werden automatisch ,ausgegraut® dargestellt.

Die folgende Abbildung zeigt eine Ubersicht aller Komponenten:

File Com Monitoring Functions Tools Help
| unit :

4 Read All | 22 Transmit Change | 25 Store EEProm | © [ tror | @ ErrorLogging | 1 Frequency | &2 Monitor @ Stat s
MName Value A
info field
W
Parameters Inputs States
Name Value Name Seial  Exter » |Mame State ~
- list of list of
list of )
inputs states
parameters
W v
< > < >
Monitor:

monitor field

.. 05 State: RUNNING . Port - Hardware Auto Connect is off. | COM3: 9600, TEven | Unit Id: 11

Abbildung 2-2 Ubersicht ,0S10 Safety*

Die individuellen Elemente werden auf der folgenden Seite beschrieben.
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2 SafeConfig 0S10 im Uberblick

0S10 Komponenten:

Info (siehe Kapitel 3.1)

Zeigt wichtige Statusinformationen des angeschlossenen Sicherheitsgerétes.

Parameter (siehe Kapitel 3.2)

Diese Komponente beinhaltet eine Parameterliste, die zur Ansicht und Anderung der Gerate-
Parameter dient.

Inputs (siehe Kapitel 3.3)

Dient als reine Informationsanzeige fur die jeweiligen Zustande der HTL-Steuer- und
Befehlseingénge.

Status (siehe Kapitel 3.4)

Fasst wichtige Informationen Uber verschiedene Sicherheitstests und die Einstellung des DIL-
Schalters zusammen.

Monitor (siehe Kapitel 3.5)

Eine Besonderheit Safety-Modus ist der erweiterte Funktionsumfang der Monitor-Komponente.
Hier sind sieben unterschiedliche Anzeigefenster verflgbar:

Error
Frequency
Monitor
ErrorLogging
OPU

Min/Max
Output States

NoosrwbhE

Hilfe Menu:

Show Help (siehe Kapitel 7)

Dieses Meni 6ffnet automatisch das aktuelle Dokumentationsverzeichnis.

Web Page (siehe Kapitel 7)

Dieses Men 6ffnet automatisch die aktuelle Hersteller Webpage.

Update Documents (siehe Kapitel Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.)

Mit diesem Meni kénnen die Beschreibungen der Sicherheitsgerate bzw. der 0S10
aktualisiert werden.

Update OS10 (siehe Kapitel 7.1)
Dieses Menu ermoglicht, die OS10 zu aktualisieren.

Es ist zu beachten, dass die jeweiligen Zeichensatze und die dargestellten
Farben von den verwendeten Windows-Einstellungen abhangig sind und
daher abweichen kdnnen.
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3 Safety Komponenten fir das Safeyt-M compact Modul

3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact
Modul

Die unterschiedlichen Komponenten im Safety Modus sind voneinander abhéngig. Das Schaubild auf
der folgenden Seite soll die jeweiligen Abhangigkeiten veranschaulichen.

e Die Status-Komponente liest permanent die Testergebnisse bzw. DIL-Schalter-Einstellungen
vom angeschlossenen Safety-M compact Modul aus (1), evaluiert die gelesenen Werte und gibt
das Ergebnis im Infofeld aus (2).

e Das Resultat der DIL-Schalter-Auswertung dient auch zur Freigabe (bzw. Sperren) der
Parametereingabe in der Parameterliste und der Monitorkomponente ErrorLogging (3) bzw.
zur Freigabe der Dateniibernahme aus dem Editor (4). Die Sicherung der Parameterdaten via
Editor ist dagegen immer madglich (5).

e Je nach verwendetem Monitor werden verschiedene Parameter aus der Parameterliste
bendtigt. Diese Parameter werden automatisch aus der Liste geladen und in die
Monitorkomponente Gbernommen (6).

Die einzelnen Elemente werden in der Zeichnung auf der folgenden Seite veranschaulicht.
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3 Safety Komponenten fiir das Safeyt-M compact Modul

Abbildung 3-1 Ubersicht / Safety Modus / Abh&ngigkeiten verschiedenen Komponenten

Infofeld
Hane. | value
P 3ide Progaming Yiode
O Jsserption Programing is active. (For s:zrting the Nemmal Operaticn te di swiek 51.3must 5 ..
O \otes “he changng of the parameters is allowed. Dil Schatter
A
) DIL
) @) (2) Zyklisches einlesen der
i DIL-Schalter-Einstellungen
Freigabe der Datenubernahme Parametereingabe sperren / freigeben o 9
Status-Informationen
Stats DilS1.1,.., 1.3
Inputs.
R = Toe
= = Nams [Serial [Bton [Bus ] [
H .2 E 0O 1)
H _2A
H- B | | vertemperature Test . Zyklisches Einlesen
H™_ A | Short Circuit Test || der Testergebnisse
wtemal Watchdog [ R
Parameteriiste ]
< IC [ |
o~ (5) Nane [l u
Sicherung der Daten Nz hiene
in ein File Serscr1enu < ] L'
. M Serscr2henu * T
g 1+ Freselect Meau I 1
— - Swiching Meni. '
— ) & Curliol Meru Kein Einfluss
Ubernahme eines Se(iaIMenu ()
§ Parametersatzes a i:lc:[:;:::: Error Logging sperren / freigeben
A
N @ (P Hen. 4

Monitor
Sensorparameter zum Frequenzabgleich

Al ahl der akti Monitor Pz
uswahl der aktiven Monitor Page SMC1 Error

SMC1 Frequency
SMC1 Monitor
SMC1 Error Logging
SMC1 OPU
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.1 Infofeld

Das Infofeld (,info field“) zeigt auf einem Blick die wichtigsten Statusinformationen Uber die
Betriebszustdnde des angeschlossenen Sicherheitsgerates an.

Mame | Walue

P State Programming Mods

0O Description Programming is active. (For starting the Momal Operation the dil switch 513 must b. ..
0O Motes The changing of the parameters is allowed.

Abbildung 3-2 Info-Feld / Status ,,Programming Mode*

Der genaue Zusammenhang der verschiedenen Zustande bzw. deren genaue Erlauterung ist dem
Benutzer-Handbuch der Safety-M compact Module [1] zu entnehmen.

Je nach DIL-Schalter-Setzung kann das Sicherheitsgerat die Betriebszustande Factory Settings,
Programming Mode und Normal Operation annehmen.

Im Infofeld sind diese Betriebszustande durch die Eintragungen erkennbar:

Betriebszustand Name ‘ Value
Factory Settings F Status Factory Settings
8] Beschreibung | Factory Setting ist aktiv.
Um “Normal Operation” zu starten, muss der DIL
Schalter S1.1 auf 1 gestellt werden.
0 Anmerkung Das Andern der Parameter ist nicht erlaubt.
Programming P Status Programming Mode
Mode 0 Beschreibung | Der Programming Mode ist aktiv.
Um “Normal Operation” zu starten, muss der DIL
Schalter S1.3 auf 1 gestellt werden.
0 Anmerkung Das Andern der Parameter ist erlaubt.
Normal Operation | R Status Normal Operation
0 Beschreibung | Die Einheit ist noch in Betrieb ...
0 Anmerkung Das Andern der Parameter ist nicht erlaubt.

Tabelle 3-1 Info-Feld / Anzeige der Betriebszustande

R60721.0001 — Index 1b DE-11



3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

Im Betriebszustand Normal Operation kann die OS10 Fehler im Sicherheitsgerat automatisch
erkennen und anzeigen. Die Fehlerliste ist in der folgenden Tabelle wiedergegeben:

Fehlerkategorie = Name Value
Selbst-Test- E | Status ERROR
Fehler O | Beschreibung | Wahrend des Selbst-Tests wurde ein Fehler erkannt
O | Anmerkung Das Andern der Parameter ist nicht erlaubt.
Operation- Fehler | E | Status ERROR
O | Beschreibung | Wahrend des Betriebs wurde ein Fehler erkannt.
O | Anmerkung Das Andern der Parameter ist nicht erlaubt.
Selbsttest- und E | Status ERROR
Operation-Fehler | g | Beschreibung | Selbst-Test und Betrieb sind fehlerhaft.
O | Anmerkung Das Andern der Parameter ist nicht erlaubt.

Tabelle 3-2 Info-Feld / Anzeige der Fehlerzusténde

Das genaue Fehlerhandling ist der Gerate-Dokumentation der Safety-M compact Module [1] zu
entnehmen.

3.1.1 Geréateserie SMC1.3/SMC2.4: Parametersatz-Checksummen

Anzeige der Parametersatz-Checksummen

Fur diese Gerateserie werden im Infofeld zwei Checksummen (Check Sum Low und Check Sum
High) angezeigt.

Die Checksummen kénnen nur Betriebszustand Normal Operation ausgelesen und angezeigt
werden (siehe Abbildung unten). Das Auslesen erfolgt immer nur bei der Verbindungsinitialisierung
zwischen einem SMC1.3/SMC2.4 und der OS10.

Mame Walue

B State Mormal Operation

T Description The unit is still warking ...

T hotes The changing of the parameters is NOT allowed.
T CheckSum Low 73037503

T CheckSum High 1ABB12CE

Abbildung 3-3 Info-Feld / Checksumme fur SMC1.3/SMC2.4 im Betriebszustand Normal Operation

R60721.0001 — Index 1b DE - 12



3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

Bei allen anderen Betriebszustanden wird keine Checksummen angezeigt (siehe Abbildung unten).

Mame Value

P State Programming Mode

T Description Programming is active. (For starting the Momal Operation the dil switch 51.3must b...
T Motes The changing of the parameters is allowed.

T CheckSum Low —
T CheckSum High —

Abbildung 3-4 Info-Feld / Checksumme fiir SMC1.3/SMC2.4 im Betriebszustand Programming Mode

Auslesen der aktuellen Parametersatz-Checksumme
Das Auslesen erfolgt in zwei Schritten:

1. Stellen Sie das Gerét Uber DIL-Schalter in den Betriebszustand Normal Operation (siehe auch
SMCL1.3/SMC2.4 Benutzermanual [3]).

2. Starten Sie die Verbindungsinitialisierung zwischen einem SMC1.3/SMC2.4 und der OS10 uber
das Meni Re-Initialization (siehe Abbildung unten).

Functions | Tools  Help

Re-Initialization

Abbildung 3-5 Menu Re-Initialization

Auslesen und anzeigen der Checksummen erfolgen automatisch.

3.1.2 Drucken und sichern der aktuellen Parametersatz-Checksumme
mittels File-Editor

Die Ubernahme, das Drucken, das Speichern in ein File und das Auslesen aus einem File erfolgt
analog zu den anderen Parametern.

Im Gegensatz zu den Parametern erfolgt die Anzeige der Checksummen immer Editorfeld
Dateiinformation. Eine Datentibernahme der Checksummen vom Fileeditor in das OS10 Fenster
nicht maoglich.

Die Verwendung des File-Editor Tools ist dem Kapitel ,Editor Tool fir Parameter Files® zu
entnehmen.

R60721.0001 — Index 1b DE - 13



3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.2 Parameter

3.2.1 Parameterliste

Die Parameterliste dient zur Anzeige bzw. zum Andern der Gerate-Parameter.

Anderungen der Gerate-Parameter sind nur im Programming Mode erlaubt und
freigeschaltet.

In allen anderen Betriebszustéanden ist die Anderung des Parametersatzes (das Lesen vom bzw. das
Schreiben ins Geréat, usw.) gesperrt und wird daher blockiert. Die Komponente wird dann automatisch
ausgegraut (siehe Grafik unten rechts).

Programming Mode: Factory Settings, Normal Operation:
| Parameters Parameters: LOCKED
M ame | " alue M amne | W alue

- Main Meru

- Senzor 1 Menu
- Senzor 2 Menu
- Prezelect Menu
- Switching Menu
- Command benu
- Senal Menu

- Splitter Menu

- Analog kMenu

- Main Menu

- Senzor 1 Menu

- Senzor 2 Menu

- Prezselect Menu
- Switching Menu
- Command kenu
- Senial Menu

- Splitter Menu

- Analog Menu

Abbildung 3-6 Parameterliste / Programming-Mode Abbildung 3-7 Parameterliste ,gesperrt®

Die Einstellung der Betriebszustande erfolgt mittels des DIL-Schalter S1 - siehe Manual Safety-M
compact Module [1].

Die Auswirkungen der Sperrung (bzw. Freischaltung) der Parameterliste werden im Einzelnen in den
Kapiteln Editor Tool und Monitor erlautert.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.2.2 Parameterwerte bearbeiten

Das folgende Beispiel zeigt am Parameter Multiplierl wie einzelne Parameterwerte editiert,
ausgelesen oder ubertragen werden.

Doppelklick auf den Parameterwert Br SE”E':.'” Menu
----- irection 1]
----- Multiplier 1
----- Dirizor] 1
----- Fozition Dnft1 1]
----- Fhasze Err Countl 10
----- Set Frequencyl 0.0
----- Rezerved 1000

.. . . . - Sensor 1 Menu
Es offnet sich ein Bearbeitungsfenster. | T i Dirsction 0
----- kultiplier]

----- Divigar

----- Puogition Drift1 1]
----- Phaze Em Countl 10
----- Set Frequencyl 0.0
----- Reserved 1000

= Senzor 1 Menu
Nun kann der Wert verandert werden (z. B. 15). | | . Direction] 0
----- b Lltiplier]

----- Diivizor]

----- Fozitior Driftl 1]
----- FPhase Err Countl 10
----- Set Frequency 0.0
----- Rezered 1000

El- Sensor 1 Mernu
Mit Enter wird der gednderte Wert tbernommen | i Diirection i
und automatisch rot markiert, jedoch noch nicht | . Multiplier] 15
ans Gerat tbertragen. | L Diivisar] 1
----- Fozition Dnift 1]
----- Phasze Err Countl 10
----- Set Frequencyl 0.0
----- Rezerved 1000

Bitte beachten Sie die im Anhang aufgeflhrten Sonderfélle.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.2.3 Auslesen einzelner Parameter

Mithilfe des Pop-Up Menus Read kann
ein einzelner Parameter direkt aus dem

angeschlossenen Geréat ausgelesen . Sensor 1 Menu

werden. Direction 1]
----- b ultiplier] 1

----- Diivvizor] 1

Div[|4m Read >Multiplier1< T Pasition Drift1 0

Pozition Dinft] o | e Fhasze Err Countl 10

FPhaze E”|Read the parameter for the unit ... L ----- Set Frequency 00

----- Rezered 1000

Nach dem Auslesen wird der Parameter
automatisch schwarz markiert.

3.2.4 Funktionen fur mehrere Parameter gleichzeitig

Zum gleichzeitigen Auslesen und Ubertragen von mehreren Parametern kénnen die Features Read
All, Transmit All, Transmit Change und Store EEProm verwendet werden. Alle vier Funktionen
werden mittels Buttons in der Tool-Leiste aktiviert.

Da diese Features erhebliche Auswirkungen auf das Safety-M compact Modul und die OS10 haben,
muss vor der Ausfihrung dieser Funktionen einer Sicherheitsabfrage zugestimmt werden. Wird der
Sicherheitsabfrage nicht zugestimmt, so wird das entsprechende Feature nicht ausgefihrt.

3.2.5 Read All

Button Beschreibung

,Alle Parameter” " des angeschlossenen Geréats werden ausgelesen und alle
4m Read Al derzeitigen Parameter in der Parameterliste Uberschrieben. Alle Parameter
werden schwarz markiert.

Sicherheitsabfrage:

Attention: override of the current data set ﬂ

All parameters will be read out of the unit and override the current
. data set of the 0Os10
Al parameter changes that not yet have been transmitted
(marked in red) will be lost,
Proceed reading all parameters press yes, for cancel press no.

Tabelle 3-3 Read All

*) ,Alle Parameter” bezieht sich auf die durch den File Editor ,freigeschalteten” Parametersatz (siehe auch
Kapitel 5. Editor Tool)
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3 Safety Komponenten fiir das Safeyt-M compact Modul

3.2.6 Transmit Change

Button Beschreibung

Nur die geanderten (rot markierten) Parameter werden an das Gerat
Ubertragen (und orange markiert). Danach erfolgt durch die 0S10.0 eine
automatische Aktivierung der Ubertragenen Parameter beim
angeschlossenen Geraét.

Nach der Aktivierung werden die gednderten Parameter automatisch
zuriickgelesen und intern verglichen. Bei Ubereinstimmung werden die
jeweiligen Parameter automatisch griin markiert.

e Transmit Change

Sicherheitsabfrage:

Attention - TransmitChanged: changing of unit para ﬂ

[ All modified parameters (marked id red) will be send from 0S10 to the
£ 8N unit.

Parts of the current data set of the unit will be overwritten.

Proceed transmitting all parameters press yes,
for cancel press no.

Tabelle 3-4 Transmit Change
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3.2.7 Store EEProm

Button Beschreibung

Speichern aller Parameter im EEProm. Diese Art der Speicherung hat

Store EEProm . . . . ~
& keinerlei Einfluss auf die Farben der Parameter in der Parameterliste.

Sicherheitsabfrage:

Attention - Store EEProm: storing of unit paramet ﬂ

All parameters in the unit will be stored in the EEProm.
{/\@ Proceed storing all parameters press yes,
for cancel press no.

Tabelle 3-5 Parameter in EEProm speichern

3.2.8 Parameter als Datei speichern

Beschreibung

i Unit Save As | Bei Anklicken des Buttons Unit Save as wird der Datei-Editor auf der linken
Seite angezeigt und der aktuelle Parametersatz kann in einem File gesichert
werden.

Tabelle 3-6 Parameter als Datei speichern
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.3 Inputs

Das Feld Inputs dient als reine Informationsanzeige und zeigt die aktuellen Schaltzustande der HTL-

Steuereingange an Klemme X10 des Safety-M compact Modul.

Inputs
Mame | Serial | Exctern | Bus
...... HTL 2B |:|
...... HTL 24 |:|
...... HTL1E .
...... HTL 1A |:|

Abbildung 3-8 Input-Komponente

Extern Bemerkung

Eingang ist HIGH

Eingang ist LOW

Tabelle 3-4 Input-Komponente / Zustande der Eingange

Eine Beschreibung dieser Eingénge ist in der Gerate-Dokumentation Safety-M compact [1] zu finden.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.4 Statusfeld

Die Status-Komponente ist in zwei Spalten gegliedert (Name und State). Die einzelnen Eintréage der
Komponenten sind zeilenweise zugeordnet.

Die ersten funf EintrAge sind Testergebnisse, die Giber den Zustand des angeschlossenen Gerates
Auskunft geben.

Die drei folgenden Eintrage (siehe Abbildung) zeigen den jeweiligen Schaltzustand der DIL-Schalter
(51.1,S81.2,S1.3) an:

States

M ame

----- Iritialization Test

----- Runtirme Test

----- Owvertermperature Test
----- Short Circuit Test

----- Esternal W atchdog
..... 511

o
m

1] | 10

Abbildung 3-9 Status-Komponente

In der folgenden Tabelle sind die mdglichen Zustande der jeweiligen Eintrége angegeben:

Eintrag State Bemerkung
Testergebnis . Der Test wurde NICHT erfolgreich abgeschlossen.

. Der Test wurde erfolgreich abgeschlossen.

Tabelle 3-5 Status-Komponente / Zustdnde der Eintrage

DIL-Switch Der Schieber des DIL-Schalters steht auf ON.

Der Schieber des DIL-Schalters steht auf OFF.

Die Bedeutung der Eintrage ist dem Benutzer-Handbuch des Safety-M compact [1] zu entnehmen.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.5 Monitor

Der Safety Modus bietet mit den unten aufgelisteten Monitorfenstern umfangreiche
Uberwachungsmdglichkeiten fir das Safety-M compact Sicherheitsgerét.

Die Tabelle zeigt eine Liste der zur Verfigung stehenden Auswahlelemente:

Auswahl durch:

Anzeigeelement

Menu Button
Errors SMC1: Errors ] smCl: Error
Frequency SMCL: Frequency . SMCL: Frequency
Monitor SMC1: Menitor % SMC1: Monitor
Error Logging SMCL: ErrorLogging B 5MCL: ErrorLogging
OPU Viewer SMC1: OPU B smci: opu
Min/Max SMCL: Min/Max B SMCL: Min/Max
Output States SMC1: Qutput States =@ SMCL: Qutput States

Tabelle 3-6 Monitor / Anzeigeelement zur Monitorauswabhl

Es kann immer nur eines dieser Monitorfenster aktiv sein. Die Auswahl der jeweiligen Anzeige erfolgt
entweder Uber das Navigationsmeni Monitoring oder Uiber entsprechende Buttons in der Toolbar.

Der Monitor Error Logging ist nur im ,Programming Mode“ verwendbar.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.5.1 Errors

Dieser Monitor zeigt eine genaue Aufschliisselung der einzelnen Fehlerindikatoren:

| Monitor: SMC1 Error

Initialization Test | Runtime Test

-] Initialization Test =-[l] Rurtime Test
----- [ Sense Emor 1
----- . Sense Emor 2
----- . Encoder Supply Emar
----- [l Postion Eror
----- [l Encoder Line Emor 1
----- . Encoder Line Emor 2
[l EDM Eror
[l Sensor Overap Eiror
[l Temperature Emor
. Digital Output Emor
. Analog Output Emor
----- . Relais Output Emor
----- [l Direction Error
----- . Digital Input Emror
----- . Signal Emor 1
----- . Signal Emor 2
----- [l Phase Emor 1
----- [l Fhase Emor 2
----- . Frequency Emor

[l D+t Eror 1
..... . Drift Emar 2
----- [l Intemal Emor (ESM)
----- . Undervoltage Emor
----- . Wrong Parameter Emor Simulation
----- . Intemal Emor {(REG)
----- [l Irtemal Emor (CYC)
----- . Intemal Emar (CLK)
----- . Wrong Parameter Setting
----- . Intemal Emar {ADC)
----- [l Irtemal Eror (12C)
----- [l Initialization Test Emor

Abbildung 3-10 Monitor / Errors

Die Aufschlusselung ist in zwei Gruppen gegliedert, den Initialization Test (links) und den Runtime
Test (rechts).

Der Initialization Test zeigt alle Indikatoren, die beim Starten (booten) des Sicherheitsgerats einmal
Uberprift werden. Beim Runtime Test sind alle Indikatoren aufgefiihrt, die nach dem Starten des
Gerates immer wieder zyklisch Gberprift werden.

Die Fehlerkennzeichnung wird im Folgenden aufgezeigt.

Anzeige Beschreibung

[ Indikator weist auf einen Fehler hin.

| Es ist kein Fehler aufgetreten.

Tabelle 3-7 Monitor / Errors - Fehlerkennzeichnung

Die Bedeutung der einzelnen Indikatoren ist dem Benutzerhandbuch Safety-M compact [1] zu
entnehmen.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

3.5.2 Frequency

Dieser Monitor dient vor allem als Abgleichhilfe fur die an das Geréat angeschlossenen Sensoren. Alle
fur den Abgleich relevanten Daten bzw. Ergebnisse sind in zwei Gruppen (Measurement und Result)
zusammengefasst:

Monitor: SMC1 Frequency

Name Frequency f_i [Hz] Mulliplierm j ~ Divisor d_i Results r_i

Measurement

Sensor 1 0.00 1 1 0.00
Sensor 2 0,00 1 1 0.00
Result
Ratio [%] Fland F2 ..

Abbildung 3-11 Monitor / Frequency

In der ersten Gruppe Measurement werden alle notwendigen Informationen flr beide Sensoren
angezeigt. Die aktuellen Frequenzen beider Sensoren werden zyklisch vom Safety-M compact
ausgelesen. Die entsprechende Spalte dieser Komponente wird automatisch aktualisiert. Die zweite
Gruppe Result dient als Anzeige des Abgleichergebnisses.

Abgleich der Frequenzen via OS10
Der Frequenzabgleich des Safety-M compact wird direkt in der Parameterliste vorgenommen:

B Senzor 1 Menu

Direction ]
Multiplier1 1 f/
Divisorl 1 1 SMC1 Fi
Position Drift1 ]
Phase En Countl 10 Mame: | Frequency f_i [Hz] | futipierm_i [ ivisord i | Results ri -
Set Frequencyl 0.0
Reserved 1000 Sensor 1 43176 1 ' 431.76
& Sensar 2 Menu Sensor 2 704 67 1710 2517 478,74
- Direction2 0 Result —j- po
- Muliplier? 1710 ________—————‘___
- Divisor? 2417 A
Ratio [%] 0,63 b
- Pasition Drift2 o = =
- Phase En Count? 10
+ Set Frequency2 0o
- Reserved 1000

Abbildung 3-12 Monitor/ Frequency

e Dieser Abgleich kann nur im ,,Programming Mode“ vorgenommen
werden.

e Die Bedeutung der verschiedenen Farben der Parameterwerte finden
Sie in der Parameterliste.

Die Werte und Farben der jeweiligen Parameter werden automatisch von der Parameterliste in die
Monitor-Komponente Frequency Ubernommen.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

Mit jeder Anderung wird automatisch das Abgleichergebnis berechnet und in die entsprechenden
Spalte der Result-Gruppe eingetragen.

Ein Abgleich macht nur Sinn, wenn die gemessenen Frequenzen fir beide Sensoren gréfZer Null sind.
Fur alle anderen Falle wird eine entsprechende ,Warninformation“ ausgegeben (siehe Tabelle):

Anzeige Ratio [%] Bedeutung Bemerkung
Anzeige der relativen Beide gemessene Abgleich durchfihrbar
Abweichung im Bereich Frequenzen sind grofl3er
[-100 % ;100 %] Null.
F1 are zero Die gemessene Frequenz | Sensor 1 steht oder
von Sensor 1 ist Null. ist nicht angeschlossen.

= Abgleich NICHT durchfiihrbar

F2 are zero Die gemessene Frequenz | Sensor 2 steht oder
von Sensor 2 ist Null. ist nicht angeschlossen.
= Abgleich NICHT durchfihrbar

F1 and F2 are zero Beide gemessene Beide Sensoren stehen oder
Frequenzen sind Null. sind nicht angeschlossen.
= Abgleich NICHT durchfihrbar

Tabelle 3-8 Monitor / Frequency - Abgleichbedingungen

Weitere wichtige Informationen zum Abgleichverfahren siehe Benutzerhandbuch Safety-M compact

[1].

3.5.3 Monitor

Dieser Monitor bietet eine einfache Mdéglichkeit den Zustand des Safety-M compact zu Uberwachen.

Je nach Bedarf kbnnen einzelne oder mehrere Monitorvariablen tiberwacht und als sogenanntes
,L0g“ in ein File gespeichert werden.

Fur die unterschiedlichen Geréate 1adt der Monitor angepasste Daten- bzw. Variablensétze. Die
Bedeutung der Monitorvariablen ist im entsprechenden Geratemanual zu finden.

Die Beschreibung des Monitors und dessen Funktionalitat wird beispielhaft am ,SMC2.4/Assembly:
Option SMC1.3" aufgezeigt. Sie ist aber fir jedes beliebiges Kubler Safety-Geréat Gbertragbar.
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

Ubersicht
Der Monitor gliedert sich in vier Bereiche oder Modi (siehe Abbildung unten).

Monitor offline

Monitor: SMC1 Monitor

Page 0: GENERAL - Monitor onfine:
A [ Hame Code .
Cyc T 1 120

Editing Mode

| Page 0: GENERAL - Monitor offine

] o e Oharning of the Log inkervel

Abbildung 3-13 Monitor / Monitor - Ubersicht

Die Aufgaben der einzelnen Bereiche/Modi sich in der nachfolgenden Tabelle zusammengefasst.

Name Aufgabe

Monitor Offline Anzeige-Modus:
Anzeigen der aller verfugbaren bzw. ausgewé&hlten Variablen.

Monitor Online Uberwachungs-Modus:
Zyklisches Auslesen und Anzeigen der selektierten Variablen.

Editing Mode Editor Modus:

Auswahl einzelner bzw. mehrerer Monitorvariablen fir den
Uberwachungs-Modus.

Configuration Configuration Mode:

Dieser Mode dient zum Einstellen von monitorspezifischen
Konfigurationen.

Tabelle 3-9 Ubersicht / Monitor
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3 Safety Komponenten fiir das Safeyt-M compact Modul

Allgemeine Bedienung

Die Steuerung des Monitors ist sehr einfach. Sie erfolgt, wie in folgender Abbildung gezeigt, entweder
mittels eines Popup-Menis oder den Control-Buttons.

File Com Monitoring Functions Tools Help

Unit : 8.SMC1.35A.442 - Online '+ 2
€= Read Al &) Transmit Change S Transmit Al & Store EEProm lm DS250: Error | @ DS250: Errorlogging 291 DS25C: Frequency = o
Nare v ' il
P Qe Programming Mode
I Descrption Programming is active . (For starting the Noemal Operation the di switch S1 3must b
T Notes The changing of the parameters is aslowed contro' Buttons
I OneckSum Low - v
Parameters Inputs States \
Name Valae Nowe Senal  Extele 5 |Name State 2
+ Man Menu < ;{ < = >
+ Sensoe 1 Menu - )
 Sensce 2 Menu Monitor: SMC1 Monitor
4 Presel OUTT Menu i —
4 Presel OUT2 Menu Page List | Page 0: GENERAL - Monitor offfine
4 Presel OUT3 Menu s S
5 Precel OUTA Monu o 3 Aesositly Octon o i
+ Presel RELY Meru Y Selest Errce Cycle Tme 1
© Swichirg Meru % Run Time Enor Popup Menu
# Contsol Menu X Eroe Pn Status \
£ Senal Meru Frequency 1[10mHz) T
¥ Spine Merws ;( Frequency 2 {10 :H.t: @ Starting Monitor for >Page 0 GENERAL<
+ Analog Menu X Frequency Divergence
P N
o OPU Menu ¢ Posion Div ¢  Editing Page O GENERAL
X Output Status B Sevelogging
X Andog Output
% RTITime Out Counter | B Activate Logging for Cycle Time
Cyde Ti >
4 L. { s Configuration

@05 State: RUNNING @ Port - Hardware Auto Connect is ON. | COMA: 9600,TEvenT | Unit id: 11 |

Abbildung 3 14 Monitor / Popup-Menl und Control-Buttons

Je nach verwendeten Modi stehen verschiedene Bedienelemente zur Verfigung.

Das Popup-Ment ist das Hauptbedienelement des Monitors. Es 6ffnet sich mittels Maus-Rechts-Click
auf die Page-Liste (siehe auch Abbildung oben).

Nicht verwendbare Bedienelemente werden automatisch ausgegraut.

Anzeige-Modus: Monitor Offline
Monitor Offline ist ein reiner Anzeige- bzw. Ubersichtsmode.

Er dient zur Anzeige des Datensatzes bzw. der selektierten Variablen. Nach dem Starten des
Monitors 6ffnet sich der Monitor immer in diesem Modus. Von diesem Mode kann auf alle anderen
Modi umgeschaltet werden.

Der Monitor ist in zwei Bereiche gegliedert: Page List (links) und Monitorfeld (rechts).
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

Page List (Links)

Alle Variablen, die durch den Monitor iberwacht werden sollen, sind durch das Icon ¥ markiert.

Diese Variablen sind auch im Monitorfeld (rechts) eingetragen.
Alle anderen werden durch das Icon X gekennzeichnet.

| Monitor: SMC1 Monitor

| Page List

=[]l Page 0: GENERAL
Assembly Option
Sefftest Emor

Run Time Emor

Ermor Pin Status
Frequency 110 mHz]
Frequency 2 [10 mHz)
Frequency Divergence
Position Divergence
Output Status

Analog Output

RTI Time Out Courter
Cycle Time

12C Cycle Time

HKEAKXKKAKAKAKAKKKKX

Abbildung 3-15 Page List / Monitor Offline

Monitorfeld (Rechts)

Im Monitorfeld (rechts) sind alle zu Giberwachenden Variablen eingetragen.

ist es die Variable ,Cycle Time*.

Das Monitorfeld ist vierspaltig aufgebaut:

Page D: GENERAL - Monitor offline

Narmie

Cycle Time

Code
fl

Value Display
Offline Decim

In dem obigen Beispiel

Spalte Bedeutung

Name Name der Variable

Code Code der Variable

Value Zur Kennzeichnung des Monitor Offline Status ist immer ,Offline“ eingetragen.

Display Format

Ist fir diesen Mode nicht relevant.

Tabelle 3-10 Monitorfeld / Spalten
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Auswahl des bestimmten Variablendatensatzes

Die Auswahl des jeweiligen Variablendatensatzes erfolgt direkt in der Parameterliste durch den
Parameter Serial Page im Serial Menu:

Monitor: SMC1 Monitor
I Page List I Page 9: USI
=) Serial Menu r 7
=5 P =L
Serial Unit Nr. 1 . 2ie 2ot i = ‘ teme
S 5 - X Assembly Option
Serfal Fenu ate 5 X Selftest Emor
.:'_3“: Pc_llrfial 3 i X Run Time Emor
Serial Page = i X Emor Pin Status
Serial Ini 0
3 ; Yo X Frequency 1[10mHz]
eserve - Frequency 2 [10 mHz]
X Frequency Divergence

Abbildung 3-16 Monitor / Safety-M compact Monitor / Pageauswahl durch Parameter ,Serial Page*

Ein Page-Wechsel erfolgt automatisch nach einer erfolgreichen Ubertragung des oben genannten
Parameters Serial Page bzw. nach dem Auslesen dieses Parameters aus dem angeschlossenen
Safety-M compact Modul.

Nach dem Page-Wechsel wird immer auf den Anzeige-Modus Monitor Offline umgeschaltet.

Bedienelemente
Im Anzeige-Modus stehen die folgenden Bedienelemente zur Verfiigung (Abbildung unten).

i) Starting Monitor for >Page 0: GENERAL<

Editing Page 0: GEMERAL

Lo,

ci
K Savelogging 22 SMC1: Monitor @ Start ¢ Editing
[E Activate Logging for Cycle Time

¢  Configuration

Abbildung 3-17 Monitor Offline — Bedienelemente: Popup-Meni (Links) und Control-Buttons (Rechts)

Die untenstehende Tabelle erlautert die Aufgabe der einzelnen Bedienelemente. Nicht verwendbare
Bedienelemente werden nicht aufgefiihrt.

Popup-Menu (B:(J?tgrc:l- Aufgabe

@  Starting Monitor for Page 0: GENERAL | (@ Start Schaltet in den Uberwachungs-Modus um
¢ Editing Page 0: GENERAL ¢* Editing Schaltet in den Editor-Modus um

I 5avelogging Speicher das Logging *)

H Activate Logging for Cycle Time Aktiviert das Logging fur Cycle Time *)

(v Cenfiguration i Eﬁlhgltet in den Configuration-Modus

Tabelle 3-11 Monitor Offline / Bedienelemente

*) Die Verwendung wird im Rahmen des Loggings erklart
Uberwachungs-Modus: Monitor Online
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Dieser Mode ist der eigentliche Monitor- bzw. Uberwachungsmode.

Page List (Links)

Die unten gezeigte Liste dient nur zur Anzeige aller Variablen.

| Monitor: SMC1 Monitor

| Page List

=[]l Page 0: GENERAL

> Assembly Option
Sefftest Emor
Run Time Error
Emor Pin Status
Frequency 1 [10 mHz]
Frequency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Position Divargence
Output Status
Analog Output
RTI Time Out Courter
w Cycle Time
> 12C Cycle Time

HKAAKAAKAKAKKKXK

Abbildung 3-18 Monitor / Monitor Online

Page 0: GENERAL - Monitor offline

Monitorfeld (Rechts)

Alle in dieser Liste eingetragenen Variablen werden zyklisch vom Gerat ausgelesen. Der Werte wird in
der Spalte Value ausgegeben. In der obigen Abbildung ist z.B. nur der Variable ,stime*“ ausgewahlt.
Fur jeden ausgewahlten Variable kann das Anzeigeformat individuell vorgegeben werden.

Narmie Code
Cycle Time H

Value Display
Offline Decim

Die Bedeutung der einzelnen Spalten sind in der folgenden Tabelle zusammengefast.

Spalte Bedeutung

Name Name des Parameters
Code Code des Parameters
Value Anzeige des aktuell ausgelesen Wertes der Variablen.

Display Format

Aktuelles Anzeige-Format im Modus ,Monitor Online .

Es stehen drei Formate zur Verfigung:

Format-Name ‘ Bedeutung

Decimal Normal, dezimale Anzeige
Hex 8-stellige, hexadezimale Anzeige
Binary 32-stellige, binare Anzeige

Das Format kann durch Anklicken der jeweiligen Variablen-Zeile gedndert

werden.

Tabelle 3-12 Monitorfeld
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Monitoring: das zyklische Lesen von Variablen

Der Monitor arbeitet in sogenannten Zyklen. Das Monitorfeld (rechts) dabei wird von oben nach unten
zyklisch abgearbeitet, wobei pro Zyklus genau eine Variable aufgezeichnet wird.

| Monitor: SMC1 Monitor

X

HAHKHHEAK

4

| Page List
EE |Page 0: GENERAL

Assembly Option
Sefftest Emor

Run Time Ermor

Eror Pin Status
Frequency 1[10mHz]
Frequency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Position Divergence
Output Status

W Analog Output

4

RTI Time Out Courter

v Cycle Time

4

12C Cyele Time

Page 0: GENERAL - Monitor offline

Name

s

Analog Output
Cycle Time

Code
9
1

Value

Offline
Offline

Displa
Decir
Decir

Abbildung 3-19 Page List / Monitor / Editing Mode

In dem Beispiel oben sieht die Aufzeichnung wie folgt aus:

1. Zyklus:
2. Zyklus:
3. Zyklus:
4. Zyklus:
5. Zyklus:

Bedienelemente

Im Uberwachungs-Modus stehen die folgenden Steuerungselemente zur Verfiigung (Abbildung

Analog Output
Cycle Time
Analog Output
Cycle Time

usw.

unten).
@ Stopping Moenitor for >Page 0: GEMERAL<
"  Editing Page 0: GEMERAL
5| Save Logging
= Activate Logging for
s Configuration

Abbildung 3-20 Monitor Online — Bedienelemente: Popup-Menu (Links) und Control-Buttons (Rechtsl

B SMC1: Monitor @ Stop

Die untenstehende Tabelle erlautert die Aufgabe der einzelnen Bedienelemente. Nicht verwendbare
Bedienelemente werden nicht aufgefuhrt.

Control-
Popup-Menu Button Aufgabe
@ Stopping Monitor for »Page 0: GENERAL< | @ stop | Schaltet in den Anzeige-Modus um.

Tabelle 3-13 Monitor Online / Bedienelemente
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Editor-Modus: Editing Mode
In diesem Mode werden die zu Uberwachenden Variablen ausgewahlt bzw. zurtickgesetzt.

Page List (Links)
In der Page List werden die gewunschten Variablen ausgewéhlt. Ausgewahlte Variablen sind durch eine
aktivierte Checkbox ¥ vor dem ihrem Namen gekennzeichnet. Diese Variablen sind ebenfalls im

Monitorfeld (rechts) eingetragen. Nicht anderen werden durch eine deaktivierte Checkbox O
gekennzeichnet (siehe Abb. unten).

Monitor: SMC1 Monitor

O]

o o ] o o o o

Page List
Ed Page 0: GENERAL

Assembly Option
Selftest Emor

Run Time Emor
Emor Pin Status
Frequency 1[10mHz]
Frequency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Posttion Divergence
Output Status
Analog Output

RTI Time Out Counter
Cycle Time

12C Cycle Time

| Page 0: GENERAL - Editing Mode

Name Code Value Displa
Cycle Time 1 Offine Decim

Abbildung 3-21 Page List / Editing Mode

Die Variablenauswahl bzw. -Abwahl erfolgt durch einfaches Anklicken der Checkbox vor dem
jeweiligen Variablennamen. Das Monitorfeld wird automatisch aktualisiert.

Monitorfeld (Rechts)

Das Monitorfeld dient nur zur Anzeige der ausgewahlten Variablen. Nachfolgende Tabelle erlautert
die Bedeutung der einzelnen Spalten:

Spalte Bedeutung

Name Name der Variablen

Code Code der Variablen

Value Zur Kennzeichnung des Editing Mode Status ist immer ,Offline“ eingetragen.
Display Format | Ist fir diesen Mode nicht relevant.

Tabelle 3-14 Monitorfeld / Bedeutungen

Bedienelemente
Im Editor-Modus stehen die folgenden Steuerungselemente zur Verfiigung (Abbildung unten).

o 0

Starting Menitor for = Page 0: GEMERAL«

Clasing the editing of »Page (0t GEMERAL<

Save and close editor

Save Logging

Activate Logging for all parameters,

58 SMC1: Monitor Start Close H Save and close

Cw

Configuration

Abbildung 3-22 Editor Mode — Bedienelemente: Popup-Men (Links) und Control-Buttons (Rechts)
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Die untenstehende Tabelle erlautert die Aufgabe der einzelnen Bedienelemente. Nicht verwendbare
Bedienelemente werden nicht aufgefihrt.

Popup-Menu Control-Button | Aufgabe

Umschalten in den Anzeige-Modus

Closing the editing of »Page 0: GEMERAL< Close
um.

Umschalten in den Anzeige-Modus
um.

Zusatzlich wird diese Auswahl in
5] Save and close eine gerateabhangige
Konfigurationsdatei gesichert und
steht fur eine spateren
Verwendung wieder zur
Verfigung.

E Save and close editor

I§ Savelogging - Speicher das Logging *)

Aktiviert das Logging fur alle

B Activate Logging for all parameters, - .
99 d Variablen *)

Tabelle 3-15 Editor Mode / Bedienelemente

*) Die Verwendung wird im Rahmen des Loggings erklart.
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Data-Logging
Fur jeden ausgewahlte Variable kann ein individuelles Data-Log erstellen werden. Die wichtigsten
Eigenschaften sind in der folgenden Tabelle zusammengestellt.

Data-Log Eigenschaft | Bedeutung

Individuelles Data-Log | Jede Variable hat sein eigenes individuelles Data-Log.

Loschen der Eintrage Bei JEDEM Starten des Monitors (Wechsel in den Uberwachungs-
Modus) werden IMMER alle Logs automatisch gel6scht.

Maximale Gr6l3e Ein Data-Log besteht aus maximal 10000 Eintragen.

Ist die Anzahl an Eintragen von 10000 in einem Data-Log erreicht, dann
wird kein neuer Eintrag mehr tibernommen.

Speichern und Jedes Data-Log kann in einem File gespeichert werden.

auswerten Die gespeicherten Daten kdnnen mit einem geeigneten Programm (z.B.
Excel) aufbereitet und ausgewertet werden.

Tabelle 3-16 Data Logging / Eigenschaften eines Logs

Einschréankung fur das Logging: Zeitauflosung
Die Zeitauflosung des Logging ist aus zwei Griinden beschrankt.

Einschréankungen | Einschrankung
durch
Datentibertragung Eine serielle Datenlibertragung kostet Zeit. Ungunstige

Konfigurationseinstellungen kénnen die Zeitauflésung erheblich
verschlechtern.

0S10 Der Monitor muss sich die serielle Schnittstelle mit den anderen
Komponenten teilen.

Die OS10 bedient neben dem Monitor auch noch andere Komponenten, wie
z.B. die Inputs (siehe S.18), das Statusfeld (siehe S.19) oder die
Parameterprogrammierung (siehe S.13). All diese Komponenten
kommunizieren via derselben serielle Schnittstelle mit dem jeweils
angeschlossen Kiibler Gerét.

Der zeitliche Abstand zwischen zwei Log-Eintrédgen von betrégt mindestens
~330-375 ms.

Auch die unten beschriebene Vorgabe eines Mindest-Log-Abstands unterliegen oben gemachten
Einschrankungen.
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Der Einfachheit halber wird das Logging an Hand eines Beispiels erklart und erfolgt den folgenden
Schritten:

Variablenauswahl
Durchfiihrung des Loggings
Speichern und auswerten
Spezielle Einstellungen

PonhpRE

1. Variablenauswahl
Die Variablenauswabhl erfolgt wahlweise im Anzeige- oder Editor-Modus.

Da in beiden Modi das Auswahlverfahren identisch ist, wird es nur im Anzeige-Modus vorgefihrt.
In dem hier verwendeten Beispiel wird impliziert vorausgesetzt, dass die gewlnschten Variablen
vorher im Editor-Modus selektiert wurden.

Die Ausgangssituation ist in der Abbildung unten skizziert.

Monitor: SMC1 Monitor

Page List | Page 0: GENERAL - Monitor offline

= . Page 0: GENERAL A || Name Code Value Display F

Assembly Option [ _ .
Selftest Error | Analog Output ~ :9 Offline Decimal

Ri Tie B e Cycle Time 1 Offline Decimal
Enmror Pin Status
Frequency 1[10 mHz]
Frequency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Position Divergence
Output Status

Analog Output

RTI Time Out Counter
Cycle Time

12C Cycle Time

Diese Variable soll NICHT per Log
uberwacht werden.

>
>

HXEXEHXXAHKAKXXAKXXX

Diese Variable SOLL per Log
uberwacht werden.

Abbildung 3-23 Logging — Variablenauswahl: Ausgangssituation
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Aktivieren Sie die Variable ,Cycle Time* (z.B. mittels eines Maus-Clicks).

| Inputs | states |
Monitor: SMC1 Monitor
Page List Page 0: GENERAL - Monitor offline
&[] Page 0: GENERAL A || Name Code Vae  Display F
Z:é vy Analog Outpt 9 Offine  Decimal
L. Run Time Eror Cycle Time 1 Offfine Decimal
X Emor Fin Status

X Frequency 1[10mHz]
% Frequency 2 [10 mHz]
-3 Frequency Divergence
X Position Divergence
Y Qutput Status

-y Analog Output

-~ 3% RTI Time Out Counter
g e Time |
3 12CCycle TI @  Starting Monitor for »Page 0: GENERAL<
.- ADC Cycle
L% SPICycleT| € Editing Page 0: GENERAL
i3 RTIQEP Cy
=3 INT RTI Gy
X INTI2C Cye Activate Logging for Cycle Time

« 3 INT 5C1 Cyg . : 3
I Configure Logging

Save Logging

Abbildung 3-24 Logging — Variablenauswahl: Selection der Variable

Offnen Sie das Popup-Menii. Achten Sie darauf, dass die gewiinschte Variable im
entsprechenden Meni eingetragen ist (siehe auch Abbildung unten). Aktivieren Sie das Logging

durch Clicken auf das Menij 1 Activate Logging for Cycle Time

rﬁ"P“fs | states
Monitor: SMC1 Monitor
Page List | Page 0: GENERAL -

] . Page 0: GENERAL A || Name Code
i Sel'ﬂestmElmr Analog Output 5
Fun Time Emor Cycle Time 1
Emor Pin Status
Frequency 1 [10mHz]
Fraquency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Postion Divergence Der ausgewihlte Variablenname

5 mm& | """ MUSS hier stehen.

12C Cycle Ti @ Starting Monitor for >Page (t GENERAL<
ADC Cycle
SPICycle 7| Editing Page 0: GENERAL
RTI-GEP Cy ,
IMT RTI Cye =l

INT [2C Cye FH  Activate Logging for, -cleTimE
INT SCI Cye 999 .

wrarn~| O Configure Logging E

3¢ 5 3 X XN M X

*
=
=
3
£
g
=3
]

Save Logging

MK KKK KK,

#
"

Abbildung 3-25 Logging — Variablenauswahl: Selection der Variable — vor der Aktivierung
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Die aktivierte Variable wird automatisch sowohl in der Page List als auch im Monitorfeld kursiv
und unterstrichen dargestellt (siehe auch Abbildung unten).

Monitor: SMC1 Monitor

Page List | Page D: GENERAL - Monitor offline
:I. Page 0: GENERAL ~

s Assembly Option
.3 Selitest Ermor I Analog Output

Run Time Emor Cigle Tame

Emor Pin Status
Frequency 1 [10 mHz]
Frequency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Pasition Divergence
Output Status

Analog Output

RTI Time Out Counter
Cyvole Time

12C Cycle Time

ADC Cycle Time

SPI Cycle Time

b3 RTIHIEP Cycle Difference
13 INT RTI Cycle Time

3 INT 12C Cycle Time

X INT 5CI Cycle Time v« >

Name Code

[ w

<3 XK XK X KK KKK K

Abbildung 3-26 Logging — Variablenauswahl: Selection der Variable — nach der Aktivierung

Die Deaktivierung einer einzelnen Variable erfolgt in analogere Weise unter Verwendung des

Menis D) DeActivate Logging for Cycle Time |\ \vic daher hier nicht weiter erlautert. Auf dieselbe

Weise konnen natirlich auch andere Variable oder alle Variablen aktiviert bzw. deaktiviert
werden.
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2. Durchfiihrung des Loggings

Starten Sie den Monitor durch das Umschalten in den Uberwachungsmodus.
Danach zeigt sich das folgende Bild (siehe Abbildung unten).

Monitor: SMC1 Monitor

Page List

| Page 0: GENERAL - Monitor offline

. Page 0: GENERAL
Assembly Oplion
Sefftest Emor

Run Time Emor

Emor Pin Status
Frequency 1[10 mHz]
Frequency 2 [10 mHz]
Frequency Divergence
Position Divengence
Output Status

Analog Output

RTI Time Out Counter
v

¥ 12C Cycle Time

HEHXAKAAKKKHKAK

Abbildung 3-27 Logging — Durchfiihrung

Name Code

Analog Output 9
Chcle Time d

Die Datenaufzeichnung fur das Logging lauft automatisch ab. Sie endet entweder durch Beenden
des Uberwachungsmodus (Umschalten in den Anzeige-Modus) oder beim Erreichen der

Maximalzahl von 10000 Eintragen.
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3. Speichern und auswerten
Das Speichern erfolgt wahlweise im Anzeige- oder Editor-Modus.
Da in beiden Modi das Auswahlverfahren identisch ist, wird es nur im Anzeige-Modus vorgefihrt.

Monitor: SMC1 Monitor
Page List I Page 0: GENERAL - Monitor offline
=] Page 0: GENERAL A || Name Code Value
i3 Assembly Option ) )
X Sefftest Error Analog Output '.9 Offline
X Run Time Emor Lok Time A Qfine
- Emor Pin Status
)( Frequency 1 [10 mHz]
X Frequency 2 [10 mHz] || .
X Frequency Divergence @ Starting Monitor for >Page 0: GENERAL<
X Posttion Divergence
X Output Status ¢ Editing Page 0: GENERAL
- Analog Output .
X RTI Time Out Counter E Save Logging —
W D DeActivate Logging for Cycle Time Speichern der aufgezeichneten
- 12C Cycle Time Logs
X ADC Cycle Time ¢ Configuration.
X SPICycle Time T

Abbildung 3-28 Logging — Speichern der Logs

Save Logging

Die aufgezeichneten Logs werden mittels des Menus = gespeichert.

Speicherort des Logs

Der Speicherort ist immer das folgende Unterverzeichnis des OS10-Verzeichnis
»-\Os10\Monitoring“. Dieses Verzeichnis ist nicht veranderbar (siehe auch folgende Abbildung).

100 ¢ Moenitoring

Mame

Manitor
Qf’ 20191121_1106536_Cycle Time.bet

Abbildung 3-29 Logging — Speicherort der Logs
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Name eines Logfiles
Der Name eines Lodfiles wird automatisch erzeugt und folgt die folgenden Schemata:
<Speicherdatum>_<Speicheruhrzeit>_<Variablenname>.txt .

Das Speicherdatum ist dabei ,rickwarts“ geschrieben (JahrMonatTag).
Die Speicheruhrzeit hat die Form StundeMinuteSekunde.

Aufbau eines Logs
Das Log ist als einfache Textfile aufgebaut (siehe auch nachfolgende Tabelle).

Beispiel eines Logs Bedeutung der Eintrage

#;Name;Code;LogTime;Value <- Kopfzeile

0;Cycle Time;";1";+1-2019.11.21-10:57:34.509;+1007 <- 0 Eintrag (Starteintrag)

1;Cycle Time;";1";+1-2019.11.21-10:57:34.978;+1097 <- 1 Eintrag

2;Cycle Time;";1";+1-2019.11.21-10:57:35.446;+1042 <- 2 Eintrag

3;Cycle Time;";1";+1-2019.11.21-10:57:35.915;+919 <- USW.

9999; Cycle Time;";1";+1-2019.11.21-10:57:38.728;+1158 | <- 9999 Eintrag (max. mdglicher
Eintrag)

Tabelle 3-17 Data Logging / Beispiel eines Logs

Die erste Zeile eines Logs ist immer eine Kopfzeile gefolgt von dem Starteintrag (0 Eintrag). Danach
folgen dann die weiteren Log-Eintréage. Ein Log kann maximal 10000 Eintrage haben.
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Aufbau eines Log-Eintrags

Ein Eintrag besteht aus funf Teileintragen. Die Teile werden durch Semikolons (;) voneinander
getrennt. Der formale Aufbau eines Log-Eintrages ist wie folgt:

<Nummer >;<Name>;< Variablen Code>;<Zeitstempel>;< Wert >

Teileintrag

Bedeutung

Nummer

Laufende Nummer des Eintrags
Wertebereich [0;9999]

Name

Name der Variablen

Variablen Code

Code des Variablen

Dieser Teileintrag ist immer mit Anfihrungsstrichen umschlossen und
hat folgenden Aufbau:

"<Code des Parameters>"
Grund:

Als Code sind auch Werte wie ";4" oder ";9" zuldssig. Die
Anfiihrungsstriche kennzeichnen daher den Code.

Zeitstempel

Zeitpunkt an dem der Eintrag erzeugt wurde.
Aufbau des Zeitstempels:
z-yyyy.MM.dd-hh.mm.ss.fff mit

z (Zeitzone)
yyyy (Jahr), MM (Monat), dd (Tag),
hh (Stunde 24), mm (Minute), ss (Sekunde), fff (Millisekunde)

5

Wert

protokollierter Wert

Tabelle 3-18 Data Logging / Aufbau eines Logeintrages
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4. Spezielle Einstellungen
Mittels des Configuration-Modus kann, wenn gewlnscht, ein Log-Intervall
(Mindest-Log-Abstand) zwischen zwei Log-Eintragungen vorgegeben werden.

Infolge der unter ,Einschrankung fiir das Logging“ gegebenen Randbedingung,
die serielle Schnittstelle wird unter allen OS10 Komponenten geteilt, kann nur ein
Mindest-Log-Abstand vorgegeben werden. Eine exakte Vorgabe eines zeitlichen
Log-Abstand ist nicht méglich.

Umschalten in den Configuration-Modus

¢  Configuration

Von Anzeige-Modus aus kann mittels des Popup-Menus in den

Configuration-Modus umgeschaltet werden (siehe Abbildung unten).

| Monitor: SMC1 Monitor
| Page List | Page 0: GENERAL - Configuration

& [l Page 0: GENERAL (] Allow the Changing of the Log interval
Azzsembly Option
Selftest Eror

Run Time Emor

Ermor Pin Status
Frequency 110 mHz]
Frequency 2 [10 mHz)
Frequency Divergence
Postion Divergence
Output Status

Analog Output

RTI Time Out Courter
v

¥ 12C Cycle Time
Abbildung 3-6 Logging — Configurations-Modus (ParameterListe (Links), Configurationsfeld (Rechts)

HKEAHAAKXAAAKXAKAAAXK

Configurationsfeld (Rechts)

Das Configurationsfeld ist gegen unabsichtliche Anderungen gesichert. Um Anderungen

[ Allow the Changing of the Log interval

vorzunehmen, muss das Feld durch Anklicken aktiviert werden

(siehe auch Abbildung unten).

| Monitor: SMC1 Monitor

| Page List I Page O: GENERAL - Configuration

=] Page 0: GENERAL Dizallow the Changing of the Log interval
----- > Assembly Option

----- 3 Sefftest Emor
----- . Run Time Emor Log Interval
----- » Emor Pin Status
..... ¢ Frequency 1[10 mHz] Milisecond
----- ¢ Frequency 2 [10 mHz]
----- . Frequency Divergence
----- ¢ Position Divergence
----- % Output Status

----- w* Analog Output Hour
----- > RTI Time Out Counter
..... w Ciole Time

----- X 12C Cycle Time save

Abbildung 3-7 Logging — Configurations-Modus: Eingabe eines Log-Intervalls

ﬂ

Second

ﬂ

Minute

£€> €2 £> >

ﬂ
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Die Vorgabe des Log-Intervall (Mindest-Log-Abstand) erfolgt durch die unten aufgefiihrten
Einstellboxen.

Einstellbox Bedeutung

Milisecond | Einstellung der Millisekunde; Intervall [0,999]
Secand D o Einstellung der Sekunde; Intervall [0,59]
Mirute D o Einstellung der Minute; Intervall [0,59]

Hour Dl o Einstellung der Stunde; Intervall [0,23]

Tabelle 3-19 Logging — Configurations-Modus: Einstellboxen

Unabhangig von der hier gemachten Einstellung kann der unter ,Einschrankung fir
das Logging“ gegebene zeitliche Abstand zwischen zwei Log-Eintrdgen NICHT

unterschritten werden.

Bedienelemente

Im Uberwachungs-Modus stehen die folgenden Steuerungselemente zur Verfiigung (Abbildung
unten).

' Starting Monitor for =Variablen=<
¢t Editing Variablen
5| Save Logging Save

= Activate Logging for ana_voltage

«%  Close Configuration

Abbildung 3-8 Monitor Configuration — Bedienelemente: Popup-Menti (Links) und Control-Buttons (Rechts)

Die untenstehende Tabelle erlautert die Aufgabe der einzelnen Bedienelemente. Nicht verwendbare
Bedienelemente werden nicht aufgefuhrt.

Popup-Menu Control- Aufgabe
Button

v Close Configuration Ubernahme des Log-Intervalls und
Umschalten in den Anzeige-Modus.

Speicherung des Log-Intervall in ein
Config-File.

Save

Tabelle 3-20 Monitor Configuration / Bedienelemente
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3.5.4 Error Logging

Der Monitor Error Logging ist nur im ,Programming Mode“ verwendbar.
In allen anderen Modi wird dieser Monitor (analog zur Parameterliste) blockiert.

Sollte das Safety-M compact einen Fehler aufweisen, kénnen mit Hilfe dieses Monitors die internen
Zustandsdaten in ein File gesichert werden. Die so gesicherten Daten bilden dann die Basis fur die
weitere Fehleranalyse.

[ Start ] Save As

Operator: Diate: Comment:

14.09.2017 10 -

Contact  Name:
Company:
Address: P

eMail:

Phone: -

Abbildung 3-33 Monitor / Error Logging

Komponenten des Monitors
Der Monitor besteht aus folgenden Komponenten:

Komponente Beschreibung

Operator Eingabefeld: Operatorname
Date aktuelles Datum (wird automatisch eingetragen)
Contact Name Eingabefeld: Name der Kontaktperson

Company | Eingabefeld: Firmenname

Address Eingabefeld: Firmen- oder Kontaktadresse

eMail Eingabefeld: E-Mail

Phone Eingabefeld: Telefonnummer
Comment Eingabefeld: Fehlerbeschreibung
»otart” Button Button zum Starten des Error-Loggings
»Save As“ Button Button zum Speichern des Error-Loggings

Tabelle 3-21 Monitor / Error Logging - Komponenten

R60721.0001 — Index 1b DE - 43



3 Safety Komponenten fiir das Safeyt-M compact Modul

Welche Daten werden gesichert?
Die gesicherten Daten gliedern sich in vier Hauptgruppen:

1. Die OS10 Informationen mit Name und Version der verwendeten OS10,

die Kunden-Informationen mit allen Daten aus den o.g. Eingabefeldern,

3. den allg. Geratedaten mit den allgemeinen Gerateinformationen, dem vollstandigen
Parameterdatensatz und der vollstdndigen Liste der Gerate-Zustande (Status) sowie

4. den speziellen Fehler- und Monitordaten mit der Liste aller Eintrage des Error Monitors
sowie alle Seiten (Pages) des Monitors.

N

Ergebnis des Error-Logging:
Das Error-Logging liefert ein File im XML-Format. Dieses File wird standardméaRig im OS10-
Verzeichnis abgelegt.
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Ablauf des Error-Logging

Die Durchfiihrung des Error-Logging ist sehr einfach und weitgehend automatisiert. Der Ablauf des
Loggings folgt immer demselben Schema.

# Schritt

1 | Error-Logging

Monitor
schliel3en

Ist der Error-Logging-Monitor geoffnet, schlieRen Sie bitte diesen
Monitor.

&

Aktuelle Gerate-Daten werden nur beim Offnen des
Error-Logging Monitor eingelesen.

2 | Geratin den
~Programming
Mode* stellen

Uberprifen Sie, ob sich das Safety-M compact im ,,Programming Mode*
befindet. Falls nicht, stellen Sie das Gerat mittels DIL-Schalter in den
~Programming Mode*.

<&

Der vollstandige Satz der Safety-M compact Monitor-
Daten kann nur im Programming Mode gelesen werden.

3 | Parameter-
Daten
aktualisieren

Stellen Sie sicher, dass die OS10 die Parameterwerte des Safety-M
compact anzeigt, die im Fehlerfall aktiv waren. Laden Sie ggf. nochmals
den vollstandigen Daten-Satz (mittels Read All Button) aus dem Gerét
hoch.

&

Fur die Fehleranalyse werden die realen Parameterwerte
aus dem Gerat bendtigt, die beim Auftreten des Fehlers
aktiv waren. Andere Werte kénnen die Fehleranalyse
erheblich erschweren, wenn nicht gar unmdéglich machen.

4 | Error-Logging
Monitor 6ffnen

Offnen Sie den Logging Monitor durch
Druicken auf

B SMCL: ErrorLogging

5 | Starten des
Error-Loggings

Starten Sie das Logging durch Driicken des Start- Buttons.

In der Kopfzeile des Monitors wird der aktuelle Logging-Status
angezeigt.

6 | Eingabe der
Kundendaten

Nach dem Abschluss des Loggings besteht die Mdglichkeit, zusatzliche
Angaben bzw. Kunden-Informationen in die jeweiligen Eingabefelder
einzutragen.

¢

Es ist sinnvoll, die folgenden Felder auszufillen:
Das Comment-Feld:

Bitte tragen Sie hier eine mdglichst genaue Beschreibung des
Fehlers ein.

EMail oder Phone:

Bitte fullen Sie mindestens eins der Felder aus, um ein Feedback
der Fehleranalyse zu bekommen.

Die Angabe der 0.g. Kunden- Informationen erfolgt auf
freiwilliger Basis.

7 | Speichern der
Logging-Daten

Starten Sie das Sichern durch Anklicken des SaveAs-Buttons.

Nach dem Anklicken des Buttons 6ffnet sich automatisch ein
Eingabefeld zur Eingabe des Filenames.

Tabelle 3-22
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3.5.5 OPU Anzeige

Der Monitor OPU ermdglicht es, die (Skalierungs-)Anzeigen 3 und 4 des Bedien- und Anzeigegerates
SMCB vor zu konfigurieren. Jedes SMCB das an ein Safety-M compact angeschlossen wird, zeigt
dann automatisch immer die gleiche Anzeigeskalierung an.

Dieses Feature steht beim SMCB ab der Firmware-Version 03A zur Verfligung.
Dieses Feature steht beim Safety-M compact ab der Firmware-Version 04A zur
Verfligung.

Die folgende Abbildung soll die Zusammenhange naher erlautern:

Display 3: Scaled Input 1
Display 4: Scaled Input 2

Sensor 1 Freq
Sensor 2 Frequence

Input Scaling

OPU Menu

Abbildung 3-34 Zusammenhang: OS10 <-> Safety-M compact <-> SMCB

Die Abbildung zeigt (beginnend von links) die OS10-Oberflache, das Safety-M compact und das
SMCB.

Alle fur die Anzeigeskalierung eines SMCB notwendigen Parameter werden im Safety-M compact zur
Verfluigung gestellt (siehe schwarz gepunktete Linien in der Abb. oben). Die OS10 liest den
Parametersatz aus und zeigt diesen in der Parameterliste im Menu OPU Menu an. Hier kbnnen dann
einzelne Parameter geandert und ins Safety-M compact zuriickgeschrieben werden. Die in der
Parameterliste gemachten Anderungen werden vom Monitor OPU - Display 3/4: Scaled Input 1/2
Ubernommen. Das Ergebnis kann in der Spalte Scaled Input Uberprtft werden (siehe Abbildung
unten).

Parameters | inputs | states
Hhins oz 21 [ Monitor: SMC1 OPUI
[#- Main Menu
@ Sensor 1 Menu Name | Freguency [He] | X Factor [ /Factor [ +/Vahe | Decimal Point | Scaled Input __| Units
[#1- Sensor 2 Menu Display 3/4: Scaled Input 1/2
- Presslect Menu
= Switching Menu Sensor 1 10.0 1 1 -10 1 2.0 kHz
- Control Menu Sensor 2 -1234 1 1 0 0 -1234 Hz
[#- Senal Menu o
- Splitter b erw Ao
- Analog Menu
= OPU Menu 4 | LI
% Factor 1 1 Name | Value [2] |
o Fachor 1 1 Display 2: Divergence (%)
o - Vealue 1 a0
Urits 1 1 Divergence 0
Decimal Point 1 1
# Factor 2 1
i f Factor 2 1
+/-\al
L 1 Inixa’!w 2 E ;I

Abbildung 3-35 OPU Parameter Menu (links) und Monitor: OPU (rechts)
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Die Werte der Spalte Scaled Input entsprechen den Anzeigewerten des SMCB Displays 3 und 4
(siehe schwarze Linie in der Abb. 3-34). Im Monitor OPU - Display 2: Divergence (%) ist die
entsprechende Abweichung (Divergence) der beiden Werte abzulesen. Der hier angezeigte Wert
entspricht dem Display 2-Wert des SMCB (Abb. 3-34 blau gestrichelte Line). Eine genaue
Erlauterung dieses Wertes und der Berechnung finden Sie im Benutzer-Handbuch des Safety-M
compact [1].

3.5.6 Min-Max Monitor

Mit diesem Monitor kbnnen zwei Parameter eines Parametersatzes (siehe auch ,3.5.3 Monitor®) auf
minimale und maximale Werte tiberwacht werden. Zur Uberwachung stehen zwei Channels zur
Verfugung. Beide ,Channels” sind unabhangig voneinander und kénnen separat konfiguriert werden
(siehe Abb. unten).

Monitor: SMC1 Min/Max
DataSet - Page 0: GENERAL

Channel 1
[l]: Assembly Option - 0: Assembly Opticn
Mendmum
Start
Walue
Mirirmum
Channel 2
0: Assembly Option v 0: Assembly Option
Mazdmum
Start
Walue
Minimum

Abbildung 3-36 Monitor / Min Max / Ubersicht

Auswahl des Parametersatzes

Die Auswahl des Parametersatzes ist in Kapitel ,3.5.3 Monitor Auswahl des Parametersatzes®
beschrieben. Bei einer Anderung des Parametersatzes wird der Monitor automatisch gestoppt und
alle angezeigten Werte zurtickgesetzt (siehe Abb. oben).

Der Name des ausgewahlten Parametersatzes wird oben in der Kopfzeile ,DataSet* angezeigt.
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Parameter-Channel

Beide Channels sind identisch aufgebaut. Mittels einer Auswahlbox kann ein Parameter ausgewahit
werden. Der ausgewahlte Parameter wird automatisch rechts neben der Auswahlbox angezeigt. Die
Felder ,Value®, ,Minimum® und ,Maximum® dienen zur Anzeige der jeweiligen Messwerte.

Channel-Name

l Selection Box Selected Parameter
II]: Assembly Option j 0: Assembly Option
Current
Mandmum I * M
= | Maximum
Value I
|— Current
I Wirimum Minimum
Start/Stop-Button Current Value

Abbildung 3-37 Monitor / Min Max / Parameter-Channel-Aufbau

Die Messung wird durch Klicken auf den Start/Stop-Button gestartet. Nach dem Starten wird die
Auswahlbox ausgegraut. Der aktuelle Messwert, der Minimalwert bzw. der Maximalwert der Messung
werden in den 0.g. Anzeigefeldern kontinuierlich aktualisiert (siehe Abb. unten Channel 2). Die
Messung wird durch Klicken auf den Start/Stop-Button automatisch gestoppt.

Monitor: SMC1 Min/Max
DataSet - Page 0: GENERAL
—Channel 1
|4: Freqguency 1 [10 mHz] j 4: Frequency 1 [10 mHz]
Mandmum I
Start |
Value I
Minirmum I
—Channel 2
|5; Frequency 2 [10 mHz] j 5: Frequency 2 [10 mHz]
Maximum 115107
!
Walue +B429
Mirimum 2094

Abbildung 3-38 Monitor / Min Max / Messung
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3.5.7 Output States Monitor

Dieser Monitor ermdglicht die direkte Uberwachung der Schaltzustande der Ausgéange Outl bis Out4
(siehe [1] - 5.9. Control-Ausgéange) und Relais (siehe [1] - 5.10.Relais-Ausgang).

Dieser Monitor steht fir Gerate mit der Firmware-Version 04A oder hdher zur
Verfligung und wird bei allen anderen Versionen automatisch ausgeblendet.

Einstellen des Parametersatzes

Nach dem Offnen des Monitors muss der Parameter Serial Page im Serial Menu uberpriift werden.
Hat der Parameter einen Wert ungleich 12, dann ist der Monitor automatisch blockiert (siehe Abb.
unten).

Parameters I Inputs | states |
Name [Value ! Monitor: SMC1 Output States
- Main Menu
Sensor 1 Manu —»| DataSet - Page 1: ADC 1
- Sensor 2 Menu Mame | State
Frezelect Menu =4 Start | e Out 1 D
(- Switching Menu o Ot 2 ]
(- Contral Menu The menttor is BLOCKED! - Dut 3 L]
Bl S_erial i enu =#| [For unblocking set the parameter "Seral b Qut 4 D
i Siatial Linit Mr. ikl Menu-=Serial Page” to 12. i Relaiz ]
i Serial Baud Rate a
‘.. Serial Format a
i Seial Init 0
.. Reserved 1000
- Splitter Menu
[ Analog Menu
- OPU Menu
Kl I

Abbildung 3-39 Monitor / Output States /Blocked Monitor: Falsche Einstellung des Parameters ,Serial Page”

Sollte das der Fall sein, so muss der Parameter Serial Page auf 12 gestellt und ins angeschlossene
Safety-M compact ubertragen werden. Ein Page-Wechsel erfolgt automatisch nach einer
erfolgreichen Ubertragung dieses Parameters. Danach wird Monitor automatisch freigeschaltet (siehe
Abb. unten).

Parameters || Inputs | states |

Mame Value | Monitor: SMC1 Output States

- Main Menu
- Sengar 1 Menu —»| DataSet - Page 12: EDM

- Senzor 2 Menu
- Preselect Menu - Start |
- Switching Menu
- Control Menu
- Serial Menu :
i Serial Linit Mr. 11 I
----- Serial Baud R ate 0
i Gerial Format o

Serial Page
i Serial It 0
i Reserved 1000

[ Splitter Menu
[ Analog Menu
- OFU Menu

Kl [
Abbildung 3-40 Monitor / Output States /Unblocked Monitor: Korrekte Einstellung des Parameters ,Serial Page*
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Aufbau des Monitors
Der Monitor besteht aus einem ,Start/Stop“-Button (links) und einem Anzeigefeld (rechts).

Das Anzeigefeld besteht aus einer Liste der vorhandenen Outputs nebst deren Zustanden (siehe
Abb. unten).

Monitor: SMC1 Quiput States
DataSet - Page 12: EDM
Hame |State
Start | e Ot 1 []
e Ot 2 [] Output
- Dut 3 ] States
Qg 4 ]
b el []
Kl I =
Start/Stop List of
Button QOutput

Abbildung 3-41 Monitor / Output States / Aufbau des Monitors

Der Monitor wird durch Driicken des Start-Buttons aktiviert. Nach dem Starten werden die
Schaltzustande der Ausgange kontinuierlich gelesen, ausgewertet und in der entsprechenden ,State“-
Spalte angezeigt. (siehe Abb. unten).

Monitor: SMC1 Output States
DataSet - Page 12: EDM
|5tate
Start | B
H
N
N
N
[
Abbildung 3-42 Monitor / Output States / Aktiver Monitor
Jeder Ausgang kann einen der folgenden Status haben:
Status Symbol Beschreibung
Unbekannt ] Schaltzustand ist noch nicht bekannt (Startzustand).
On B Der Ausgang ist aktiviert.
Off | Der Ausgang ist deaktiviert.
Tabelle 3-23
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3 Safety Komponenten fur das Safeyt-M compact Modul

Der (aktivierte) Monitor wird durch Driicken des Stop-Buttons deaktiviert. Die Liste der vorhandenen
Outputs wird automatisch ausgegraut (siehe Abb. unten).

Monitor: SMC1 Output States
DataSet - Page 12: EDM

Start |

| State

Abbildung 3-43 Monitor / Output States / Deaktivierter Monitor

Die Verwendung dieses Monitors wird im Safety-M compact Manual erlautert [1].

3.6 Ausnahme: Unterbrochene Verbindung

Wenn die Verbindung von der OS10 zum Gerat unterbrochen wird, erscheint einer Warnmeldung.

x4

I b Do you want to save the parameters?

Abbildung 3-44 Warnung Uber eine unterbrochene Verbindung

Nun stehen zwei Optionen zur Auswabhl:
Button Aktion

Yes anklicken: Alle Daten kdnnen via Editor-Tool als Datei gespeichert werden.

@ Dieses ist die letzte Moglichkeit, die Daten zu sichern.

No anklicken: Die Daten sollen nicht gespeichert werden.

Tabelle 3-24 Optionen bei unterbrochener Verbindung

Unabhangig von der oben getroffenen Auswahl werden immer alle Daten aus der OS10 geltscht.

Die OS10 Oberflache kann nicht zwischen einer unterbrochenen Verbindung
und einem defekten COM Port unterscheiden. Somit werden beide Zustande
gleich behandelt.
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3.7 Status Informationen
Der Status der OS10 ist in der Statusleiste wiedergegeben (siehe folgende Abb.).

& 05 5tate: RUNNING

@ ﬁ 1. Links wird der aktuelle Zustand der
0OS10 in Form eines Icons dargestellt.

State Os
lcon State 2. Rechts wird der aktuelle Zustand in
Abbildung 3-45 Statusanzeige der Schriftform angezeigt.

0S10

Die OS10 besitzt fiinf verschiedene Arbeitszustdnde (OFFLINE, REINIT, SEARCHING,
CONNECTING und RUNNING). Eine Beschreibung dieser Zustande ist in der unten angeftigten
Tabelle zu finden.

Status Tool Tip Text Bedeutung

s} O State: OFFLINE | “No com port. Please Die OS10 ist mit keiner seriellen
check your com port Schnittstelle verbunden bzw. die
setting ..."; Schnittstelle ist geschlossen.

' o5 state: RHNI'I’| "Re-initialization of the | Die OS10 reinitialisiert ihre einzelnen
control."; Komponenten.

w.: 05 State: SEARCHING | "No unit is connecting. | Die OS10 6ffnet die ausgewahlte serielle
Searching unit ... "; Schnittstelle. Danach sucht die OS10 via

Schnittstelle ein Gerat.

) 05 State: CONNECTING | "Unit found. Download | Die OS10 hat ein Gerat gefunden und ladt
unit information ... "; nun die Geratedaten herunter.

& 05 State: RUNNING | "Unit is connected. Das Laden der Geratedaten ist

System is still working | abgeschlossen und die OS10 ist im
U normalen Arbeitszustand.

Tabelle 3-25 Statusanzeige des OS10
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4 Serielle Konfiguration

Das Konfigurationstool der seriellen Schnittstelle wird Gber das Menl Show com port settings oder
uber die Tastaturkombination Ctrl+K aufgerufen (sieh Abb. unten).

Com | Monitoring

Show com port settings

Toolz=  Help

Strg+K

Abbildung 4-1 Startmen fir die serielle Konfiguration

Je nachdem, ob ein Safety-M compact, ein beliebiges anderes kompatibles Gerat oder gar kein Gerat
angeschlossen ist, zeigt sich das Konfigurationstool in unterschiedlichem Erscheinungsbild:

Bt Close

Corfiguranon

Cordguraton

Suppoted Unt

9 05 State: RUNNING @) Port - Haedware Auto Connect is off. | COMS: 9600 TEven! | Unit i 11

Abbildung 4-2 Serielle Konfiguration fur SMC1.1

Serial Settings

Exit Close | Ok Update Default

Corfiguration

Configuration: Default

Default setting for all Units

Com Ports Com3
Baud Rate 3600
ISettings 7Even1
Unit Id l

Hardware Auto Connect

i 05 State: RUNNING | Port - Hardware Auto Connect is off. | COM3: 9600, 7Event | Unit Id: 11

Abbildung 4-3 Serielle Konfiguration fur
Standardgerate

In dieser Beschreibung wird nur auf die serielle Konfiguration fur das Safety-M compact eingegangen.
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4.1 Ubersicht

Die Abbildung zeigt den Aufbau des Konfigurationstools:

| serial Settings i
IExl't-Cruse Ok Update Default |-‘ Buttons
Configuration
Confguration: SAFETY_SERIES -+ ' Configuration
Sesial configuration for safety unds < Info-text about
' connected safety unit

Cam Ports
Baud Rate -+ Congfigurations
Settings
Uit I

@05 State: RUNNING | Port - Hardware Auto Connect is off. | COMS: 9600,7Event | Unit1c: 11 || i Status information

Abbildung 4-4 Ubersicht / Serielles Konfigurationstool

Zur Bedienung steht eine Buttonleiste oder ein Bedienmen zur Verfigung:

Com | Monitoring  Tools  Help

Exit com port settings Cirl -+

Close com paort Ctrl+0

Ok Ctrl +5hift+0
pdate com portlist  Ctrl+5hift+

Abbildung 4-5 Bedienmenti

Mit der Konfigurations-Auswahl kann man zwischen verschiedenen Einstellungen umschalten. Die

von der Konfiguration unterstiitzen Gerate werden im Informationsfeld unterhalb der Konfigurations-
Auswahl angezeigt.

Mit den vier Bedienelementen Com Ports, Baud Rate, Settings und Unitld kann bei Bedarf der
COM-Port ausgewahlt bzw. eingestellt oder die Gerateadresse ausgewahlt werden.
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4.2 Allgemeine Bedienelemente

Die Grundbedienelemente fiir das Verlassen des Konfigurationsfensters bzw. fiir das Offnen und
Schliel3en des COM-Ports:

Button Menu Hinweise
_ Byt sett —— Verlassen des Konfigurationsfensters
Bt Mt com port settngs ohne Anderungen an den Einstellungen.
| | SchlieRen des aktuellen COM Ports mit
Ts Clos com port Crl+0 Aktivierung von “Ok”, “Update” und “Default”.

Tabelle 4-1 Serielle Konfiguration / Grundbedienelemente

Je nachdem, ob der der COM-Port offen oder geschlossen ist, zeigt sich eine der beiden unten
aufgefuhrten Varianten:

[ serial Settings [serial Settings
Exit Close | Ok Update Default Exit Close Ok Update Default
Corfiguration Corfiguration
Configuration: SAFETY_SERIES Configuration: SAFETY_SERIES v
\Serial configuration for safety units. \Serial configuration for safety units
Com Ports COMS5 Com Ports COM5 -
Baud Rate 5600 Baud Rate
Settings TEvenl \Settings
Unit 1d 1 i Ll hd
Hardware Auto Connect [] Hardware Auto Connect

Abbildung 4-6 COM-Port ist offen Abbildung 4-7 COM-Port ist geschlossen

Anderungen an der Einstellung sind gesperrt. Anderungen an der Einstellung sind erlaubt.

Ist ein Gerét angeschlossen, flhrt das Schliel3en des COM-Ports IMMER zu
einem Verbindungsabbruch und die Warnung ,,Connection lost...“ wird
angezeigt.
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Bei geschlossenem COM-Port stehen zusatzlich die folgenden Bedienelemente zur Verfigung:

Buttons Meni Hinweise

Ubernahme der geanderten COM-Port Einstellungen
und automatisches Schliel3en des
Konfigurationsfensters.

Nach dem SchlieRen versucht die OS10 sofort
Verbindung zu einem Geréat herzustellen.

Aktualisieren der COM Port Liste. Ist am PC ein
Update Update com portlist  Ctrl+Shift+U neuer COM Port verfligbar, kann die COM Port Liste
durch Anklicken von “Update” aktualisiert werden.

Ok ok Ctrl4Shift4+0

Setzt die Baudrate, Einstellungen und Geréateadresse

Default | - : ;
=ied Setdefault values  Cirl+Shift+D zuriick auf die Werkseinstellungen.

Tabelle 4-2 Bedienelemente / zusétzliche Bedienelemente beim geschlossenen COM-Port

4.3 Konfigurationsauswabhl

Es stehen zwei Konfigurationen zur Verfligung.

# Name Gerate Baud Rate Settings
1 | Default Default 9600, 4800, 2400, 1200, 7Evenl, 7Even2, 70dd1,
600, 19200, 38400 70dd2,
7Nonel, 7None2, 8Evenl,
80dd1,

8Nonel, 8None?2
2 | SAFETY230_SERIES | Safety-M | 9600, 4800, 2400, 1200, 7Evenl, 7Even2, 70dd1,

compact | 600, 19200, 38400, 70dd2,
56000, 57200, 76800, 7Nonel, 7None2, 8Evend,
115200 80dd1,

8Nonel, 8None?2

Tabelle 4-3 Konfigurationsauswabhl

Sobald ein Gerét an der seriellen Schnittstelle erkannt wird, wird automatisch die passende
Konfiguration ausgewahlt und in den entsprechenden Bedienelementen eingetragen.

Es ist zu beachten, dass das Safety-M compact einen erweiterten Baud-Raten-
Bereich hat.
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4.4 Bedienelemente

Die Auswahl und die Einstellung des seriellen Ports erfolgt Gber die Bedienelemente Com Ports, Baud
Rate und Settings. Zusatzlich kann mittels des Bedienelements Unit Id eine Geréteadresse vorgegeben
werden. Die Checkbox Hardware Auto Connect erlaubt ein automatisches Erkennen von ,Serial zu
USB" Umsetzern. Die Erlauterung dieses besonderen Features erfolgt weiter unten.

Alle Bedienelemente im Uberblick:

Konfigurations-Tools Hinweise

[Com Ports |COM4 ~| Liste aller angeschlossenen (und aktiven)
COM Ports (COM1, COM4, etc.)

[Baud Rate |5-EDI} =] Liste aller einstellbaren Baudraten
Werkseinstellung: 9600

Settings [7Event =] Liste der verwendbaren seriellen Einstellungen
Werkseinstellung: 7Evenl

(Uit Id - Liste aller verwendbaren Gerateadressen
Werkseinstellung: 11

W Hardware Auto Connect Automatische Erkennen von ,Serial zu USB*
Umsetzern

Werkseinstellung: nicht aktiviert

Tabelle 4-4 Bedienelemente / Konfigurations-Tools

Hardware Auto Connect

Ist dieses Feature aktiviert, erkennt die OS10 automatisch ein Entfernen bzw. ein erneutes Verbinden
eines Safety-M compact Gerétes an denselben USB-Port. Diesem (neuen) Geréat wird dann
automatisch dieselbe Com Port-Bezeichnung zugewiesen, wie dem zuvor angeschlossenen Gerét.
Die 0OS10 startet dann sofort den Verbindungsaufbau mit diesem (neuen) Geréat und ladt automatisch
alle notwendigen Daten aus dem Gerat hoch.

Es muss IMMER derselbe USB-Anschluss verwendet werden (auch beim
Anschluss Uber einen USB Hub).

Ist dieses Feature deaktiviert, muss der Verbindungsaufbau Uber das Konfigurationstool der seriellen
Schnittstelle initiiert werden. Der aktuelle Zustand ist in der Status-Anzeige ersichtlich (siehe nachste
Seite).
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4.5 Status Information

Alle wichtigen Informationen zum COM Port werden in der Statusleiste angezeigt. Die Statusleiste
teilt sich dabei in drei Bereiche auf (siehe Abb. unten):

@ Port - Hardware Auto Connect s off. | COMS: 9600, 7Event | Unit Id: 11

Aktueller COM Port Status J

Aktuelle COM Port Einstellungen|
Aktuelle Gerdteadresse

Abbildung 4-8 Statusleiste mit COM Port Infos

Aktueller COM Port Status

Der aktuelle COM Port Status zeigt den Arbeitszustandes der seriellen Schnittstelle und den Zustand
des Feature ,Hardware Auto Connect” an.

|_. Port - Hardware Auto Connect is ON, |

(1) Links wird der aktuelle Zustand der seriellen

ﬁ ﬁ Schnittstelle in Form eines Icons angezeigt. Die
verschiedenen Zustande und deren Bedeutungen
State of the  State of th N 9,
SEE;-EFPME F:at?_,fe = sind in der Tabelle (1) COM Port Status erlautert.
Auto Connect (2) Rechts davon wird der aktuelle Zustand vom
Abbildung 4-9 aktueller COM Port Hardware Auto Connect angezeigt (siehe (2)
Status Hardware Auto Connect.

(1) COM Port Status
Die serielle Schnittstelle kann einen der folgenden vier Zustande einnehmen: Down, Close, TryOpen
oder Working. Die jeweilige Bedeutung ist der folgenden Tabelle zu entnehmen:

Icon Status Bedeutung Tool Tip Text

O Down Die serielle Schnittstelle arbeitet nicht. "Device is down ..."

Grund: Die serielle aktuelle Schnittstelle wurde
entfernt bzw. es keine Schnittstelle
angeschlossen.

. Close Die aktuelle serielle Schnittstelle ist "Device is close ..."
geschlossen.
O TryOpen | Die OS10 versucht die ausgewahlt "Try open select Device

Schnittstelle zu 6ffnen.

Bemerkung: Je nach ,Serial zu USB*
Umsetzer kann dieses bis zu 3-5 Sekunden
dauern.

. Working | Die Schnittstelle arbeitet. "Device is working ..."

Tabelle 4-5 Status der seriellen Schnittstelle

Allgemein gilt: Wird die aktuell verwendete Schnittstelle entfernt, wird der COM Port Status
automatisch auf DOWN zuriickgesetzt.
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(2) Hardware Auto Connect

Unabhéangig vom Status des COM Ports wird immer die aktuelle Einstellung des Hardware Auto
Connect angezeigt.

Status-Anzeige ‘ Bedeutung

|! Port - Hardware Auto Connect s ON. | Hardware Auto Connect ist aktiviert

|! Port - Hardware Auto Connect is off, | Hardware Auto Connect ist deaktiviert

Tabelle 4-6 Hardware Auto Connect

Aktuelle COM Port Einstellungen

Dieses Element zeigt die aktuellen COM Port Einstellungen und dient gleichzeitig zur Darstellung der
Warnmeldungen ,Kein COM Port ausgewahlt*“ und ,,Kein COM Port verfiigbar®.

Statusleisten-Info Bedeutung

| ComMa: QEUU,?EVEH1| Ein COM Port ist angeschlossen und wird verwendet.

| Warning: no com port| Kein COM Port ausgewahlt. Es ist aber mindestens einer
angeschlossen.

| Warning: no com port | Kein COM Port verfugbar
(Meldung blinkt)

Tabelle 4-7 Aktuelle COM Port Einstellungen

Aktuelle Gerateadresse
Das letzte Element zeigt die aktuell verwendete Geréate Adresse an.

Statusleisten-Info Bedeutung
Unit Id: 11 Aktuelle Gerate-Adresse

Tabelle 4-8 Aktuelle Geréate Adresse
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5 Editor Tool fur Parameter Files

Der File Editor ist ein hilfreiches Werkzeug, mit dem man auf eine schnelle und einfache Weise
Parameter Files andern und/oder speichern kann. Dieses Tool kann wahlweise als ,Stand alone*

Editor (ohne angeschlossenes Gerat) oder in Kombination mit einem angeschlossenen Gerat genutzt
werden.

Mit dem Editor kbnnen

e als Stand Alone Editor
o Parametersatze geladen und gespeichert werden,
o Parametersétze geandert werden,
o Parametersatze gegen Anderungen gesichert werden (,Write Protected®),
o Parameterséatze ausgedruckt werden

¢ in Kombination mit einem angeschlossenen Gerat
o Gerate-Parametersétze in Files gesichert werden

o die in der ,Parameterliste” zur Verfligung stehenden Parameter ausgewahlt bzw.
freigeschaltet werden.

Der folgende Screenshot zeigt auf der linken Seite den Editor und rechts das OS10 Fenster.

Fle Com Mentorng  Took Help
| Editor : Open fle SMC1 | Unit : B.5MC1ISA. 241 - Online
P FleOpen FleClose FeSave2s  Fle Poett Previen @ Fie Print  File Downioad € taadin G Teamamt Change W Tuammit 38 5 Sone t0Psem @ sv:Evee | @ SMQL: Enerleggng . .
£ SMCT & om I 3 redeced xml !
e Active Flle: SNCT_| Nore Ve
e Ve P 2 . de
5 Semece 1 Marw O Desonpter Programwwg o sive For dintrg e Mo Operation e o st 5 3 ot b
erace 2 Meru D Neten The targrg o Pe parameters 3 slowed
| Parametors Inputs States
! Nwe Ve Naw Lars  eer Ou Moo Sele
Seece 3 Merws WIL S ] [
Semece 2 Merni HIL2A | Pt Tost
WiLWe | Oveterpmatan Tont
‘ NIL 1A H Shent Cotst Tent
F stewray W scheiog
|
W
Uperater
[Wite Frasected
[Conenere s s i Monitor: SMC1 Frequency
Fawme Fogurcy ! Pl M Lgier = Orvaor 2 Y
Sarwcr 2
()
Rt (%) Flod F2
’ '
@05  Sune RUNNING () Peat - Hindware Aute Conne COMS: 9600, 7Evend | Lt I 11
File-Editor OS  Display

Abbildung 5-1 File Editor: Parameterliste mit reduzierter Parametern
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5.1 Offnen des Editors

“Stand alone” Zum Bearbeiten eines vorhandenen Parameterdaten-Files muss das Menu File
= Open Editor aufgerufen werden. Ein Datei-Dialog 6ffnet sich und das
gewunschte Parameterfile kann ausgewahlt werden.

“‘Kombiniert” In Kombination mit einem angeschlossenen Gerét dient der Editor als
Datensicherung aktueller Gerate-Parameterdatensatze.

Es konne zwei Félle auftreten:
1. Ein Parameterdatensatz soll in ein File gespeichert werden.
Die Datensicherung startet durch das Driicken des Buttons ,Unit Save as*.
2. Die serielle Verbindung zu dem Gerat ist unterbrochen (siehe Kapitel 3.6
~Ausnahme: Unterbrochene Verbindung ...%.).

Tabelle 5-1 File Editor: Offnen des Editors

5.2 Bedienung des Editors

Fur die allgemeine Bedienung des Editors steht eine Button- bzw. Menu-Leiste und ein Popup-
Menu zur Verfugung (siehe auch Abbildung auf der néachsten Seite).

Hinweise zum aktuell geladenen File sind im Bereich File Information zu finden.
Wichtige Meldungen des Editors werden in den Editor Information wiedergegeben.

Im Anzeige- bzw. Bearbeitungsfenster ,List of Parameters” kann der aktuell geladene
Parametersatz angepasst werden.

Das ,Input Field* wird beim Speichern des aktuellen Datensatzes in ein File verwendet. Dieses
Speichern kann wahlweise mit oder ohne ,Write Proteced” erfolgen.

Ein durch ,Write Protected“ gekennzeichneter Datensatz kann (mit Hilfe des File

@ Editors)
e NICHT geandert werden (,Schreibschutz®),

¢ NICHT in ein vorhandenes File gespeichert werden (,Schreibschutz®).
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Die folgenden drei Abbildungen zeigen die einzelnen Bedienelemente.

!Ed!or : Open file SMC1 Editor Information
(@ File Open File Close | g File Save File Save As  File Print Preview ¢ File Print | File Download St
[« E Active File: SMC1_fullxanl
Name Vake
# T1F MainMenu
% | F Senzot1Menu
@ 1 Sensor 2Menu
# T Presslect Meru List of Parameters
% FIE SwichingMeru
4 T1F Control Meru
#- 1B SesisMeru
3 U1F SpoterMeru
4 T |F AnabgMeru
471 OPUMenu

|0W°'-°' Kuebler
|W|ie Protected Input Field
|Corrm SMC1 ful g

Abbildung 5-2 File Editor: Komponenten

File | Com  Monitoring Tt -
| Uit Save As |I
(& File Open
(@ Open Editor File Close
File Close )
E File Save
E File Save File Save As
FEETEGE Menu entries File Print Preview
File Download &3 File Print
File Print Preview
File Print
B et Strg4X Popup-Menu
Abbildung 5-3 File Editor: Menu Abbildung 5-4 File Editor: Popup-Menu
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Bedienelemente des Editors
Die allgemein zur Verfigung stehenden Bedienelemente sind in der folgenden Tabelle

zusammengefasst:

Bedienelemente

Beschreibung

Erganzende Hinweise

das entsprechende File

File Open Offnet ein neues Daten-File. Uberschreiben den aktuellen Datensatz
Die Software kann sowohl das
frihere ,.par” als auch das neue
L Xxml“ Format verarbeiten. Die
Auswahl erfolgt Uber die
Dateierweiterung.
File Close Schliel3t den aktuellen Keine Speicherung des aktuellen
Datensatz und den Editor. Datensatzes. Der aktuelle Datensatz
wird automatisch aus dem File Editor
File Save Speichert den aktuellen Datensatz in| Einschréankung bei ,Write Protected®:

Steht diese Funktion nicht zur
Verfligung und ist ausgeblendet.

File Save As

Speichert den aktuellen
Datensatz unter einem
freiwahlbaren Namen.

Der Namenseintrag des Nutzers, das
Setzen der ,Write Protected” und das
Hinzufligen eines Kommentares
kénnen hier vorgenommen werden.

Einschrankung bei ,Write Protected*:

In diesem Fall kann nur in ein neues
File gespeichert werden. Das
Uberschreiben von vorhandenen Files
ist nicht erlaubt.

aus.

File Print Erstellt eine Vorschau des Hierfir muss ein Drucker installiert
Preview aktuell gedffneten Files.
File Print Druckt das aktuell gedffnete File Hierfir muss ein Drucker installiert

File Download

Kopiert das aktuelle File ins
0OS10 Fenster, um diese
Parameter ins Gerat tUibertragen
zu kénnen.

Nur bei angeschlossenem Zielgerat
mdoglich. Das File des Editors muss zu
den Parameterdaten des Zielgerates
kompatibel sein.

Tabelle 5-2 File Editor: allgemeine Bedienelemente
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5.2.1 Laden eines neuen Parametersatzes aus einem File

Mittels File Open kann ein neuer Parametersatzes aus einem File geladen werden.

Nach dem Klicken auf File Open 6ffnet sich automatisch ein Auswahlmenu, in dem das gewlinschte
Parameterfile ausgewahlt und geladen werden kann.

Der Editor erkennt automatisch, ob ein Datensatz mit oder ohne ,Write Protected” vorliegt (siehe
untenstehende Beispiele).

Datensatz ohne ,Write Protected™: Datensatz mit ,Write Protected":
| Active File: SMC1_fullxml | Active File: SMC1_reduced.xml
Mame Walue Name Walue
E Main Meru 4 Sensor 1 Menu

& [E Sensor 1 Menu +-- Sensor 2 Menu

3 [E Sensor 2 Menu

#-[][E Preselect Menu

#-[C] B Switching Menu

+ [E Control Menu

3 [E SenalMenu

] [E Splitter Menu

#-[C] B Analog Menu

+-[C][E 0PU Menu

Operatar: Kuebler liﬂperator: Kuebler

‘winite Protected: .

“write Protected: active
Comment: SMC1 full .
Cemment: SMC1 reduced data set

Abbildung 5-5 File editor: Beispiel - Datensatz ohne | Abbildung 5-6 File editor: Beispiel - Datensatz mit
»Write Protected” ,Write Protected”

Bei ,Write Protected” werden automatisch alle nicht verwendbaren Features ausgeblendet.

5.2.2 Bearbeiten von Parameterdatensatzen

Im Bearbeitungsfenster ,List of Parameters® kénnen die Parameterwerte bearbeitet und
Menis/Parameter auszuwdahlen werden. So kann die Auswahl der angezeigten Menls/Parametern
fur die Parameterliste des OS10 Fensters und Datensatzes mit ,\Write Protected” angepasst werden.

Bearbeiten von Parameterwerten

Das Bearbeiten von Parameterwerten ist analog zu dem Bearbeiten der Parameterliste des OS10
Fensters (siehe auch Kapitel 2.3.2 Parameterwerte bearbeiten). Eine Kennzeichnung der geanderten
Parameter erfolgt jedoch nicht.
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Auswahl der angezeigten Parameterwerte bzw. Mends.

Im Bearbeitungsfenster werden zwei Symbole zur Kennzeichnung verwendet (siehe untenstehende
Tabelle).

Symbol ‘ Beschreibung

OE Freigeschaltet: Das Menue bzw. der Parameter wird angezeigt.

FIE Blockiert: Das Menue bzw. der Parameter ist blockiert wird nicht angezeigt.
Tabelle 5-3 File Editor: Kennzeichnung - Freischaltung / Blockierung

Die Auswahl ,Freigeschaltet <-> Blockiert* wird durch Anklicken des Kéastchens neben dem Symbol
getroffen. Ein Eintrag fur ein Menu betrifft auch alle untergeordneten Parametereintrage.

5.2.3 Speichern eines Parameterdatensatzes

Zum Speichern eines Parameterdatensatzes stehen zwei Methoden zur Verfligung.
1. File Save
Mittels ,File Save® wird der aktuelle Parametersatz automatisch in das entsprechende Datenfile
geschrieben. Filename und Speicherort sind in ,File Information® fest hinterlegt.
e Eine Anderung von Filename bzw. Speicherort ist nicht moglich.
e Eine Anderung der optionalen Parameter ,Operator®, ,Write Protected“ und ,Comment* ist
nicht maoglich.
e Alle Eintragungen in diesem File werden tberschrieben.
o File Save® kann nur bei Datensatzen ohne ,,Write Protected* durchgefihrt werden.
2. Files Save As

Mittels ,File Save As*“ kann der aktuelle Parametersatz in ein beliebiges Datenfile, sofern dieses
nicht mit ,Write Protected” gesichert ist,__gespeichert werden. Nach dem Klicken auf ,File Save
As* 6ffnet sich eins der unten gezeigten Anderungsfenster:

Wenn ein File ohne ,\Write Protected” oder kein | Wenn ein File mit ,Write Protected” in den
File in den Editor geladen wird, dann 6ffnet sich | Editor geladen wird, dann 6ffnet sich das
das Anderungsfenster ohne ,Write Protected". Anderungsfenster mit ,Write Protected®.
|Ed'|tor : Open file sMC1 \Editor : Open file sSMC1

[ File Open File Close | Jg]l File Save File Save As | File Print Preview <= File Print | File Download [ File Open  File Close File Print Preview 5 File Print | File Download

Operator Kuebler Operator Kuebler

’m ’W active

[ Comment SMC1/full - [Comment SMCT reduced data sef

[_File Save | [ Abort |

Abbildung 5-7 File Editor: Anderungsfenster (ohne Abbildung 5-8 File Editor: Anderungsfenster (mit
,Write Protected”) ,Write Protected”)
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Bitte beachten Sie Folgendes:

Durch Klicken des ,File Save“-Button 6ffnet sich ein Dateidialog-Fenster. Das Speichern erfolgt wie
unter Windows. Erst mit dem Abschluss des Speicherns wird ein gesetzter Schreibschutz aktiviert
und der File Editor entsprechend angepasst.

Optionaler Beschreibung
Parameter
Operator Name des Operators

Eine Anderung dieses Parameters ist immer erlaubt.

Write Protected Kennzeichen fir Schreibschutz:
Eine Anderung dieses Parameters unterliegt den folgenden ist
Einschrankungen:

Ein einmal gesetztes und gespeichertes ,Write Protected®
kann mittels des File Editors nicht mehr gedndert werden.

Setzen des ,\Write Protected*:

Text Bedeutung
,active* Schreibschutz aktiviert
alle anderen Texte Schreibschutz deaktiviert

Der Schreibschutz wird mit dem Abschluss des Speicherns aktiviert.

Comment Beliebiger Kommentar
Eine Anderung dieses Parameters ist immer erlaubt.
Tabelle 5-4 File Editor: Optionalen Parameter

e Bei Parameterdatensatzen ohne ,Write Protected* ist das Uberschreiben von vorhandenen Files
bzw. das Speichern in ein neues File erlaubt.

e Bei Parameterdatensatzen mit ,Write Protected ist das Uberschreiben eines vorhandenen Files
nicht erlaubt und wird automatisch blockiert. Das Speichern muss immer in einem neuen File
erfolgen.

e Alle Eintragungen im File werden vollstandig neu erzeugt bzw. tiberschrieben.

Durch Klicken des ,Abort“-Button kann der Vorgang jederzeit ohne Speichern beendet werden.

5.2.4 Drucken von Parameterdatensatzen

Fur das Drucken von Parametersatzen stehen zwei Mdglichkeiten zur Verfligung.

File Print Preview (Druck-Vorschau):
Nach dem Klicken auf ,File Print Preview" offnet sich ein Druckvorschau-Fenster.

In diesem Fenster kann der Ausdruck visuell Gberprift werden. Eine Anpassung des Ausdruckes
ist nicht méglich.

File Print (Sofortdruck)

Nach dem Klicken auf ,File Print“ 6ffnet sich die ,Windows-Ubliche® Druckerauswahl. Neben der
Auswahl des Druckers sind auch druckerabhangige Anpassungen des Ausdruckes mdaglich.
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5.3 Datenaustausch zwischen File Editor und OS10 Fenster
5.3.1 File Editor = OS10 Fenster

Um die Kompatibilitat zwischen Editor und einem geladenen Parametersatz des Zielgerates
sicherzustellen, missen folgende zwei Bedingungen erflllt sein:

Kompatibilitats-Bedingungen des File-Downloads

1. Geratefamilie | pie ersten fiinf Geratefamilie-Zeichen zwischen dem Editor-File

und dem geladenen Parametersatz mussen identisch sein. Grofl3-
und Kleinschreibweise werden hierbei nicht bertcksichtigt.

2. Firmware a.) Standard Firmware

Die ersten sieben Firmware-Zeichen zwischen dem Editor-File
und dem geladenen Parametersatz missen identisch sein. Grol3-
und Kleinschreibweise werden hierbei nicht bertcksichtigt.

b.) Sonder-Firmware

Alle Zeichen der Firmware-Zeichen, zwischen dem Editor-File
und dem geladenen Parametersatz missen identisch sein.

Tabelle 5-5 File Editor-> 0S6.0 Fenster

Wenn nicht alle Kompatibilitats-Bedingungen erfillt sind, wird der File-Download Button automatisch
ausgegraut dargestellt. In der untenstehenden Abbildung stimmen z.B. die ersten 7 Zeichen nicht
uberein.

File Com Monitoring Tools Help

l[dhor:ownﬂesucx == Unit : 8.SMC1.1SA.241 - Online =
(& File Open File Close | [ File Save FSMGlke As | File Print Preview ¢ File Print | File Download | * @ Resd All 22 Transmit Change S Transmit All | 6 Store E€Prom | [ SMC1: Error | @ SMCL: ErrorLogging & E
@ SMCT_fullaml : — "
_fullm | Active File: SMC1_fullxmi prey Y
Name Vale P Qute Programmng Made
F ManMenu O Descripton Programeming is active. (For staing the Noemal Operaticn the & switch S1.3must b
E Sensor 1 Meru 0 Notes The changing of the parameters is allowed.
F Sensor2Menu
F Presslsct Menu
F SwichingMenu Inputs States
E Control Merns
E SensMenu Name Value Mame Seidl  Exten  Bus  [Name State
F Spktter Menu 8- Man Menu HTL28 Indiakzaton Test
E Ansiog Meru 4 Sensor 1 Menu HTL 24 Rurtime Test
F OPU Menu # Sensol 2Menu HTL1B Ovestemperature Test
) Presslact Menu HTL1A Short Cecu Test
% Switching Menu Extemal Watchdog
3 Contiol Meru s11
& Senal Menu s12
# Sphter Menu $13
+ Analog Merw
Operstor Kueble: 5 OPU Menu
Wiite Protected « m ’ ]
Corrner SMC1 fu o Al
Name Frequencyf i [Ha) Mutplerm | Dwvisord Resutsr_|
Measurement
Sensor 1 000 1 1 0.00
Senscr 2 0.00 1 000
Result
Ratio [%] Fland F2 ..
il '

@05 State: RUNNING [ Port - Hardware Auto Connect is off, | COMS: 9600, 7Event | Unit Id: 11

Abbildung 5-9 File Editor: Datenaustausch nicht erlaubt
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Sind die Kompatibilitats-Bedingungen erflllt, so wird nach der Bestétigung des ,,Download File*
Buttons folgendes ausgefuhrt:

e Bei Datensatzen ohne ,,Write Protected“ werden nur alle freigegebenen Parameter bzw.
Meniis des Editors ins OS10 Fenster Ubertragen. Auf der Seite des OS10 Fensters werden NUR
diese Eintragungen tberschrieben und automatisch rot markiert. Blockierte Werte werden
automatisch entfernt (siehe untenstehende Abbildung).

File Com Monitoring Tools Help

| Editor : Open file SMC1 Unit : 8.5MC1.1SA.241 - Online
(& File Open File Close |G File Save File Save As  File Print Preview &8 File Print s | 4mRead All | &) Transmit Change P Transmit Al g Store EEProm [T sMC1: Error | @ SMCL: Errorlogging s s
(@ SMCT_fullxmi . e —
K "Active File: SMC1_fullxml i R
pasie e 2 | P oate Brogrammng Moda
e ".’S""M““ 0 Deserption Prograrmming is active. (For starting the Normal Operation the 6 swich S1.3must b
E Sensor 1 Mern O Notes The changng of the parameters is alowed
F Direction! 0
F Muliplert 1
E Diviea 1 Parameters Inputs States
F Posiion Drin o |E = Von el
F Phaze En Coun 10 e Naere Sessl  Exten  Bus Name State
V[l Set Frequencyl 0,00 HIL28 Iritiakzation Test
VI SINEn Tina1 0 HIL2A Runtirs Test
@ [l Sensor 2Merns HIL18 Overtempesature Test
« V) I Preseloct Menu HIL1A Shoet Crcut Test
(7] [l Swiching Merus Exainal Watchdog
& [¥) I Coetrol Mens $11
[ SenslMenu S s12
= 513
Opesator Kuebler
\Wite Protected « i »
hmﬂ SMC1 ful = Monitor: SMC1 Frequency
Name Frequency f_i [Ha] Matplerm | Dwisord Resuts 1
Measurement
Sensor 1 0.00 1 1 000
Sersor 2 000 1 1 000
Result
Ratio [%] Fland F2

@05 State: RUNNING [ Port - Hardware Auto Connect is ON. | COMS: 9600,7Evenl | Unit Id: 11

Abbildung 5-10 File Editor: Datenaustauch bei Datensétzen ohne ,Write Proteced”

e Bei Datensatzen mit ,,Write Protected“ werden nur die sichtbaren Parameter bzw. Menues des
Editors ins OS10 Fenster Ubertragen. Auf der Seite des OS10 Fensters werden NUR diese
Eintragungen Uberschrieben und automatisch rot markiert. Blockierte Werte werden
automatisch ausgeblendet (siehe untenstehende Abbildung).

File Com Monitoring Took Help

| Editor : Open file SMC1 Unit : 8.SMCL.1SA.241 - Onfine
(& File Open File Close | File Save As  File Print Preview @44 File Print  File Download € Resd A8 @) Tansmit Change S Tramsmit All | 2 Store E€Prom | | (] SMC1: Error | @ SMCI: Enerlogging
o SMC1_teducodml ) Active File: SMC1_reduced xml - =
Name Vake P Ste Prograrmemng Mode
= Senvoe 1 Merws O Descrpten Programeming is active. (For stating the Nomnal Operation the & swetch 51.3must b
Diection] o O Netes The changng of the parmeters i alowed
Muipher! 1
Dinviscxl 1
Postion Ditt] 0 Parameters Inputs States
Phase Ex Courtl 10 % o -
Set Frequency! 000 - Narme Seadd  Exem  Bus Nome State
SINEN Tmel 0 Sentor] Menu HIL2® Indiskzation Test
- Sernce 2 Merws Drecton) HIL2A Rurime Test
Mubgher| MTL1B Oveterrpntatre Teut
D HIL1A Shioat Crcuat Test
Por Extemal Watchdog
Ph urd) 511
<y s12
SIN En Tene) $13
,,,,,, — Senor 2Menu
[Opeaee Kuebler
[Wike Proiscted
Commert data < 0w SMC1 Freq
Name Frequency f I Pa] Mutpler m | Devisord Resutsr_|
Measurement
Serce 1 000 1 1 0.00
Serscr2 000 1 1 000
Result
Ratio (%] Fland F2

@05 State RUNNING @ ort - Hardware Auto Connectis ON. | COMS: 9600 7Event | it 11

Abbildung 5-11 File Editor: Datenaustauch bei Datensétzen mit ,,Write Proteced”

Jetzt kdnnen alle sichtbare sich Parameter zum Zielgerat Gbertragen werden.
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5.3.2 File Editor € OS10 Fenster

Es werden immer alle (auch die ausgeblendet) Parameter vom OS10 Fenster in den
File Editor Ubernommen.

Es gibt zwei Mdglichkeiten, einen Parametersatz vom OS10 Fenster in den File Editor zu
tbernehmen.

Aktive Mdglichkeiten Passive Moglichkeiten

Klicken auf den “Unit Save As” Button Aufgrund der Ausnahme Connection lost ...

Wird die Verbindung vom OS10 Fenster zum
Zielgerat unterbrochen, greift automatisch die
Ausnahme Connection lost ...

Folgende Warnung erscheint in einem Pop-Up
Fenster:

x4

I k. Do you want to save the parameters?

Bei Betatigung des Buttons Unit Save As | Bei Betatigung des Buttons Yes

... Offnet sich links neben dem OS10 Feld eins der folgenden Eingabefelder des Editors.

Tabelle 5-6 File Editor <- 0S10 Fenster

Ist ein File mit ,Write Protected” in den Editor Ist ein File mit ,Write Protected” in den Editor
geladen, 6ffnet sich folgendes Fenster: geladen, 6ffnet sich folgendes Fenster:
Illoﬁle Editor : Open file SMC1

i [ File Open  File Close |[File Save As || File Print Preview <5 File Print | File Download
[~ File Open  File Close | File Save As | File Print Preview ¢ File Print | File Download

Operator

urite Protected active

IDpelalnr I

IW’nle Frotected: I

ICDmment =

=l
Unit Save | Abort

Abbildung 5-12 File Editor: Anderungsfenster (ohne | Abbildung 5-13 File Editor: Anderungsfenster (mit
,Write Protected”) ,Write Protected”)

Das Speicherverfahren ist im Kapitel ,5.2.3 Speichern eines Parameterdatensatzes® beschrieben.
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6 Tools Menu

&

Das Tool-Menu dient zum Bereitstellen von zuséatzlichen (externen) Tools und ist nur
in speziellen Versionen der OS10 verfugbar.

7 Hilfe Menu

Unter dem Hilfe Men sind alle Hilfe- bzw. Updatemdéglichkeiten fiir die 0S10 zusammengefasst (Abb. 7-1).

Das Help-Meni gliedert sich in zwei Bereiche.
Einem oberen Bereich mit den Menus Show
help und Web Page und einem unteren
Bereich, in dem alle Updatemdéglichkeiten der
0S10 zusammengefasst sind. Die MenUls des
oberen Bereiches werden nachfolgend direkt
vorgestellt. Die einzelnen Updateverfahren
werden anschlie3end einzeln erlautert.

Help

& Show help
Web Page
Web Page For Documents

Update Os 10.0

Abbildung 7-1 Hilfe Meni: Ubersicht

Bitte beachten Sie, dass fir alle Updateverfahren folgendes gilt:

&

Unabhé&ngig vom gewahlten Updateverfahren wird die OS10 aus Sicherheits-
grinden geschlossen und nach der Ausfiihrung des Updates neu gestartet.

Durch Anklicken des Meniis Show help
Offnet sich automatisch das aktuelle
Dokumentations-verzeichnis (siehe Abb.
links).

Die Anzahl der angezeigten
Beschreibungen ist variable und hangt
von den vorhandenen Dokumenten ab.
Das gewlnschte Manual kann mittels
Doppel-Click direkt getffnet werden.

2} » Program Files (x88) » Os10.0 » Docs

Mame

0s100_Installer_d.pdf
0s100_Installer_e.pdf
0s100_Safety_d.pdf
0s100_Safety_e.pdf
0s100_Standard_d.pdf
0s100_Standard_e.pdf

Abbildung 7-2 Dokumentationsverzeichnis

&

installiert sein.

Zum Offnen und Anschauen des Dokuments muss ein geeigneter PDF-Reader

Durch Anklicken des Menu Web Page 6ffnet sich automatisch die aktuelle Hersteller-Web-Seite.

Durch Anklicken des Menu Web Page For Documents 6ffnet sich automatisch die Web-Seite mit
zusatzlichen Dokumenten aktuelle Hersteller-Web-Seite.
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7.1 OS10 Update

Durch Anklicken des Menus Update OS10 wird das Update gestartet.
Das Updateverfahren besteht aus den folgenden Schritten:

1. Automatische Update Prifung

Es gibt zwei Mdglichkeiten:

Als erstes priift das Updateprogramm, ob ein neues Update zur Verfligung steht.

Fall 1: kein Update ist verfugbar
Fall 2: ein neues Update ist verfligbar

Fall 1: kein Update ist verfugbar

Anklicken des Ok-Buttons, schlief3t
das Fenster und kehrt zur OS10
zurick.

0s100 Updater [1.0.0.0]

P Fead local 010.0 update information
Find update server : searching succesfull
Download update information ...
Download update information ... downloading 203 bytes
Download update information ... successfull
Check for new updates ...
i~ No Update is available
i => Press the »Ok< button to close the update application ..

Ok

Abbildung 7-3 Update OS10 - kein Update ist verfligbar

Fall 2: ein neues Update ist
verfligbar

Hier kbnnen Sie auswéhlen, ob
Sie das Update durchfiihren
oder abbrechen wollen.

Wenn Sie das Update
abbrechen wollen, dann
driicken Sie bitte den No-
Button. Das Update-Programm
schlie3t sich und die 0S10.0
wird automatisch gestartet.

Sie kdnnen jederzeit das
Update zu einem spateren
Zeitpunkt erneut starten.

0s100 Updater [1.0.0.0]

® Read local 0s10.0 update information

- Find update server : searching succesfull

- =z Download update information ..

- =2 Download update information ... downloading 203 bytes
- =2 Download update information ... successfull

- Check for new updates ...

- An update package is available, do you want to download it ?
- cument version of the 0s10.0: 0.9.0.0

- new version of the 0s10.0: 0.9.5.0

» Press the >0k < button to start the download and the update of the 0s10.0 ..
» Press the »No< button to abort the update ..

Ok

No

Abbildung 7-4 Update OS10 - ein neues Update ist verflgbar
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05100 Updater [1.0.0.0]

We nn S e d as ™ Read local 0s10.0 update information
(] - Find update server ; searching succesfull

Update durchfuhren

WO"en drUCken Sle - =% Download update information ...

- == Download update information ... downloading 203 bytes

bltte den Ok_Button. - == Download update information ... successfull

- Check for new updates ...

- An update package is available, do you want to download it 7
- cument version of the 0s10.0: 0.9.0.0

. H - new version of the Os10.0: 0.5.5.0
D!e neue VerSIOn - =» Press the >0k < button to start the download and the update of the 0s10.0 ..
erd heru nte rgeladen - => Press the >No< button to abort the update ..

- Download update ...
und das Update - =% Download update information ... downloading 6656000 bytes
automatisch

gestartet.

Abbildung 7-5 Update OS10 - Download Update

2. Update auf eine neue Version

Das Update der OS10.0 ist identisch mit der Installation der OS 10.0.

Weitere Informationen finden Sie Im Installationsmanual der 0S10.0 [4].
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8 Anhang zum Betrieb
8.1 Literatur

[1] Benutzer-Handbuch des Safety-M compact (Download unter www.kuebler.com)
[2] Benutzer-Handbuch des SMCB (Download unter www.kuebler.com)

8.2 Sonderfalle

# Sonderfall Bemerkung

1 | Parameter Unitld Fir diesen Parameter sind nur bestimmte Werte erlaubt.

Néahere Angaben sind im Benutzer-Handbuch des Safety-M compact
[1] zu finden.

Tabelle 8-1 Sonderfalle

8.3 Systemanforderungen
Betriebssystem Windows 8.1,10
Hardware o 1-GHz-Prozessor oder hther mit 32 Bit (x86) oder 64 Bit (x64)
e 2 GB RAM (32-Bit) oder 2 GB RAM (64-Bit)
o Verfugbarer Speicherplatz:
- 16 GB fiur 32-Bit
- 20 GB fir 64-Bit
o DirectX 9 Grafik-Engine mit WDDM 1.0 Treiber oder hoéher
o Serial Device (klassischer COM Port oder RS232ViaUsb Adapter)

.Net Framework 4.6.1 von Microsoft

Software

Tabelle 8-2 Systemanforderungen
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9 Allgemeines zur Installation

Dieses Manual beschreibt den Installations-Vorgang der Bedieneroberflache OS10.0 auf einem
Computer mit Microsoft® Windows als Betriebssystem.

Die 0S10.0 ist fur die Betriebssysteme Windows 8.1 und 10 geeignet.

Wichtig:
Fir die Installation und Aktualisierung wird der Aktivierungscode:

>52094< bendtigt.

Entfernen alter 0S10.0 Software:

Der Installer deinstalliert die alte 0S10.0 Software automatisch. Ist dies nicht
mdglich, stoppt das Installationsprogramm und die alte 0S10.0 muss manuell
entfernt werden.

Multi-User-Installation:

Die 0S10.0 wird immer fur alle Benutzer installiert (Multi-User). Eine Installation fur
einen einzelnen Benutzer (Single-User) ist nicht mdglich.

Administratorrechte:

Die Installation und Deinstallation der OS10.0 Software erfordert
Administratorrechte.

.NET Framework 4.6.1
Die 0S10.0 Software benotigt .NET Framework 4.6.1 von Microsoft®.

Treiber-Installation (nur Windows 8.1)

Die Software 0S10.0 muss bereits installiert sein, bevor eine Treiber-
Installation ausgefiihrt werden kann. Das USB-Gerat muss mit dem PC
verbunden sein.

10 Installation der OS10

Die Bediensoftware kann direkt von einer DVD, einem USB-Stick oder der lokalen Festplatte
installiert werden. Daher wird vereinfachend von einer Installation von der lokalen Festplatte
ausgegangen.

Offnen Sie das Verzeichnis, in dem das Installationspaket gespeichert ist. Starten Sie das
Installationspaket mit Administratorrechte. Die Installation der 0S10.0 lauft weitgehend automatisch
ab.
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10.1 Installationsvorgang

Die Installationsvorbereitungen laufen im Hintergrund (silent) ab. Nur im Fehlerfall erfolgt ein
Hinweis in Form einer Messagebox.

Anzeigen der Lizenzvereinbarung

Zu_erst wird Qie License Agreement
.Lizenzvereinbarung® Please review the icence terms before instaling the 0s10.0
angezeigt. Um die
Vereinba:_rung VO_IISta:-ndig 'ZU Press Page Down to see the rest of the agreement.
lesen, blattern Sie bitte mit dem T —
. ST Busness La]
rechtsstehenden Pfeil-Button
1.
nach unten. -
1. Our terms of business shall apply exdusively; we do not recogrise any terms of
dekvery of the purchaser
which are contrary to or deviate from our terms of delvery unless we have explicitly
agreed to ther
validity in writng. Our terms of business shal apply even if we carry out the purchaser's ¥
You have to accept the agreement to install the Os10.0. Click on the Cheddox to accept the
terms of the agreement,and then dick Mext’ to continue.
(O Click for accept terms of the agreement.
MNext Cancel
IAbbildung 10-1 Lizenzvereinbarung
Klicken Sie auf License Agreement
Click for accept Please review the licence terms before installing the 0s10.0
..."um die
Lizenzvereinbarung zu Press Page Down to see the rest of the agreement.
akzeptieren. S Tawe ot =
. . I.
Fyr Abbruch, driicken el o
Sie den Cancel-
Button 1. Our terms of business shall apply exdusively; we do not recognise any terms of
. dekvery of the purchaser
which are contrary to or deviate from our terms of dekvery unless we have explictly
.. . agreed to their
Dricken Sled_den Nel)l(t-' vabdity in writing. Our terms of business shall apply even if we carry out the purchaser’s v
BUtton'. um die Installation You have to accept the agreement to install the 0s10.0. Click on the ChedBox to accept the
Zu beginnen. terms of the agreement,and then dick Next' to continue.
[/ Click for accept terms of the agreement.|
o
IAbbildung 10-2 Lizenzvereinbarung “Akzeptieren auswéhlen”
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Anzeigen der Warnhinweise

Zum vollstandigen Lesen der | Waming

Warnhinweise kann mit dem Please review the WARNING terms before installing the 0s10.0
Pfeil-Button nach unten
geb|attert werden. Press Page Down to see the rest of the agreement.
Please Note: A
Klicken Sie auf The full nstaliation of the OS 10,0 requires the removal of the old or installed 05 10.0

software, old data files and directories.

(13 H
| Agree -Button, um die Removing of old or installed version of 05 10.0:

i i The Installer tries t the this versi tomatically.
Warnh!nWEISe zu . If H'uenrlme:ral of H':sr::z;; Isenc\t D:P:;EE-.I E‘L-’e irﬁ:aﬁ:r:rs stopped automatically.
akzept|eren und um die In this case, the 05 10,0 must be removed manually.
Installation zu starten. Deleting of oid data flesdrectories: _ v

If you accept the terms of the agreement, dick [ Agree to continue. You must accept the
. agreement to install Installer for Os10.0 v 1.0.0.0.
Das Anklicken des Cancel-

Button bricht das Update ab.
<gack Cancel

Abbildung 10-3 Warnhinweise

Das Installationsprogramm prift automatisch, ob das Betriebssystem
unterstutzt. Nur im Falle eines nicht zugelassen Betriebssystems (siehe
auch Anhang) erfolgt eine Warnmeldung oder das Installationsprogram wird
gestoppt.

Danach prift das Installationsprogram, ob die zur Ausfiihrung notwendigen
Administratorrechte vorhanden sind. Fehlen die Administratorrechte, erfolgt
automatisch die Abfrage des notwendigen Administratorpassworts.
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10 Installation der OS10

Installation
Die Installation lauft
automatisch ab. inetaling

Please wait while Instaler for 0510.0 v 1.0.0.0 is being installed.

Extract: Os60_Standard_e.pdf

< Back Close Cancel
Abbildung 10-4 Installation
Das Anklicken des Installation Complete
Close-Button Setup was completed successfully,
beendet die
Installation. Completed
Show detais

= ==

Abbildung 10-5 Beenden der Installation
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10 Installation der OS10

Die 0S10.0 bendtigt das .net Framework 4.6.1 von Microsoft. Dieses Framework ist im
Installationspaket enthalten.

Das Installationsprogramm prift, ob das .net Framework 4.6.1 auf dem Rechner installiert ist.
Wenn nicht, dann wird die Installation automatisch gestartet. Folgen Sie bitte dann den
Anweisungen dieses Installationspaketes des .net Framework 4.6.1 .

Die Installation dieses Frameworks ist zeitaufwendig.
Ggf. muss der Rechner neu gestartet werden.

Nach dem Abschluss der Installation kann die 0S10.0 auf zwei Arten gestartet werden.

Starten der 0S10.0

Via Desktop Icon Rubler
bl
0s10.0

Abbildung 10-7 0S10.0: Desktop Icon

Via Startmenu B osw0.0
for 0510.0

st LIMinstall

Abbildung 10-11 0S10.0: Startmend
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11 USB-Gerétetreiber Installation

11 USB-Geratetreiber Installation
11.1 Windows 8.1

Bitte beachten:
Die Software OS10.0 muss bereits installiert sein, bevor eine Treiber-

Installation ausgefuhrt werden kann. Zur Installation der USB-Geratetreibers
sind zudem Administratorenrechte erforderlich und das zu betreibende USB-
Gerat muss eingeschaltet und tber ein Verbindungskabel an den USB-Port
des Computers angeschlossen sein.

Die Treiber-Installation erfordert eine INF Datei (auch “Setup Information
file” genannt), welche im folgenden Verzeichnis der bereits installierten
Bediensoftware steht:

“C:\Program Files (x86)\0s10.0\Drivers\Win7_8"...

Die Software erkennt und selektiert die entsprechende INF Datei automatisch.

Offnen Sie den Gerate-Manager (Start =»Control Panel = Device Manager)

Danach muss das Gerat mit einem passenden USB-Kabel an den PC oder das Notebook
angeschlossen werden.
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11 USB-Gerétetreiber Installation

Abhéangig von der aktuellen Konfiguration des Betriebssystems wird automatisch ein neuer

Unterpunkt “Andere Gerate” erganzt. Diese Verknupfung beinhaltet den Eintrag eines unbekannten
Gerats namens “Motrona DS2xxxx”.

=y Gerdte-Manager EI@
Datei  Aktion  Ansicht 7
el AN RN 7 Mol AN
e KUEB-TEST-FS
a- Iy Andere Gerdte
L4l Motrona DS2w0oc
e --‘? Anschlisse (COM & LPT)

» % Audio-, Video- und Gamecontroller
: /& Computer

» e DVD/CD-ROM-Laufwerke

>':‘5 Eingabegerdte (Human Interface Devices)
. B Grafikkarte

o Laufwerke

jf!, Méuse und andere Zeigegerite

R Monitore

1 9

C

L]

Metzwerkadapter
D Prozessoren
» 45 Speichercontroller

3
-
%
B
.

b M Systemgerate
- 2 Tastaturen
- i USB-Controller

Abbildung 11-1 Unterpunkt “Unbekanntes Gerét”
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11 USB-Gerétetreiber Installation

Im Kontext-Menu “ Treibersoftware aktualisieren.” auswahlen, um das Fenster fir die
Update-Selektion zu 6ffnen, und dann “Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen”
auswabhlen:

- =

u [ Treibersoftware aktualisieren

Wie mdchten Sie nach Treibersoftware suchen?

# Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen
Auf dem Computer und im Internet wird nach aktueller Treibersoftware far das
Gerat gesucht, sofern das Feature nicht in den Geréteinstallationseinstellungen
deaktiviert wurde.

S

Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen

Abbildung 11-2 Auswahlfenster "Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen”

Geben Sie den Ordner Pfad an unter dem die Treiber liegen. der Diese liegen im installationspfad der OS10
unter ,....\Data\Drivers*

Danach den Button ,Weiter” betatigen, um fortzufahren...
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11 USB-Geratetreiber Installation

MI

& L Treibersoftware aktuaisieren
Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesermn Ort nach Treibersoftware suchen:

C:\Users\sauterf\Desktop\Data\aivers v l Durchsuchen...

[lUnterordner einbeziehen

2 Aus einer Liste von Gerétetreibern auf dem Computer auswéhlen
Diese Liste enthélt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerat kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.

| Weiter Il Abbrechen

Abbildung 11-3 OS-Config Verzeichnis / Suchpfad

R60721.0001 — Index 1b DE - 82



11 USB-Gerétetreiber Installation

Es offnet sich das Fenster ,Windows Sicherheit®.
Wahlen Sie ,Installieren®.

P

|+-] Windows-Sicherheit
Mdachten Sie diese Geratesoftware installieren?

Marne; Fritz Kuebler GmbH &nschlisse (COM & LPT..,
# Herausgeber Fritz Kuebler GrmbH

[ Installigren ]
Loz’

[] Software von "Fritz Kuebler GmbH" immer
wvertrauern

[# Sie sollten nur Treibersoftware von vertrauenswiirdigen Herausgebern installieren. Wie kann
festgestellt werden, welche Gerdtesoftware bedenkenlos installiert werden kann?

Abbildung 11-4 Installation starten

Windows installiert die Treibersoftware

@

& [ Treibersoftware aktualisieren

Treibersoftware wird installiert...

Abbildung 11-5 Installation lauft
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11 USB-Gerétetreiber Installation

Nachdem die Installation der Treibersoftware abgeschlossen ist, wird der Installations-
Vorgang mittels Button ,SchlieRen“ beendet.

I'\,_../I [ Treibersoftware aktualisieren - Communications Port (COM4]

Die Treibersoftware wurde erfolgreich aktualisiert.
Die Installation der Treibersoftware fir dieses Gerdt ist abgeschlossen:

Cammunications Port
-
T

Abbildung 11-6 Installation beendet
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11 USB-Gerétetreiber Installation

Das neue Gerat wurde nun automatisch unter “Anschlisse (COM & LPT)” hinzugefugt.

=y Gerate-Manager
Datei  Aktion  Ansicht  F

&% = E H=Z & &S

(o]l ]

4 = KUEB-TEST-F5

4-'F Anschliisse (COM & LPT)

‘? Communications Port (COM4)

? Intel(R) Active Management Technelegy - SOL (COM3)
H "? Kommunikationsanschluss (COML)

b & Audio-, Video- und Gamecontroller

> -1l Computer

» e} DVD/CD-ROM-Laufwerke

p 5«:_-, Eingabegerdte (Human Interface Devices)
o B Grafikkarte

:, -a Laufwerke

- Mause und andere Zeigegerite
b A Monitore

:s -F Netzwerkadapter

=-D Prozessoren

b &5 Speichercontroller

> 78 Systemgerate

2 Tastaturen

b - g USE-Controller

Abbildung 11-7 Neues Geréat zu den Ports (COM & LPT) hinzugeflugt

Die Treiber-Installation ist abgeschlossen.

11.2 Windows 10

Windows 10 erkennt das SMC2 und konfiguriert die nétigen Geratetreiber automatisch. Eine
Installation der Geratetreiber seitens des Bedieners ist somit nicht mehr notwendig.
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12 Deinstallation der OS10

12 Deinstallation der OS10

In Abh&ngigkeit vom Betriebssystem kann die Bediensoftware mit Hilfe der

Windows Systemsteuerung (Windows 8.1 und 10) oder Uber das Deinstallationsmeni geléscht
werden.

Bitte beachten:

Es wird nur die 0S10.0 deinstalliert.

Evtl. erzeugte ,,0s10.0 Benutzer-Verzeichnis* werden NICHT geldscht (siehe auch
0Os10 Manual).

12.1.1 Deinstallation via Windows Systemsteuerung

Offnen Sie das Systemsteuerelement ,Programme und Funktionen* via
»otart = Systemsteuerung = Programme und Funktionen®.

Es erscheint eine Liste mit allen auf dem System installierten Programmen.

Durch Markieren des Eintrags Bkl mit der rechten Maustaste, kann eine der folgenden
Moglichkeiten ausgewahlt werden:

o ,Deinstallieren/andern® sowie im darauffolgenden Fenster
e Entfernen Sie die Anwendung von diesem Computer” anwahlen.

Die Deinstallation wird automatisch gestartet und durchgefthrt.

12.1.2 Deinstallation via Men(

Das Deinstallationsprogram Ml kann direkt tiber

LAlle Programme = 0s10.0 “ (siehe Abbildung unten) direkt gestartet werden.

B os00
e 0510.0

e Ininstall

Abbildung 12-1 Deinstallationsmeni und folgt den weiteren Anweisungen.
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13 Anhang zur Installation

13 Anhang zur Installation

Systemanforderungen fur die OS10

Unterstitzte

Betriebssysteme: Windows 8.1 (32 oder 64 Bit)

Windows 10 (Version 1511 build 10586.104; 64 bit)

Microsoft Frameworks: Net Framework 4.6.1

13.1 Installationsschritte der OS10

1. Vorbereitung der 0S10 Installation und
1) “Lizenzvereinbarung” anzeigen

2) Check des Betriebssystems und nach &lteren OS-Versionen etc.

3) (Download und) Start des OS10 Installations-Programms

2. 0S10 Installation
1) Check und (falls erforderlich) Installation bendtigter Microsoft- Softwarekomponenten
2) Download und Installation der OS10 Bedieneroberflache

13.2 Anforderungen an die USB-Treiber Installation

Die Software OS10 must bereits installiert sein, bevor eine Treiber- Installation ausgefihrt
werden kann. Zur Installation der USB- Geratetreibers sind zudem Administratorenrechte
erforderlich und das zu betreibende USB-Gerat muss an den PC angeschlossen sein.
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