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Prozess-Steuergerite

fir Temperatursensoren

Process Controllers
for Temperature Sensors

Contréleurs de process
fiir Thermoelemente J, K, N, R, S, T, E, B pour sondes de température
Sensoren im mV-Bereich
Widerstandstemperaturfiihler PT100
Widerstandssensoren bis 500Q Controllori di processo

per sonde di temperatura

Controlador de proceso
para sondas de temperatura
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weitere Ausgange (optional)
0 = keine
9 = Analogausgang
(nur bei DC-Spannungsversorgung)
Spannungsversorgung
0=100 ... 240 V AC + 10%
3=10..30VDC

Ausgange
0 = Relais

Front
0 = Kubler Ausfiihrung
A = Neutrale Ausfiihrung

Geratetyp
4 = Temperaturmessgerat
5 = Normsignalmessgeréat
6 = DMS-Messgerat

wir geben Impulse
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dieses Gerats liegt in industriellen Prozessen und

1 Vorwort Steuerungen von Fertigungsstraen der Metall-,
Lesen Sie vor der Montage und der Holz-, Kunststoff-, Papier-, Glas- und Textilindustrie
0 Inbetriebnahme diese Bedienungs- u.a.. Uberspannungen an den Schraubklemmen

des Geréats missen auf den Wert der
Uberspannungskategorie Il begrenzt sein. Das
Gerét darf nur im ordnungsgemaf eingebauten
Zustand und entsprechend dem Kapitel
,Technische Daten“ betrieben werden.

anleitung aufmerksam und vollstéandig
durch. Beachten Sie zu lhrer eigenen
Sicherheit und der Betriebssicherheit
alle Warnungen und Hinweise. Wenn
das Gerat nicht nach dieser
Bedienungsanleitung benutzt wird,

kann der vorgesehene Schutz Das Gerat ist nicht geeignet fiir den explosions-
beeintrachtigt werden. geschiitzten Bereich und den Einsatzbereichen, die
in EN 61010 Teil 1 ausgeschlossen sind. Wird das
2 Sicherheits- und Warnhinweise Gerét zur Uberwachung von Maschinen oder

Ablaufprozessen eingesetzt, bei denen infolge
eines Ausfalls oder Fehlbedienung des Gerates
eine Beschadigung der Maschine oder ein Unfall
des Bedienungspersonals maglich ist, dann
missen Sie entsprechende
Sicherheitsvorkehrungen treffen.

Benutzen Sie das Gerat nur in technisch
einwandfreiem Zustand, bestimmungs-
gemaR, sicherheits- und gefahren-
bewusst unter Beachtung dieser
Bedienungsanleitung.

Defekte oder beschadigte Gerate
missen unverziiglich vom Netz getrennt
und aulRer Betrieb genommen werden.
Das Gerat darf nicht gedffnet werden.
Benutzen Sie den Reparaturservice des

Das Gerét ist fiir die Verwendung in Innenrdumen
konzipiert. Bei Einhaltung der technischen Daten
kann das Gerat aber auch im AuRenbereich
verwendet werden. Achten Sie hierbei aber auch

Herstellers. N

auf einen angemessenen UV-Schutz.
SchlieRen Sie das Geréat nur an die 9
vorgesehenen Stromnetze an. 2.2  Schalttafeleinbau
Die Sicherheit des Systems, in welches
das Gerat integriert wird, ist in der Montieren Sie das Gerét entfernt von
Verantwortung des Einrichters. A Warmequellen und vermeiden Sie
Trennen Sie fiir Installations- und di[ektgn K_ontakt mit atzenden
Wartungsarbeiten sémtliche VORSICHT F'US_S'lelte”v heiem Dampf oder
Stromkreise. ahnlichen.

Verwenden Sie nur fiir Ihr Land
zugelassene, fiir lhre Temperatur- und
Leistungsbereich ausgelegte Kabel.
Installations- und Servicearbeiten diirfen
nur von einer Fachkraft ausgefiihrt
werden.

Das Gerat muss zwingend mit externen,
zugelassenen Sicherungen abgesichert
werden. Den Wert entnehmen Sie den
technischen Daten.

Es muss sichergestellt werden, dass
umlaufend um das Gerat 10 mm
Umliftung vorhanden ist.

Das Gerat muss so eingebaut
werden, dass die Anschlussklemmen
von einem Bediener unzugénglich
und nicht beriihrbar sind. Beachten
Sie beim Einbau, dass nur die
Frontseite als Bedienerberiihrbar

Das auf dem Geréat verwendete Symbol eingestuftist.
f f } soll darauf hinweisen, dass es Gefahren )
gibt, auf die in dieser Anleitung Montageanleitung
hingewi ) wird. 1. Befestigungsrahmen vom Gerét abziehen.
2. Gerat von vorne in den Schalttafelausschnitt
21 BestimmungsgemaBer einsetzen und auf korrekten Sitz der
Gebrauch Frontrahmendichtung achten.

3. Befestigungsrahmen von hinten auf das
Gehéuse aufschieben, bis die Federbiigel
unter Spannung stehen und die Rastnasen
oben und unten eingerastet sind.

Hinweis: Bei fachgerechtem Einbau kann frontseitig

P65 erreicht werden.

Die Prozess-Steuergerate dienen zur Darstellung
von Messwerten sowie zur Uberwachung von
Grenzwerten. Der Einsatzbereich dieser Geréte
liegt in industriellen Prozessen und Steuerungen.
Jeder dariiber hinausgehende Gebrauch gilt als
nicht bestimmungsgemaR. Der Einsatzbereich
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23 Elektrische Installation

Trennen Sie vor Installations- oder
A Wartungsarbeiten das Gerat von allen
Spannungsquellen und stellen Sie
GEFAHR Sicher, dass keine BERUHR-
GEFAHRLICHEN Spannungen mehr
vorhanden sind.

AC-Versorgte Gerate dirfen nur tiber
einen Schalter oder Leistungsschalter
mit dem Niederspannungsnetz
verbunden werden, welcher in der
Nahe des Gerates installiert und als
dessen Trennvorrichtung
gekennzeichnet ist.

Installations- oder Wartungsarbeiten
diirfen nur von einer Fachkraft
durchgefiihrt werden und muissen
nach den zutreffenden nationalen und
internationalen Standards erfolgen.

Es muss darauf geachtet werden,
dass samtliche Kleinspannungen
welche in das Gerat gehen oder aus
dem Geréat kommen durch doppelte
bzw. verstéarkte Isolation von
geféhrlichen, stromfiihrenden
Leitungen getrennt sind (SELV
Kreise).

Das Geréat muss fiir den
ordnungsgemaRen Betrieb extern
abgesichert werden. Hinweise fiir die

GEFAHR Vorgeschriebenen Sicherungen finden
Sie unter den Technischen Daten.

Die Relaisausgénge sind gerateintern
nicht gesichert. Ohne entsprechende
Absicherung der Relaisausgange
kann es zu unerwiinschter
Warmeentwicklung oder sogar zum
Brand kommen. Die Relaisausgange
sind vom Errichter der Anlage extern
abzusichern. Es muss auch im
Fehlerfall sichergestellt werden, dass
die unter den technischen Daten
angegebenen Daten auf keinen
Umstanden Uberschritten werden.

o Bei der Installation muss darauf geachtet werden,
dass die Versorgungsspannung und Beschaltung
der Ausgangskontakte von der gleichen
Netzphase versorgt werden, damit die max.
Spannung von 250V nicht tiberschritten wird.

 Leitungen und deren Isolierungen miissen dem
vorgesehenen Temperatur- und
Spannungsbereich entsprechen. Fir die
Beschaffenheit der Leitungen sind die
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zutreffenden Standards des Landes und des
Endgerates einzuhalten. Die zulassigen
Querschnitte fiir die Schraubbefestigungen finden
Sie in den technischen Daten.

Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme den
korrekten und festen Sitz der Leitungen. Nicht
benutzte Schraubklemmen miissen bis zum
Anschlag eingeschraubt werden damit sich diese
nicht I6sen und verlieren.

Das Gerét ist fiir die Uberspannungskategorie 1
ausgelegt. Wenn nicht ausgeschlossen werden
kann, dass hohere transiente Uberspannungen
auftreten kdnnen, missen zusatzliche
Schutzmassnahmen installiert werden, welche die
Uberspannungen auf die Werte der CAT Il
begrenzen.

Hinweise zur Storsicherheit

Alle Anschliisse sind gegen duBere Stéreinfliisse
geschitzt. Der Einsatzort ist so zu wéhlen, dass
induktive oder kapazitive Stérungen nicht auf das
Gerat oder dessen Anschlussleitungen einwirken
konnen! Durch geeignete Kabelfiihrung und
Verdrahtung kénnen Storeinfliisse (z.B. von
Schaltnetzteilen, Motoren, getakteten Reglern oder
Schutzen) vermindert werden.

Erforderliche MaBnahmen:

Fir Signal- und Steuerleitungen nur geschirmtes
Kabel verwenden. Kabelschirm beidseitig auflegen.
Litzenquerschnitt der Leitungen min. 0,14 mm?2.
Der Anschluss der Abschirmung an den
Potentialausgleich muss so kurz wie méglich und
groRflachig (niederimpedant) erfolgen.

Verbinden Sie die Abschirmungen nur mit der
Schalttafel, wenn diese auch geerdet ist.

Das Gerat muss in moglichst groem Abstand von
Leitungen eingebaut werden, die mit Stérungen
belastet sind.

Leitungsfiihrungen parallel zu Energieleitungen
vermeiden.

24 Reinigung und Wartung

Die Frontseite darf nur mit einem weichen, mit
Wasser angefeuchteten Tuch gereinigt werden.
Eine Reinigung der eingebauten Riickseite ist nicht
vorgesehen und obliegt der Verantwortung des
Servicepersonals oder Installateurs.

Bei einem normalen Betrieb ist dieses Gerat
wartungsfrei. Sollte das Geréat wiedererwartend
nicht ordnungsgemaR funktionieren, muss das
Gerat an den Hersteller oder Lieferanten geschickt
werden. Ein eigenméchtiges Offnen und
Instandsetzen ist nicht vorgesehen und kann den
urspriinglichen Schutz beeintrachtigen.



3 Beschreibung
Digitale Anzeige zur Darstellung von Messwerten sowie zur Uberwachung von Grenzwerten im industriellen
Einsatzbereich.

« 6-stellige 14-Segment-LED-Anzeige, 14 mm, zur Messwertanzeige und Dialogfiihrung

« Zuschaltbare Laufschrift als Hilfetext

« Sprache fiir den Hilfetext in Deutsch oder Englisch wahlbar

« Signaleingang fiir Thermoelemente J, K, N, R, S, T, E, B oder Sensoren im mV-Bereich

« Signaleingang fiir Widerstandstemperaturfiihler PT100 oder Widerstandssensoren bis 500 Q
« Abtastrate 10 Messungen pro Sekunde

« Digitales Filter 1.0rdnung zur Glattung von Anzeigeschwankungen bei unstabilen Eingangssignalen
« Kundenspezifische Linearisierung fiir 100 mV- und 500 Q-Messbereich méglich

« Min-/Max-Speicherfunktion

« 2 Relaisausgénge (Wechselkontakte) zur Grenzwertiiberwachung

« Einschaltverzégerung fiir Relaisausgange nach Netz-Ein

« Ausfiihrung fiir Versorgungsspannung 10 ... 30 V DC und 100 ... 240 V AC £ 10%

« Hilfsspannungsausgang 24 V / 30 mA bei AC-Versorgung

« Programmierbar Uber frontseitige Tasten

« Multifunktions-Taste und zwei Multifunktions-Eingange, Funktion programmierbar

4 Anzeige/Bedienelemente

(1) Display

- 14-Segment-Anzeige, 6-stellig, rot
- Ziffernhdhe 14 mm

(2) Sttt ige, 2 LEDs, rot

- Schaltzustand von Alarm 1 und Alarm 2 (2) (1) (4)
- Signalisierung Funktionsgruppe oder Funktion
(3) MP-Taste und Programmiertasten

- - Multifunktionstaste (MP-Taste)
1@
- Riicksprung aus Funktionsgruppe 2@ . . » o o 5

g— - Riicksprung aus Funktion
- vorige Funktionsgruppe anwéhlen “
— - vorige Funktion anwéhlen - - J -

- Parameterwert verkleinern |

- néchste Funktionsgruppe anwahlen |
-+ - néchste Funktion anwéhlen (3)
- Parameterwert vergréfern

- Einstieg in Funktionsgruppe
e - Einstieg in Funktion

- neue Einstellung iibernehmen
(4) Platz fiir Einheif fklek

Einstieg in das Programmiermenii — . -+ >3 sec
Geriteausfithrung und Softwareversion anzeigen *— .= + /=2 S5¢ec

Defaultwerteinstellung durchfiihren -— , - >3 sec
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5 Blockschaltbild

nur bei AC-Ausfiihrung

<_e ZUNTD 3 C Version AC:
24VDC/30 mA (8 1 01% .%zan VAC
3:?5’"0" DC:
+10.... 30 VDC
MP-INP 2 (7)—]
ooz O— KA 2T
MPINP 1 (B—
¢CJC intern
A ¢y — Gronswart 2
mV-/TE - -
- RD- B—| D
™ @ TN
200 uh U:0(2)... 10V
) Iconst+ (1 & onos

6 Anschlussbelegung

2
5 o -
+ W z o i g F &
, 8 Eegels g5 B
<+ . B % « $i0 -8 O °3
S3 o0 a0 § 5 o 5.8 of [ [
S8k 8838 518 82 2 2
T
1 | |
PDORPARPIRORDIRRB®® A
L
i = AC
TE = S
100 ... 240V
i 3 £10%
£100mV h 1
i i_ .
4-Leiter RTD, E /_I DC E
= ] =il
: bei DC-Ausfihrung 10 30V |
3-Leiter RTD,
2-Leiter RTD,
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7 Bedienkonzept (Betriebsmode)
®

= BETRIEBSMODE
oder ' Aktueller Messwert

'HLhﬂMﬂIllEEHﬂ

a)
™~
-~
—

oder

= Minwert
HMINIH m--m
- +
oder Maxwert

wﬁxfmumﬁaﬁj__§§ﬁﬂ

oder Grenzwert 1

ALARH I e 400 (000F e 00 (000

- +

W

== Srranil

> 5s
S =

-
Geréateausfluhrung fur 2s
SW-Version fiir 2s

MP-TASTE

- TASTENFUNKTION
siehe 9.4

Grenzwert 1 einstellen,
0

Grenzwert 2 einstellen,

000000

oder_ Grenzwert 2
ALARH 3 mem 802000
- +
®

= Wert verkleinern
+ Wert vergroern
<= Stelle auswahlen
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8 Programmierung

Einstieg in das Programmiermenii = + -+

>3 sec

* Wahrend der Programmierung sind die Relais inaktiv (nicht bestromt).
* Beim Verlassen des Programmiermenii (iber SAVE werden Minimalwert und Maximalwert
geldscht.

Einstieg in das Programmiermenii / Funktionsgruppe wéhlen / Programmiermenii
verlassen

BETRIEBSMODE > 3s

6241

= -
= "'IFIL AR M H—
+
=THALARN I
+
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Funktion wahlen / Parameter einstellen / Parameter iibernehmen

[ Funktionsgruppen [ Funktion [ Parameter

+  Parameter
— wahlen

10

- g <= Werteinstellen .,
7 7 [7
IOl I M vooeen
— |20 L L L1 = 0
= Wert verkleinern
= ki +  Wert vergroBern
10| C [ g <= Stelle auswéhlen
NG . b
.
™~ . e gl
] - 7
= |20 v, 1 .
= =5 Parameter

= 5OHZ
=1 _bOH
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9 Funktionsgruppen

nur bei 2.WIRE

| R IR E||Wahle Leitungswiderstand
) einer Anschlussleitung
Werkseinstellungen sind grau hinterlegt. ‘ ﬂ E Wertebereich 0.0 ... 25.0 Q
9.1 Hilfetext (Laufschrift)
HL P T X T, | Men Hilfetext H JJ U5 T | wahle Korrekturwert
———— = - Wertebereich -99.9 ... +99.9°C
HL P 7 X T | Wahle Hilfetext ZZ Wertebereich -99.9 ... +99,9°F
ON |Ein - " .
- eine gestartete Laufschrift 'D P thl:e @ufiosung
kann mit jeder Programmier- gayo CI'F
taste abgebrochen werden 0.0 °CI°’F
OFF | Aus
5L.L AN [, | wahle Sprache fiir Hilfetext Bei 0.500R
£ N | English [ L 0L IM |WwahleUntere
7 ) Messbereichsgrenze
T E | Deutsch
l 0[] | Wertebereich
. N i 0.0...525.0Q
9.2 Signaleingange T H IL I 1| Wanle Obere
INFUT | Menii Eingangssignal ) - ) \';"Vessl;ereich:grenze
ertebereic
R ANGE | Wahle Temperaturfiihler l 52548 00.. 52500
F T [ | Widerstandsthermometer T = o
Pt 100 [.200.0 ... +850.0°C] jh,é T H, | Wahle Fiihleranschluss
O500F |widerstand 0 ... 500 Q W I R E || 2-Draht-Anschluss
= | o
T 0M | Milivolt-100 ... +100 mv W I F E|| 3-Draht-Anschluss
— T
\ T L. J | Thermoelement Pt30R-Pt6RN 14 I RE | 4Draht-Anschiuss
T L. /| Thermoelement Fe-CuNi nur bei 2.WIRE
T L K | Thermoelement NiCr-Ni [ FWIRE V\'/éhIeALeitﬁInQS\;viqerstand
7 L_ N’ | Thermoelement NiCrSi-NiSi einer nsc. ussisung
e 003 | wertebereich 0.0 ... 25.0 Q
T L F | Thermoelement Pt13Rh-Pt — -
- 1 P| | Wahle Dezimalpunkt
T L.5 | Thermoelement Pt10Rh-Pt * | (anzeigend)
T E 7 | Thermoelement Cu-CuNi ggi|o
7 [ E | Thermoelement NiCr-CuNi 830
Bei PT100 8-3880
LN I T |wahle Temperatureinheit 0.00000
[ | Temperaturin °C I NFL [J | wahle Eingang-Anfangswert
O F | Temperaturin °F 0.0 | Wertebereich
1E T H, | wahle Fhleranschiuss — 3voh| f‘r"o_ﬂ — —
= 77 shle Anzeige-Anfangswe
2 W I R E | 2-Draht-Anschluss DISFLO fiir INP.LO. g g
W I RE |3-Draht-Anschiuss [ 0.0 | Wertebereich
L'Ihl I RE 4-Draht-Anschluss _ _ -199999 ... +999999 und DP
‘ I NFH I |wahle Eingang-Endwert
5 00 ) | Wertebereich
‘ ) 0.0...525.0Q
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[JISPHL mihrl—fl Anzeige-Endwert fiir H D J U5 T | wahle Korrekturwert
T EQ Wertebereich -99.9 ... +99.9°C
[ 5088 e erelch 16609 und P ““'| Wertebereich -99.9 ... +09.9°F
- un.
Bei 100 mV I P/ | wahle Auflsung
[ L OL IM |WwahleUntere ag|occre
ERLIAD \’;Aveisb:reiyhsgrenze =] 0.0 °C/°F(nicht bei TC.B, R, S)
= ertebereicl
= -105.00 ... +105.00 mV
[ HIL IM|WahleObere alle
Messbereichsgrenze — — -
T 10500 | Wertebereich FILTER Wahle Eingangsfiter
. -105.00 ... +105.00 mV Mit demeunkt_lan _Flllter wird
= - angegeben, wie viele
‘ I P | Wahle Dezimalpunkt Messzyklen fiir die gleitende
(anzeigend) Mittelwertbildung
‘ aggio herangezogen werden.
0.0 \ T | Wertebereich 1. 99 [zykien]
o - bei Wert 1 ist die
0'0000 Filterfunktion ausgeschaltet
0.00000 PHIEL Y] Wél;]IeNE:nSé:halglerzggirung
I NFL [J | wahle Eingang-Anfangswert e S SEETeline
LIvr, A gang g der Grenzwertliberwachung
- Wertebereich erst nach Ablauf der
0B85 00 myv programmierten Zeit)
[T I 5P L [ | Wahle Anzeige-Anfangswert [7.£7] | wertebereich 0.0 ... 99.9 [sec]
‘ 60 Ill\Jl:e:"t\lei;la-rS{ch F I F R E [ | wahle lokale Netzfrequenz
- -199999 .... +999999 und DP 5 8 H 7| | Netzfrequenz 50 Hz
I NFH I |wanle Eingang-Endwert 5 G H 7| | Netzfrequenz 60 Hz
Wertebereich
lﬂﬂgﬂ -105.00 ... +105.00 mV Die Funktionen LO.LIM und HI.LIM
‘ﬂ TGP H I | Wahle Anzeige-Endwert fur begrenzen den editierbaren Bereich.
il ST L
NI — Der Wert bei HI.LIM muss immer gréRer
| 1688 Wertebereich 6099 und DP sein wie der Wert bei LO.LIM.
Bei TC.x
LN I T |wahle Temperatureinheit
G| Temperatur in °C
O F | Temperatur in °F
REF.JUN |Wwane
) " | Vergleichsstellenkompensation
INTEFRN | Interne Kompensation
X T E RN | Externe Kompensation
v T P rl E; Ki i
JUNTMP | Wahle Externe
) Vergleichstellentemperatur
‘ 0.8 | wertebereich

-99.9 ... +99.9°C bzw.
-147.8 ... +212.0°F
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9.3 Anwender-Linearisierung
(100 mV / 500 Q)

L I NE HF. | Menii User-Linearisierung

L I NEHF. [ wahle User-Linearisierung

N [ | Linearisierung Aus
¥ [ 5 | Linearisierung Ein

NUMP N T V\_Iéhle_A_nzahI der
Linearisierungspunkte

- | Wertebereich 3 ... 12

I NPF.L [ | wahle Eingang-Anfangswert

- Wertebereich abhéngig vom
ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ Messbereich [Q / mV]

JI5FL [ |Wwanhle Anzeige-Anfangswert
B/ b I S 1 I
‘ fiir INP.LO.

"‘ 10888 | Wertebereich

-199999 ... +999999 und DP

INFE | |wanhle Eingangswert 1

00 [ | Wertebereich abhéngig vom
) Messbereich [Q / mV]

JI5FF | |wahle Anzeigewert fiir INP.O1.

Wertebereich
ﬂgﬂ -199999 ... +999999 und DP

Max. 12 Linearisierungspunkt méglich

Fr jeden Linearisierungspunkt (LP) muss ein
Eingangswert INP. (Eingabe des Sensorwertes
vom Analogeingang in physikalischer Einheit) als
auch den entsprechenden Anzeigewert DISP:
(Eingabe des zum Sensorwert zugeordneten
Anzeigewertes) eingegeben werden. Die
Linearisierungspunkte (LP) kénnen in beliebiger
Reihenfolge eingegeben werden. Sie werden fiir
die Linearisierungsfunktion in der Firmware
aufsteigend sortiert. Eine Linearisierung mit
negativer Steigung ist moglich.

‘ INPF. [ | wahle Eingangswert 10

000 | Wertebereich abhéngig vom
‘ ) Messbereich [Q / mV]

JI5F [ |wahle Anzeigewert fiir INP.10.

Wertebereich
EQE -199999 ... +999999 und DP

I NFH I |wanle Eingang-Endwert

/) Wertebereich abhéngig vom
Z' E Z' E Messbereich [Q / mV]

7 IT5FH I |Wwahle Anzeige-Endwert fiir
B/ N N e
‘ INP.HI.

‘ 1060 | Wertebereich

-199999 ... +999999 und DP
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Die Funktionen LO.LIM und HI.LIM
begrenzen den editierbaren Bereich.

Der Wert bei HI.LIM muss immer groRer
sein wie der Wert bei LO.LIM.



Beispiel fiir Lineare Skalierung

Beispiel 1: 0..500Q= 0..
Beispiel 2: 0...475Q =300
Beispiel 3: -70 ... +80 mV = 750 ... 400
Anzeige
ISP INPHI = 475R
DISPHI =900
900
BWosl  INPLO=-70mV Beispiel 2
~_ DISPLO =750
-~ )
700 —— 55
'E.:L B/I 3\ - INPHI = 500R_ | I ,I‘
o eispiel DISPHI =600}~ o -
s 600 9 )4 o
=3 s il Ly
INPLO = 0R ~ et
== 500~ pispLo =300 S )|
h] st [sw]
N 400 s e | P
P INPLO =80mV [~
DISP.LO =400 ~
Beispiel 1
78 Ve | | ! L/ o]
I T T T 7/ = wert
-105mv | -100mV omv 100mV [ 105mV | [~
OR OR 250R 500R | 525R
Beispiel fiir Nichtlineare Skalierung
Anzeige
5F,
Beispiel 2
s~ Beisp )
N, " LP high
- \ Beispiel 1
\
\ LP6 ==/
X =~
LP5
S LP4 /%9
- o -
LP3 > -
LP2 = ol VN
3 =]
LP1 S
Naa
LP low s
N
N
/L ! ! | Ny o
7/ T T T 7/ = wert
-105mv | -100mV omv 100mV | 105mv | [~
OR OR 250R 500R | 525R

LP = Linearisierungspunkt

Seite 13



9.4 Funktion Multifunktionstaste
(MP-Taste) und
Multifunktionseingédnge
(MP-INP)

Minimalwertspeicher riicksetzen

¢ In Funktionsgruppe MP.KEY Funktion RES.MIN
auf ON programmieren. Im Betriebsmode den
Minimalwertspeicher (MINIMU) wahlen und MP-
Taste kurz betatigen.

e In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf RES.MIN oder R.PEAKS
programmieren. Im Betriebsmode
Multifunktions-Eingang 1 bzw. Multifunktions-
Eingang 2 kurz aktivieren.

Maximalwertspeicher riicksetzen

e In Funktionsgruppe MP.KEY Funktion
RES.MAX auf ON programmieren. Im
Betriebsmode den Maximalwertspeicher
(MAXIMU) wahlen und MP-Taste kurz
betatigen.

e In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf RES.MAX oder R.PEAKS
programmieren. Im Betriebsmode
Multifunktions-Eingang 1 bzw. Multifunktions-
Eingang 2 kurz aktivieren.

Relaisausgédnge im LATCH-Betrieb

riicksetzen

¢ In Funktionsgruppe MP.KEY Funktion
RES.REL auf ON programmieren. Im
Betriebsmode MP-Taste kurz betatigen

e In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf RES.REL programmieren.
Im Betriebsmode Multifunktions-Eingang 1 bzw.
Multifunktions-Eingang 2 kurz aktivieren.

Anzeige halten

¢ In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf DISP.HD programmieren. Im
Betriebsmode den aktuellen Messwert
(ACTUAL) oder den Totalisator (TOTAL)
wéhlen und Multifunktions-Eingang 1 bzw.
Multifunktions-Eingang 2 aktivieren.

Grenzwerteinstellung sperren

¢ In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf LOC.ALR programmieren.
Im Betriebsmode Multifunktions-Eingang 1 bzw.
Multifunktions-Eingang 2 aktivieren.
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Programmierung und Defaulteinstellung

sperren

« In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf LOC.PRG programmieren.
Im Betriebsmode Multifunktions-Eingang 1 bzw.
Multifunktions-Eingang 2 aktivieren.

Tasten sperren

e In Funktionsgruppe MP.INP Funktion MP.INP1
bzw. MP.INP2 auf LOC.KEY programmieren.
Im Betriebsmode Multifunktions-Eingang 1 bzw.
Multifunktions-Eingang 2 aktivieren.



9.4.1 Multifunktions-Taste

9.4.2 Multifunktions-Eingdnge

ON

Ein
- nur wenn MAX-Wert in der
Anzeige

RFESREL

Wahle Ausgang-Latch mit MP-
Taste zuriicksetzen

- nur wenn Ausgang im
Speicher-Betrieb (ALARMx =
LATCH)

LOCALFE,
LOLFPRE,

LOCKEY

MPK E ¥ | Menii Funktion MP-Taste MF I NP | Menii Funktion MP-Eingénge
R E G.M I N [wahle Funktion MIN-Wert mit MP I NP | wahle Funktion MP-Eingang 1
MP-Taste I6schen - N

- nur wenn MIN-Wert in der N O.F UNL, | Keine Funktion
Anzeige R E 5.1 I N | MIN-Wert I5schen
‘ OFF | Aus IR E 5.MH ] | MAX-Wert 5schen
ON [Ein R FPE AF 5] | MIN-und MAX-Wert I5schen
RE 5 MH X | Wahle Funktion MAX-Wert mit F F 5 R E || | Ausgang-Latch zuriicksetzen
MP-Taste I6schen ) “ | - nur wenn Ausgang im
- nur wenn MAX-Wert in der Speicher-Betrieb (ALARMx =
Anzeige LATCH)
‘ OFF |Aus I I5FH I | Anzeige halten

Grenzwerteinstellung sperren
Programmierung und
Defaulteinstellung sperren
Grenzwerteinstellung,
Programmierung,
Defaulteinstellung und
MP-Taste sperren

OFF
aon

Aus

Ein

- Einstellung nur maglich,
wenn alle anderen
Einstellungen auf OFF

M Fl _,I_' N /JE Wahle Funktion MP-Eingang 2
NDF UN L' Keine Funktion

RE 5 1T N‘ MIN-Wert I6schen

[RE G.MH X] | MAX-Wert 15schen
RPE AF 5] | MIN-und MAX-Wert [5schen
RE 5}? E /_ Ausgang-Latch zuriicksetzen

- nur wenn Ausgang im
Speicher-Betrieb (ALARMx =
LATCH)

Anzeige halten
Grenzwerteinstellung sperren
Programmierung und
Defaulteinstellung sperren
Grenzwerteinstellung,
Programmierung,
Defaulteinstellung und
MP-Taste sperren
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9.5 Grenzwertiiberwachung [OF.H v 5 2] | Wahle Ausschalt-Hysterese
HL AR 1| Men Alarmausgang 1 - nur bei Automatik-Betrieb
AL [ 00 8] | Wertebereich
HLOU T ! |wahle Betriebsart *~ |0...+9999 und DP
OFF | Aus ONJL ¥ c| wahle Anzugsverzégerung
AU T [0 | Automatik-Betrieb 1.0 | Wertebereich 0.0 ... 99.9 [sec]
L A T [ H | Speicher-Betrieb OF JL v | Wahle Abschaltverzogerung
- nicht bei Bandbegrenzung - nur bei Automatik-Betrieb
MIOU T | |wahle Ausgangs-Ansteuerung [ {100 | Wertebereich 0.0 ... 99.9 [sec]
I N[ F | Beisteigendem Messsignal TNCR
o ’ ) INLH
M Bei fallendem Messsignal ON-Schaltpunkt = Grenzwert + ON-Hysterese
HHN ] | Bandbegrenzung. OFF-Schaltpunkt = Grenzwert — OFF-Hysterese
MOUT Wahle Alarm-Zustand
FHOOT | e fomveond [ JECR
- - ei Alarm: Ausgang aktiv ON-Schaltpunkt = Grenzwert - ON-Hysterese
~ 7 7_ _ _ | Bei Alarm: Ausgang inaktiv OFF-Schaltpunkt = Grenzwert + OFF-Hysterese
C ! : - ¥
DN HY 5, 1 | Wahle Eln_schalt Hysterese W
68 ] | Wertebereich Ein Alarm wird ausgeldst, wenn der Messwert
0 ... #9999 und DP auBerhalb eines definierten Bereichs (Band) fallt.
‘U F HY l' | | Wahle Ausschalt-Hysterese Oberer-Schaltpunkt = Grenzwert + ON-Hysterese
- nur bei Automatik-Betrieb Unterer Schaltpunkt = Grenzwert — OFF-Hysteres
Wertebereich =
‘ Z'gg 0 ... +9999 und DP g
ONTL v ! |wahie Anzugsverzégerung EE:DAIan)n wird Ausgang aktiv (Relais bestromt,
- - ein
5] g Wertebereich 0.0 ... 99.9 [sec]
O F Ly Wahle Abschaltverzégerung ‘ 7
- nur bei Automatik-Betrieb Bei Alarm W|rd Ausgang inaktiv (Relais nicht
\ g_ 0 | Wertebereich 0.0 ... 99.9 [sec] bestromt, LED aus)
PHIELY[ LATCH
AL AR M | Menii Alarmausgang 2 Im Speicher-Betrieb wird der Zustand der
TR 5 : Ausgange bei einem Netz-Aus gespeichert und
ALD g "_ 5 Wahle Betriebsart beim nachsten Netz-Ein sofort wieder hergestellt.
- Aus
AU T [0 | Automatik-Betrieb FPHIEL Y] AUTO
T oOTry . . Im Automatik-Betrieb wird der Zustand der
L A T L H | Speicher-Betrieb Ausgange bei einem Netz-Aus nicht gespeichert.
MIOU T2 | wahle Ausgangs-Ansteuerung Beim nachsten Netz-Ein findet eine Bearbeitung
— [ F | Bei steigendem M ignal der Grenzwerte erst nach Ablauf der Einschalt-
I c ! ei steigendem Messsigna verzégerung (PW.DELY) statt.
T E [ F | Beifallendem Messsignal
F AN I | Bandbegrenzung
F MU U/ T & | wahle Alarm-Zustand
Bei Alarm: Ausgang aktiv
Bei Alarm: Ausgang inaktiv
o N H r_-" Waéhle Einschalt-Hysterese
000 | Wertebereich

0 ... +9999 und DP
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Ansteuerung bei steigendem Messsignal INCR

ON-Delay OFF-Delay

— 5 — — ON-Schaltpunkt
ON-Hysterese-Wert

I
|
b
]
I
|
T
|

LOFF-Hysterese«We((
— % — — OFF-Schaltpunkt

Prozesswert

R S I I —

ALOUT

mit Hysterese / mit Delay

BLOUT [ AUTO

ohne 1 ohne Delay

HLOUT 1[LATCH

mit Hysterese / mit Delay

ohne Hysterese / ohne Delay

1
|
1
|
|
L
I
1
1

Multifunktions-Taste oder MPEE V] [RESREL ON
Multifunktions-Eingang lm

Zeit

Ansteuerung bei fallendem Messsignal JELCR

ON-Delay OFF-Delay
¥

Prozesswert

— — — — OFF-Schaltpunkt
TOFF-Hysterese-Wert

ON-Hysterese-Wert
ON-Schaltpunkt

mit Hysterese / mit Delay

ALOUT

ohne t I ohne Delay

ALOUT LATCH

mit Hysterese / mit Delay

ohne Hysterese / ohne Delay

Multifunktions-Taste oder [HPEEY] [
Multifunktions-Eingang MPINP |[FEGREL

Zeit
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Ansteuerung Bandbegrenzung FANT

ON-Delay
i

ON-Delay

’: "
OFF-Delay |
| 1

I—‘ :
: o#FoeIay

HIGH-Schaltpunkt

g

LOW-Schaltpunkt

Prozesswert

al

—-—-

10 Messkreisiiberwachung

ALOUT AUTO

mit Delay

AUTO
ohne Delay

AUTO
mit Delay

FLOUT ][ AUTO
ohne Delay

Zeit

Untere Anzeige- | Obere Anzeige- | Untere Mess- Obere Mess- Fihler-/Leitungs-
bereichsgrenze | bereichsgrenze | bereichsgrenze | bereichsgrenze | kurzschluss
Fiihler-/Leitungs-
= - _ S
Messbereich “U‘l SPLE l-':/-"- FPH-L ‘ LUL IM \ HIL J.M. bruch
Te - u3) u3) n1)
PT100 - _ u3) a3) .
+100 mV [ . - . =)
500 Q ] » - - 22
Signalisierung lgggggg ‘UNJTJ’EF"F ‘D"EPFL ISEN UF’
blinkend blinkend blinkend hlinkend =

(m = wird erkannt)

1) nur Fiihler-/Leitungsbruch
2) kein Fuhler-/Leitungskurzschluss bei 2-Leiter
3) bei Thermoelementen und Pt100 sind die Messbereichsgrenzen fest vorgegeben
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11 Technische Daten
11.1  Allgemeine Daten

Anzeige: 6-stellige, 14-Segment-LED
Ziffernhohe: 14 mm

Datensicherung: > 10 Jahre, EEPROM
Bedienung: 5 Tasten

11.2 Messsignaleingange

Abtastrate: 10 Messungen/sec
SELV Kreise, Reinforced / doppelte Isolierung

Eingang Thermoelement

Eingang 500 Q

Messbereich: 0..525Q
Auflésung: 15 Bit
Messgenauigkeit @ 23°C: typ. 0,1 Q

max. <0,2 Q
Temperaturdrift: <100 ppm/K
Messstrom: 200 pA
Anschluss: 2-, 3-, 4-Leiter
Leitungswiderstand: max. 25 Q je Leitung

11.3 Steuereingéange MPI 1/ MPI 2
SELV Kreise, Reinforced / doppelte Isolierung

Sensor Bereich Genauigkeit Anzar_ﬂ: X 2, Optokogpler
o Funktion: programmierbar
@23°C . )
) 2100 .. |typ. 0.2°C Schaltpegel : Low: <2V
Fe-CuNi J +1200.0°C | max. 0.5°C Imulsdauer: E|1g(f)10>miv (max. 30 V)
200.0 ... |typ. 0.6°C P! :
. . +499.9°C | max. 1.0°C .
NiCr-Ni K 55000 ... typ. 0.3°C 11.4 Alarmausgange
+1372.0°C | max. 0.5°C Relais: Wechselkontakt
Cu-CuNi T -200.0... |typ. 0.2°C Vorgeschriebene Absicherung: 5A
u-Culli +400.0°C | max. 0.5°C Schaltspannung: ~ max. 250 V AC /125 V DC
NiCr-CuNi E -200.0... |typ. 0.2°C min.5VAC/5VDC
\Cr-Lult +1000.0°C | max. 0.5°C Schaltstrom: max. 5 AAC /ADC
PN -200.0 ... |[typ. 0.3°C min. 10 mA DC
NiCrSi-NiSi N | £1300.0°C | max. 0.7°C Schaltleistung: max. 1250 VA / 150 W
] 50 ... typ. 1.0°C Anzugszeit: ca. 10 ms
Pt10Rh-Pt S | 768°C | max. 2.0°C . ] .
-50 ... typ. 1.0°C Die Maximalen Werte dirfen auf keinen
Pt13Rh-Pt R 1 9768°C | max. 2.0°C ‘ A ‘ Fall iiberschritten werden!
+250 ... typ. 1.0°C
Pt30RN-P6Rh | B +1820°C max. 2.0°C Mechanische Lebensdauer (Schaltspiele)  1x107
Anzahl der Schaltspiele bei 5 A/250 V AC ~ 5x10*
Aufldsung J, K, T, E, N: 1 oder 0,1°C/°F Anzahl der Schaltspiele bei 5 A/30 V DC 5x10*

Auflésung S, R, B:
Temperaturdrift:
Vergleichstelle:

Genauigkeit Vergleichstelle:

Eingang mV
Messbereich:

Auflésung:
Messgenauigkeit @ 23°C:

Temperaturdrift:
Eingangswiderstand:

Eingang Pt100
Messbereich:

Aufldsung:
Messgenauigkeit @ 23°C:

Temperaturdrift:
Messstrom:
Anschluss:
Leitungswiderstand:

1°CI°F

<100 ppm/K
intern oder
extern konstant
<+1°C

+105 mV

+15 Bit

typ. 0,02 % v.Mb,
max. 0,05 % v.Mb,
<100 ppm/K
>2MQ

-200 ... +850°C

1 oder 0,1°C/°F

typ. 0,3°C

max. <0,6°C

<100 ppm/K

200 pA

2-, 3-, 4-Leiter

max. 25 Q je Leitung

11.5 Spannungsversorgung

AC-Versorgung: 100 ... 240 V AC/ max. 9 VA
50 /60 Hz, Toleranz + 10%
Absicherung extern: T 0,1 A
10...30 VDC/max. 3,5 W
galvanisch getrennt

mit Verpolschutz,

SELV, CLASS Il (Limited
Power Source)
Absicherung extern: T 0,4 A
50 Hz oder 60 Hz
programmierbar

DC-Versorgung:

Netzbrumm-
unterdriickung:

11.6 Sensorversorgungsspannung

(Spannungsausgang fiir externe Sensoren)
SELV Kreise, Reinforced / doppelte Isolierung
AC-Versorgung: 24V DC +15 %, 30 mA

11.7 Klimatische Bedingungen

Betriebstemperatur: -20°C ... +65°C
Lagertemperatur: ~ -25°C ... +75°C
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Luftfeuchtigkeit:

Héhe:

11.8 EMV
Storfestigkeit:

Stéraussendung:

r.F. 93 % bei +40°C,
nicht betauend
bis 2000 m

EN 61000-6-2

mit geschirmten Signal- und
Steuerleitungen

EN 55011 Klasse B

11.9 Gerétesicherheit

Auslegung nach:
Schutzklasse:

EN 61010 Teil 1
Schutzklasse 2 (frontseitig)

11.10 Mechanische Daten

Gehause: Schalttafeleinbaugehéuse
nach DIN 43 700, RAL 7021
Abmessungen: 96 x 48 x 102 mm

Schalttafelausschnitt:92+08 x 45706 mm

Einbautiefe: ca. 92 mm inkl. Klemmen
Gewicht: ca. 180 g

Schutzart: IP65 (frontseitig), nur Geréat
Gehausematerial:  Polycarbonat UL94 V-2
Vibrationsfestigkeit: 10 - 55 Hz /1 mm /XYZ
EN 60068-2-6 30 min in jede Richtung
Schockfestigkeit:

EN 60068-2-27

A

eingestuft.

nur die Frontseite ist Bedienerberiihrbar

EN 60068-2-29

100G / XYZ

3 mal in jede Richtung
10G /6 ms/XYZ

2000 mal in jede Richtung

Einsatzgebiet: Verschmutzungsgrad 2

Uberspannungskategorie Il

Isolation:
Front: Doppelte Isolierung,
Riickseite: Basisisolierung,

Signaleingange und
Sensorversorgung: SELV

12 MaRBbilder
MaRe in mm [inch]
A 96 (3.78) =
f T
g 82
Tl oooee 2

Schalttafelausschnitt

4598 [1.772:09

92'° [3.622°°%7)
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11.11 Anschliisse

F gung und A
Schraubklemme, 8-polig, RM5,00
Aderquerschnitt, max. 2,5 mm?

Signal- und Steuereingange:
Schraubklemme, 9-polig, RM 3,50
Aderquerschnitt, max. 1,5 mm?

max. 35(1.378] _

=3

7,35[0.289] [ ]
112(0441) | |
90,5 [3.563)




13 Hilfstexte

PROG. NO KEINE PROGRAMMIERUNG

PROG. YES PROGRAMMIERUNG STARTEN

HLP.TXT. HAUPTMENUE HILFETEXT WAEHLEN
HLP.TXT. ON HILFSTEXTE EIN

HLP.TXT OFF HILFETEXT AUS

SL.LANG. DE SPRACHE DEUTSCH

SL.LANG. EN LANGUAGE ENGLISH

INPUT. HAUPTMENUE SIGNALEINGANG

RANGE TC.J THERMOELEMENT J

RANGE TC.K THERMOELEMENT K

RANGE TC.N THERMOELEMENT N

RANGE TC.B THERMOELEMENT B

RANGE TCR THERMOELEMENT R

RANGE TC.S THERMOELEMENT S

RANGE TC.E THERMOELEMENT E

RANGE TC.T THERMOELEMENT T

RANGE PT100 WIDERSTANDSSENSOR PT100

RANGE 0.500R WIDERSTANDSMESSBEREICH 0-500 OHM
RANGE 100MV SPANNUNGSMESSBEREICH -100MV/+100MV
LO.LIM. UNTERE MESSBEREICHSGRENZE

HLLIM. OBERE MESSBEREICHSGRENZE

UNIT °C TEMPERATURIIN °C

UNIT °F TEMPERATUR IN °F

METH 2.WIRE 2-DRAHT-ANSCHLUSS

METH 3.WIRE 3-DRAHT-ANSCHLUSS

METH 4.WIRE 4-DRAHT-ANSCHLUSS

R.WIRE LEITUNGSWIDERSTAND IN OHM

REF.JUN INTERN VERGLEICHSTELLENKOMPENSATION INTERN
REF.JUN EXTERN VERGLEICHSTELLENKOMPENSATION EXTERN
JUN.TMP EXTERNE VERGLEICHSTELLENTEMPERATUR
ADJUST KORREKTURWERT

DP. 0 KEIN DEZIMALPUNKT

DP. 0.0 DEZIMALPUNKT 0.0

DP. 0.00 DEZIMALPUNKT 0.00

DP. 0.000 DEZIMALPUNKT 0.000

DP. 0.0000 DEZIMALPUNKT 0.0000

DP. 0.00000 DEZIMALPUNKT 0.00000

INP.LO. EINGANG-ANFANGSWERT

DISP.LO. ANZEIGE-ANFANGSWERT

INP.HI. EINGANG-ENDWERT

DISP.HI. ANZEIGE-ENDWERT

FILTER EINGANGSFILTER

PW.DELY. EINSCHALTVERZOEGERUNG DER AUSGAENGE BEI POWER ON [SEC]
PW.FREQ. | 50HZ NETZFILTER 50HZ

PW.FREQ. | 60HZ NETZFILTER 60HZ

LINEAR. HAUPTMENUE LINEARISIERUNG

LINEAR. NO KEINE LINEARISIERUNG

LINEAR. YES LINEARISIERUNG EIN

NUM.PNT. ANZAHL LINEARISIERUNGSPUNKTE
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INP.01 EINGANGSWERT 1

DISP.01 ANZEIGEWERT 1

bis

INP.10 EINGANGSWERT 10

DISP.10 ANZEIGEWERT 10

MP.KEY HAUPTMENUE MP-TASTE

RES.MIN. | OFF FUNKTION MINIMALWERT LOESCHEN AUS

RES.MIN. | ON FUNKTION MINIMALWERT LOESCHEN EIN

RES.MAX. | OFF FUNKTION MAXIMALWERT LOESCHEN AUS
RES.MAX. |ON FUNKTION MAXIMALWERT LOESCHEN EIN

RES.REL. | OFF FUNKTION AUSGANG-LATCH ZURUECKSETZEN AUS
RES.REL. | ON FUNKTION AUSGANG-LATCH ZURUECKSETZEN EIN
MP.INP. HAUPTMENUE MP-EINGAENGE

MP.INP.1 NO.FUNC. | KEINE FUNKTION

MP.INP.1 RES.MIN. FUNKTION MINIMALWERT LOESCHEN

MP.INP.x RES.MAX. | FUNKTION MAXIMALWERT LOESCHEN

MP.INP.x R.PEAKS FUNKTION MININIMALWERT/MAXIMALWERT LOESCHEN
MP.INP.x RES.REL. FUNKTION AUSGANG-LATCH ZURUECKSETZEN
MP.INP.x DISP.HD. FUNKTION ANZEIGE HALTEN

MP.INP.x LOC.ALR. FUNKTION GRENZWERTEINSTELLUNG SPERREN
MP.INP.x LOC.PRG. | FUNKTION PROGRAMMIERUNG SPERREN

MP.INP.x LOC.KEY FUNKTION TASTEN SPERREN

ALARMX HAUPTMENUE ALARM x

AL.OUTx OFF ALARM x AUS

AL.OUTX AUTO AUTOMATIK-BETRIEB FUER ALARMAUSGANG x
AL.OUTx LATCH SPEICHER-BETRIEB FUER ALARMAUSGANG x
MD.OUTx | INCR ANSTEUERUNG ALARM x BEI STEIGENDEM SIGNAL
MD.OUTx | DECR ANSTEUERUNG ALARM x BEI FALLENDEM SIGNAL
MD.OUTx | BAND ALARM x BANDBEGRENZUNG

FMOUTx  |[_ _ _ [ ~ 7| | AUSGANG AKTIV BEI ALARM

FM.OUTx [T~ 7_ _ _| | AUSGANG INAKTIV BEI ALARM

ON.HYS.x EINSCHALTHYSTERESE ALARM x

OF HYS.x AUSSCHALTHYSTERESE ALARM x

ON.DLY.x ANZUGSVERZOEGERUNG ALARM x [SEC]

OF.DLY.x ABSCHALTVERZOEGERUNG ALARM x [SEC]
END.PRG. | NO PROGRAMMIERUNG WIEDERHOLEN

END.PRG. | YES PROGRAMMIERUNG BEENDEN UND DATEN SPEICHERN
-1.9.9.9.9.9 UNTERSCHREITUNG DES ANZEIGEBEREICHS
9.9.9.9.9.9. UEBERSCHREITUNG DES ANZEIGEBEREICHS
OVERFL. UEBERSCHREITUNG DER OBEREN MESSBEREICHSGRENZE
UNDERF. UNTERSCHREITUNG DER UNTEREN MESSBEREICHSGRENZE
SENSOR SENSORFEHLER
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Lubler
CODIX 564

Process Controllers
for Temperature Sensors

for Thermocouples J,K,N,R, S, T,E, B
mV range sensors
Resistance thermometers PT100
Resistance sensors up to 500 Q

Order code

6.56X.X1X.X0X

— Further outputs (optional)

0 =none
9 = analogue output
(only for DC version)

Supply voltage
0=100 ... 240 VAC £ 10%
3=10..30VDC

Outputs
0 = Relays

Front
0 = Kiibler version
A = Neutral version

Input type
4 = Temperature
5 = Analogue
6 = Strain-gauge

pulses for automation



Table Of Contents (German is the original version.)

-

Preface

2 Safety instructions and Warnings

21
22
23
24

©oNoO O AW

9.1
9.2
9.3
9.4

9.5

Use according to the intended purpose
Mounting in a control panel

Electrical Installation

Cleaning and maintenance

Description

Display/Operating elements

Block diagram

Connections

Operating concept (Operating mode)
Programming

Function Groups

Help Texts (running text)

Signal inputs

User Linearisation (+100 mV /500 Q)

Function Multifunction Key (MP-Key) and Multifunction inputs (MP-INP)
9.4.1 Multifunction Key

9.4.2  Multifunction Inputs

Limit Value (Alarm) Monitoring

10 Monitoring of Measuring Circuit
11 Technical Data

111
11.2
11.3
11.4
11.5
11.6
1.7
11.8
11.9

General Data

Measuring signal inputs
Control Inputs MPI 1/ MPI 2
Alarm outputs

Supply voltage

Sensor Supply Voltage
Climatic Conditions

EMC

Device Safety

11.10Mechanical Data
11.11Connections
12 Dimensional Drawings
13 Help Texts

Page 2

ONOOOUTANDEDRWWWW



1 Preface

Please read this instruction manual
entirely and carefully before installation
and start-up. Please observe all
warnings and advice, both for your own
safety and for general plant safety. If
the device is not used in accordance
with this instruction manual, then the
intended protection can be impaired.

2 Safety instructions and
Warnings

Please use the device only if its
technical condition is perfect. It should
be used only for its intended purpose.
Please bear in mind safety aspects and
potential dangers and adhere to the
operating instructions at all times.
Defective or damaged devices should
be disconnected from the mains
immediately and taken out of operation.
The device shall not be opened. Use
the repair service of the manufacturer.
Only connect the device to the
electricity networks provided to that
purpose.

The safety of the system in which the
device is integrated is the responsibility
of the installer.

Disconnect all electricity networks prior
to any installation or maintenance
work.

Use exclusively cables approved in
your country and designed for your
temperature and power ranges.
Installation and service work shall be
carried out exclusively by qualified
personnel.

The device must compulsorily be
protected with approved external fuses.
The value of these fuses can be found
in the technical information.

This symbol is used on the device to
remind of the existence of dangers,

which are referred to in this manual.

21 Use according to the intended
purpose

The purpose of the Process Control devices is to

display measured values, as well as to monitor limit

values (alarms). The application areas for this

device lie in industrial processes and controls.

The application area for this device lies in industrial

processes and controls, in the fields of

manufacturing lines for the metal, wood, plastics,

paper, glass, textile and other like industries. Over-

voltages at the terminals of the device must be kept
within the limits of Over-voltage Category II.

The device must only be operated when mounted
in a panel in the correct way and in accordance
with the section “Technical Data”.

The device is not suitable for use in hazardous
areas and for areas excluded in EN 61010 Part 1. If
the device is used to monitor machines or
processes in which, in the event of a failure of the
device or an error made by the operator, there
might be the risk of damaging the machine or
causing an accident to the operators, it is your
responsibility to take the appropriate safety
measures.

The device has been designed for indoor operation.
It may nevertheless be used outdoors, provided the
technical data is adhered to. In this case, take care
to provide suitable UV protection.

2.2 Mounting in a control panel

Mount the device away from heat
sources and avoid direct contact with
corrosive liquids, hot steam or similar.

CAUTION
Provide a free space of 10mm all

around the device for its ventilation.

The device should be mounted so
that the terminals are out of the reach
of the operator and cannot be
touched by him. When mounting the
device, consider the fact that only the
front side is classified as accessible
for the operator.

Mounting instructions

1. Remove the mounting clip from the device.

2. Insert the device from the front into the panel
cut-out, ensuring the front-panel gasket is
correctly seated.

3. Slide the fixing clip from the rear onto the
housing, until the spring clamps are under
tension and the upper and lower latching lugs
have snapped into place.

Note: In case of proper installation, IP65 can be

reached on the front side.
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23 Electrical Installation

The device must be disconnected
A from any power supply prior to any
installation or maintenance work.
DANGER Make sure that no more voltages
LIABLE TO CAUSE AN ELECTROCUTION
are present.

AC-powered devices must only be
connected to the low-voltage network
via a switch or circuit breaker installed
close to the device and marked as
their disconnecting device.

Installation or maintenance work must
only be carried out by qualified
personnel and in compliance with the
applicable national and international
standards.

Take care to separate all extra-low
voltages entering or exiting the device
from hazardous electrical conductors
by means of a double or reinforced
insulation (SELV circuits).

The device must be protected
externally for its proper operation.
Information about the prescribed

DANGER fuses can be found in the technical
information.

The relay outputs are not protected
internally in the device. Without
suitable protection of the relay
outputs, undesired heat development
or even fire may occur. The relay
outputs must be protected externally
by the manufacturer of the plant. It
must also be made sure that, even in
case of a malfunction, the values
stated in the technical data are under
no circumstances exceeded.

e During installation, make sure that the supply
voltage and the wiring of the output contacts
are both fed from the same mains phase, in
order not to exceed the maximum permitted
voltage of 250V.

e The cables and their insulation must be
designed for the planned temperature and
voltage ranges. Regarding the type of the
cables, adhere to the applicable standards of
the country and of the plant. The cross sections
allowed for the screw terminals can be found in
the technical data.

* Before starting the device, check the cables for
proper wiring and tightening. The screws of
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unused screw terminals must be screwed to the
stop, so that they cannot loosen and get lost.

e The device has been designed for overvoltage
category Il. If higher transient voltages cannot
be excluded, additional protection measures
must be taken in order to limit the overvoltage
to the values of CAT II.

Advice on noise immunity

All connections are protected against external
sources of interference. The installation location
should be chosen so that inductive or capacitive
interference does not affect the device or its
connecting lines! Interference (e.g. from switch-
mode power supplies, motors, clocked controllers
or contactors) can be reduced by means of
appropriate cable routing and wiring.

Measures to be taken:

e Use only shielded cable and control lines.
Connect shield at both ends. The conductor
cross-section of the cables should be a
minimum of 0.14 mm?2,

e The shield connection to the equipotential
bonding should be as short as possible and
with a contact area as large as possible (low-
impedance).

«  Only connect the shields to the control panel, if
the latter is also earthed.

« Install the device as far away as possible from
noise-containing cables.

* Avoid routing signal or control cables parallel to
power lines.

2.4 Cleaning and maintenance

The front side of the unit should only be cleaned
using a soft damp (water!) cloth. Cleaning of the
embedded rear side is not planned and is the
responsibility of the service personnel or of the
installer.

In normal operation, this device is maintenance-
free. Should the device nevertheless not operate
properly, it must be sent back to the manufacturer
or to the supplier. Opening and repairing the device
by the user is not allowed and can adversely affect
the original protection level.



3 Description

Digital panel meter for displaying measured values, as well as monitoring limit values in industrial

applications.

« 6-digit 14-segment LED display, 14 mm, for displaying measured values and dialogs

« Running text can be switched on as Help Text

« Language for the Help Text selectable as English or German
« Signal input for thermocouples J, K, N, R, S, T, E, B or mV range sensors
« Signal input for resistance thermometer (RTD) PT100 or resistance sensors up to 500 Q

« Sampling rate 10 readings per second

« Digital filter (1st order) for smoothing display fluctuations with unstable input signals
« Customised linearisation for 100 mV and 500 Q measuring ranges possible

« MIN/MAX memory function

« 2 Relay outputs (changeover contacts) for limit monitoring

« Start delay for relay outputs after Power ON

« Versions for supply voltage 10 ... 30 V DC and 100 ... 240 V AC + 10%
« Auxiliary power supply 24 V / 30 mA with AC supply

« Programmable via the front keys
« Multifunction key and two multifunction inputs,

4 Display/Operating elements

function programmable

(1) Display

- 14 segment display, 6-digit, red

- Height of figures 14 mm

(2) Status display, 2 LED annunciators, red
- Switching status of Alarm 1 and Alarm 2

- Indication Function Group or Function

(3) MP-Key and P Keys

- Multifunction key (MP-Key)

- Return from Function Group

- Return from Function

- Select previous Function Group
- Select previous Function
- Decrement p value

- Select next Function Group
- Select next Function

- Increment parameter value
- Enter a Function Group

- Enter a Function

- Accept the new setting

(4) Space for unit overlay

-+

!

To enter the Programming Menu

+

+ >3 sec

To display Device Type and Software Version

To restore factory default settings

= +
<

+ (*= >55ec
+ *= >3sec
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5 Block diagram

only for AC version

<+« out
GND3 (@ = Version AC:
24VDC/30 mA (8 + 1 % .%zan VAC
I " Sgrslan DC:
I [ ¥ +10...30 VDC
MP-INP 2 (7)—]
ouT 1
enoz ©— ZE;K Limit 1
MPINP 1 (B— uc
¢CJC intern our2
I const - Limit 2
mvoiTe. @O— - A
o wo-0— [>
VHITES 5 I -
= RTD + H
i
200 pA !
) Iconst+ (1 _@_ !
i
i
|

6 Connections

@
3
2
: -
+ wo_ 2 :
. B T EEEIE 5 —
'] g P H:3 e =z e
g+ o 2 z 3 218 2is 3E 3E
5 k. 12 i o3 o3
38k 385 2% 59
P17 144
| T 7]
XXX XX -
i - Ac
TE v
100 ... 240V
10
% o
£100mV T
i L |
wwire | ey | | | ”
: for DC version____ 10 30V
3 wire RTD,
o Lﬂzﬁﬁ
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7 Operating concept (Operating mode)

OPERATING MODE
Current measured value

@
-
ACTL
—

1sec

- = S ppgh

Min. value

mm o Y11

=
-
L
S
<
-~

—MUm >3s _’m

- ®® JrrEA]

Max. value

MAXI

f,um S5

[ 1 1 )
Device type for 2 sec.
Software version for 2 sec.

MP-KEY

- - @ | KEY FUNKTION
see 9.4
or
=) Limit value 1 = Set limit value1
ALARM I oweom—=B8 (000 em—t B0 ’[MB
sec sec .
=2 -] -
;| a Limit value 2 - Set limit value2
ALAR M I o8 8 2.0 0 Oe—eorn— 50 0 2000
sec 560 T,
(=) Decrement value
= &3 [+ lncr;menl v‘;lul;
® (== Select digit
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8 Programming

‘To enter the Programming Menu - + - >3 sec

« During programming the relays are inactive (not energised).
* When quitting the programming menu via SAVE, the minimum and maximum vales are
reset (cleared).

Entering the Programming Menu / Selecting Function Group / Quitting the Programming
menu

OPERATING MODE

bJa4Y1

—+EACARN -+
= |
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Selecting Function / Setting Parameters / Accepting Parameters

[ Function Groups [ Function [ Parameters

+  select
— parameters

e

10 Z’ - Set value

gL T 1000000
= Decrement value
- + + Increment value
= [ I <= Select digit
= B o . vl
) . Fa
- - +  Sselect

—  parameters

190 = 7| = C 7
PN TNEE f;gﬁz

Page 9



9 Function Groups | R I RE|| Selectwire resistance of one
. connection wire
| .0...250Q
0 Factory settings are highlighted grey. ZZ nput range 0.0 50
HJJU5 T |Select Correction Value
" | (Offset)
. .0 | Inputrange -99.9 ... +99.9°C
9.1 Help Texts (running text) | L Input range -99,9 . +99.9°F
HL P.T X T |Help Text menu T F| | select resolution
HL P T X T |selectHelp Text ggl|occrr
N o 0.0 °CIF
- a running text that has
started can be aborted with for 0.500R
any programming key v -
e Select lower measuring range
OFF | oFF [ LOLIM it
5L.L AN [, | Select language for Help Text l 0.4 | Input range
E N English — — ZOI ..}525.0 Q _
elect upper measuring range
E | Deutsch (German) l HLLIM, limit e 9 rens
[l Sl Input range
9.2 Signal inout | 2c5d 0.0...52500
. 'gnal inputs ME T H, | select probe connection
INFLU T |Menu Input Signal 2 W I R E|| 2-wire connection
FHANGE | Select Temperature probe W I R E || 3-wire connection
PT Resistance thermometer RTD T wi :
rigg P 100 [-200.0 ... +850.0°C] 11 I R E| | 4-wire connection
O5808R |Resistance 0 ... 500 Q Only for 2WIRE
TG G MV | milivolt -100 ... +100 mv [ R W I RE||Selectwire resistance of one
T [ J | Thermocouple Pt30Rh-Pt6Rh conheclionivre
’7'7 - P ) .0 | nputrange 0.0 ... 25.0 Q
L E"/’ Thermocouple Fn.e-Cul\.h 1 P| | Select decimal point
T LK | Thermocouple NiCr-Ni " | (optical function only)
T LN | Thermocouple NiCrSi-NiSi ggllo
‘ T L.F | Thermocouple Pt13Rh-Pt ggo
T L.5 | Thermocouple Pt10Rh-Pt 0.000
T L. T | Thermocouple Cu-CuNi 0.0000
T [_E | Thermocouple NiCr-CuNi 9.00000
== il INF Select input low value
4 L UL
Input range
For PT100 ZE 0.0...525.0Q
N I T | Select temperature units T L& Select display low value for
L 45 ]
o o 3 INP.LO.
[ | Temperature in °C
‘ .4 | Input range
OF |7 in °F L
emperature in -199999 ... +999999 and DP
ME T H, | select probe connection I NFPH I | selectinput high value
2 W I R E | 2-wire connection 5008 | \nput range
W I RE |3-wire connection — = go| ‘225|0 Qh' =
= T elect display high value for
41 I R E | 4-wire connection l"" I5FHL INP.HL. play g
Only for 2-WIRE [ 58448 nputrange
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\ P

Select resolution

for 100 mvV
T M | Select lower measuring range 0°CI°F
L LOLIN imit P l ae 0.0 °C/°F (not with TC.B, R, S)
- 105 Input range
‘ E,JEE -105.00 ... +105.00 mV
‘ H I L I M |Selectupper measuring range all
limit F I L TER |SelectinputFilter
‘ 105, g £ | Input range The Filter function shows how
-105.00 ... +105.00 mV many measurement cycles are
‘ 71 P | Select decimal point used to determine the moving
(optical function only) average.
0 ! | Input range 1 ... 99 [cycles]
‘ ﬂ g ﬂ 0.0 l - with a value of 1 the filter
0.00 function is switched off
0.000 [P W D E L v | Select Start Delay after Power
0.0000 . "l on
0.00000 (limit monitoring is processed
T NF.L [ | selectinput low value ?nly zﬂer the pré:)grammed
ime has expire
! Input range
bbby -105.00 ... +105.00 mV. {18 | Input range 0.0 ... 99.9 [sec]
[T I5PL [ | Selectdisplay low value for F I F R E [ | select local mains frequency
) " | INP.LO. = =
/| | Mains frequency 50 H.
‘-. 18888 |nput range LH-_, ' quency z
-199999 ... +999999 and DP b 8 H 7| | Mains frequency 60 Hz
IN I | select input high value
*/Ig'gg;] ot ran‘;e g 0 The functions LO.LIM and HI.LIM limit the
A 105.00 ... +105.00 mV editable range.

DISFPHL

Select display high value for
INP.HI.

[l Input range
| 1BB8a -199999 ... +999999 and DP
for TC.x

UN T T | Select Temperature unit

“L'
eE

Temperature in °C
Temperature in °F

REFJUN

Select cold (reference) junction
compensation

[INTE RN | intenal compensation
E 7 E N | External compensation
‘,_, LIN.T MP | Select external junction
temperature
‘ 0.0 | nput range
: -99.9 ... +99.9°C or
-147.8 ... +212.0°F

RIJUST

Select Correction Value
(Offset)

\ g

AN

+99.9°C
+99,9°F

Input range -99.9 ...
Input range -99,9 ...

The value for HI.LIM must always be
greater than the value for LO.LIM.
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9.3 User Linearisation
(100 mV / 500 Q)

LINEARE

Menu User Linearisation

LINERE

Select User Linearisation

N [ | Linearisation OFF
¥ £ 5§ | Linearisation ON
NUM F N T | Select number of linearisation

(control) points

- | Inputrange 3 ... 12
i- NFL E’ Select input low value
~ {0880 | Inputrange depends on
) measuring range [Q / mV]
JIGF Select display low value for
JISFLO INP.LO.
-~ 10880 | Inputrange
‘ ) -199999 ... +999999 and DP
INFE | |selectinput value 1
080 | Input range depends on
) measuring range [Q / mV]
[TISFPE | |Selectdisplay value for

INP.O1.

\ g6a

Input range
-199999 ... +999999 and DP

A maximum of 12 linearisation points is possible.
An input value INP must be entered for each
linearisation point (LP) - input of the sensor value
from the analogue input in physical units - as well
as the corresponding display value DISP for this
sensor value. The linearisation points (LP) may
be entered in any order. They are then sorted in
the firmware in ascending order for the
linearisation function. Linearisation based on a
negative slope is possible.

I NP [ | selectinput value 10
G080 | Input range depends on
: measuring range [Q / mV]
JIGFP | Select display value for
‘.U T g INP.10.
a60 | Inputrange
‘ ) -199999 ... +999999 and DP
I NF.H I | Selectinput high value
10688 | nput range depends on
) measuring range [Q / mV]
‘ﬂ T 5 F H I |selectdisplay high value for
© " |INPHL
‘ 10688 | nput range

-199999 ... +999999 and DP
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The functions LO.LIM and HI.LIM limit the
editable range.

The value for HI.LIM must always be
greater than the value for LO.LIM.



Example for linear scaling

Example 1: 0...500Q=0...600
Example 2: 0...475Q =300 ... 900
Example 3: -70 ... +80 mV =750 ... 400
play
LGP INPHI = 475R
DISPHI = 900
900
300~ INPLO = -70 mV Example:2
~_ DISPLO =750
[N =
700 > =13
~ INPHI = 500 R P g T
|  Example 3 N DISPHI =600~} o -
600 — e e
~ -7 /I
INPLO=0R ~ o |
5001 pisp.LO =300 ~ Eu N
0N (]
400+ sef ~e | 7
INPLO=80mV [~ <
300 INPLO=OR -2 DISP.LO = 400 ~ |
DISPLO=0 _.-
/}/ .o* Example 1
l/‘/' = I I I I // EzL Input value
-105mV| -100 mV omv 100 mV| 105 mV | [~
0R 0R 250 R 500R| 525R
Example for non-linear scaling
Display
JISF
<
> Example 2
7000 p
~ LP high
6000 | \\ Example 1
\ LP6 =]~
5000 (-
LP5
\ LPa s
4000 +— LP3 ~ iy
LP2 % | S
3000
LP1 N
™Y
2000 Nase,
/ LP low T
N
1000 -
N
N
/,/ : : : ‘{ // % Input value
-105mV| -100 mV omv 100 mV| 105 mV | [~
0R 0R 250 R 500R| 525R

LP = Linearisation point
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9.4 Function Multifunction Key
(MP-Key) and Multifunction
inputs (MP-INP)

Reset MIN value memory

In the function group MP.KEY, programme the
function RES.MIN to ON. In the operating mode
select the minimum value memory (MINIMU)
and briefly press the MP Key.

In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to RES.MIN or
R.PEAKS. In the operating mode briefly
activate the multifunction input 1 or
multifunction input 2.

Reset MAX value memory

In the function group MP.KEY, programme the
function RES.MAX to ON. In the operating
mode select the maximum value memory
(MAXIMU) and briefly press the MP Key.

In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to RES.MAX or
R.PEAKS. In the operating mode briefly
activate the multifunction input 1 or
multifunction input 2.

Reset of relay outputs in Latch mode

In the function group MP.KEY, programme the
function RES.REL to ON. In the operating mode
briefly press the MP Key.

In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to RES.REL. In
the operating mode briefly activate the
multifunction input 1 or multifunction input 2.

Display Hold

In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to DISP.HD. In
the operating mode, select either the current
measured value (ACTUAL) or the totaliser
(TOTAL) and activate multifunction input 1 or
multifunction input 2.

Lock-out Limit Value (Alarm) setting

o In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to LOC.ALR. In
the operating mode, activate multifunction input
1 or multifunction input 2.
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Lock-out Programming and Default
setting

In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to LOC.PRG. In
the operating mode, activate multifunction input
1 or multifunction input 2.

Lock-out Keypad

In the function group MP.INP, programme the
function MP.INP1 or MP.INP2 to LOC KEY. In
the operating mode, activate multifunction input
1 or multifunction input 2.



9.4.1 Multifunction Key

9.4.2 Multifunction Inputs

LOCALE,
LOLPREG

LOCKEY

MPKE ¥ | Menu Function MP-Key MP I NP | Menu Function MP-Inputs
. s )
FESMIN |Selectfunction: MFP INF. || Select function MP-Input 1
Reset MIN value with MP-Key = N
—only when MIN value N UF Urll L- No function
appears in the display F £ 5.1 I N | Reset MIN value
OF F | oFF R E 5.MH *| | Reset MAX value
ON [oN PP EAFK 5 | Reset MIN and MAX values
R E 5 MHA X | Select function: R E 5.F E ]| Reset Output-Latch
. * | Reset MAX with MP-Key — - only if output is in memory
only when MAX value appears mode (ALARMXx = LATCH)
in the display I I5FH || Hold (freeze’) display
OF F | oFF L 0L AL R | Lock-out limit value setting
G’ N | ON L0 [P = 5. Lock-out pr_ogramming and
R E G RE L | select function Output-Latch default setting )
" * | Reset with MP-Key L U[/.( Ev Lock-outh!’mt value seﬂlng,
- only if output is in memory programming, default setting
mode (ALARMx = LATCH) and MP-Key
\ OF F||oFF
ON|oN MP I NP2 | Select function MP-Input 2
- this setting is possible only if = No function
all other settings are set to M
OFF R E 5.1 I N | ResetMIN value
R £ 5.MH %] | Reset MAX value
R E AK 5| | Reset MIN and MAX values
JEGR eset Output-Latcl
5 R Output-Latch
) “ | - only if output is in memory
mode (ALARMx = LATCH)
_l_ ) old (‘freeze’) display
DI5FH I | Hold (f ) displ.

Lock-out limit value setting
Lock-out programming and
default setting

Lock-out limit value setting,
programming, default setting
and MP-Key
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9.5 Limit Value (Alarm) Monitoring

‘D NHY 5 E Select on-hysteresis

l 8.6 8| | nput range

0 ... +9999 and DP

HL HF M ! |Menu Alarm Output 1
ALOU T | |selectoperating mode
OFF | oFF

AU T [0 | Automatic operation

L ‘q ,TC H Memory latch operation

- not with band limitation

[OF.H ¥ 5, 2| Select off-hysteresis
) ) - only with auto operation

[ .6 8| Input range

0 ... +9999 and DP

ONIL V.2 | Select on-delay

MIOU T [ |Select Output triggering
I N C F | With incrementing measuring
signal
T E [ R | With decrementing measuring
signal

{180 | Input range 0.0 ... 99.9 [sec]

OF DL V.2 | Selectoff-delay

- only with auto operation

[ {700 | Input range 0.0 ... 99.9 [sec]

~,1

W Band limitation
! | Select Alarm status

MO

T
|

U
/- With alarm: output active
With alarm: output inactive

il |
i

[w)

NH Y

! | Select on-hysteresis

0 ... +9999 and DP

5
ﬂ 8 | nput range
c

[OF.H v G [ | Selectoff-hysteresis
- only with auto operation

‘ .60 | nput range

0 ... +9999 and DP

ONIL v | |selecton-delay
ﬂg Input range 0.0 ... 99.9 [sec]
OF JL v [ |Selectoff-delay

- only with auto operation

‘ EE Input range 0.0 ... 99.9 [sec]

HL HFMZ | Menu Alarm Output 2

ALOU T2 | select operating mode

OFF |oFF
AU T [0 | Automatic operation
L H T C H Memory latch operation

MIOU T | select Output triggering

INCR
ON switching point = limit value + ON hysteresis
OFF switching point = limit value — OFF hysteresis

JELCR
ON switching point = limit value — ON hysteresis
OFF switching point = limit value + OFF hysteresis

FAN I
An alarm is triggered, if the measured value falls
outside a defined range (Band).
Upper switching point = limit value + ON hysteresis
Lower switching point = limit value — OFF
hysteresis

oy il

An alarm causes the output to become active
(Relay energised, LED ON)

r—T

| (T
An alarm causes the output to become inactive
(Relay not energised, LED OFF)

PHIELY[ LATCH

In memory latch operation the status of the outputs
is stored in the event of a Power OFF condition
and then immediately restored at the next Power
ON.

I N[ R | With incrementing measuring

signal
L’E E F | With decrementing measuring
signal

FHN T | Band limitation

-MOU T & | select Alarm status

_ _ _ [ = 7 | with alarm: output active
-7 With alarm: output inactive
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PHIELY] AUTO

In automatic (auto) operation the status of the
outputs is not saved in the event of a Power OFF
condition. At the next Power ON the limit values
are not processed until after the expiration of the
start delay (PW.DELY).




Control with incrementing measuring signal INCR

ON-Delay OFF-Delay
L

|
|

I
I
:E§§;
|
-
|
-t
A
I
|
1 B B

— 5z — —  ON switching point
ON hysteresis value
Limit value
OFF hysteresis value
— — OFF switching point

I
1
4
]
|
|
T
|

|

|
—————‘———l'_—‘——

|
Y PR N

]
I

—
I
I
T
I

==}

1 |

1 |

| Process value

i ! ACTUARLI[TOTAL

1
C ALOUT [ AUTO

with hysteresis / with delay

L

T T |
1 1 1 1 I I
i a
_J—V—E:fﬁﬂ I ah
| J : : l without hy I without delay
1 | (A i

ALOUT LATCH

L

y I with hysteresis / with delay
i 1 {H

| i [:j:]t:jj: i ALOUT I[CLATCH

1 (| without hysteresis / without delay
|
Multifunction Key or MHPKEV][RESREL ON
Multifunction Input
Time
Control with decrementing measuring signal JECR
ON-Delay OFF-Delay
e e

Process value

— —  OFF switching point
OFF hysteresis value

Limit value

ON hysteresis value

— % — —  ON switching point

[ | ALOUT AUTO

with hysteresis / with delay

I ] 1
! I 1
— oo
T — without is / without delay
| ] 1

with hysteresis / with delay

without hysteresis / without delay

Multifunction Key or [ 1)
Hultfunctin Input
Time
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Control with Band Limitation BANT

ON-Delay
g ’

| I
o#F-Delfay i
I ]

P PR
kP | [
1 TOIN hysteresis vall{e
| 1
T

ON-Delay
]

> — >
OFF-De!ay | : O#F-Delay:
I g 1

|

LIPS (U

1

I |
) |

i T
Hysteresis yalue
f———
|

1

|

|

|

|

i

HIGH switching point
Limit value

LOW switching point
Process value

ACTUARLI[ TOTAL

with delay

ALOUT AUTO

Tt
L

D

ALOUT AUTO

without delay

1 I 1
! 1 [a] T
H 1 [ ik
' : * : + : with delay
st | I g
! without delay
1
Time
10 Monitoring of Measuring Circuit
Lower Display Upper Display Lower Meas. Upper Meas. Probe or wire
Range limit Range limit Range limit Range limit short-circuit
Probe or wire
ess.range | F L5 PL O |JTSPHI| [ LOLIM |[ HILIH | break
TC - - m 3) m3) m1)
PT100 - - m3) m 3) n
+100 mV/ L] L] L L m1)
500 Q ] [ ] - L] m2)
rocaton | 439,999, 1399999 |[UNIERF.|OVERFL |[SENGOR
blinking inki blinki blinki blinki

= is detected)

(

1) only probe or wire break

2) no probe or wire short-circuit with 2-wire sensors
3) with thermocouples and Pt100 the measuring range limits are fixed in advance
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11 Technical Data Lead wire resistance: max. 25 Q per wire

11.1  General Data Input 500 Q
Display: 6-digit, 14 segment LED Measuring range: 0..5250
Digit height: 14 mm Resolution: 15 Bit
Data retention: > 10 years, EEPROM Measuring accuracy @ 23°C: typ. 0.1 Q
Operation: 5 keys . max. 0.2 Q
Temperature drift: <100 ppm/K
11.2  Measuring signal inputs Measuring current: 200 pA
Sampling rate: 10 readings/sec. Connection: 2-, 3, 4-wire
SELV circuits, reinforced / double insulation Lead wire resistance: max. 25 O per wire
Input Thermocouple 11.3 Control Inputs MPI 1/ MPI 2
Sensor Range Accuracy SELV circuits, reinforced / double insulation
@ 23°C Quantity: 2, optocouplers
. -2100... |typ. 0.2°C Function: programmable
Fe-CuNi J N o it . .
+1200.0°C | max. 0.5°C Switching levels: Low: <2V
2000 ... |typ. 0.6°C High: > 4 V (max. 30 V)
. . +499.9°C | max. 1.0°C Pulse length: >100 ms
NiCr-Ni K 5
-500.0... |typ. 0.3°C
+1372.0°C | max. 0.5°C 11.4  Alarm outputs
~ " -200.0... |typ. 0.2°C Relays: changeover contacts
Cu-CuNi T | +4000°C | max. 0.5°C Prescribed fuse: ~ 5A
NiCr-CuNi E -200.0... |typ. 0.2°C Switching voltage:  max. 250 VAC/ 125V DC
+1000.0°C | max. 0.5°C min.5VAC/5VDC
CrGiNQ -200.0... |[typ. 0.3°C Switching current:  max. 5 AAC/ADC
NICISINIST | N | +4300.0°C | max. 0.7°C min. 10 mA DC
-50 ... typ. 1.0°C Switching capacity: max. 1250 VA /150 W
Pt10Rh-Pt s +1768°C | max. 2.0°C Pull-in time: approx. 10 ms
50 .. typ. 1.0°C
PU13Rh-Pt R | s1768°c | max.2.0°C ‘ A ‘ The maximum values shall in no case
+250 ... typ. 1.0°C be exceeded!
Pt30Rh-Pt6Rh | B +1820°C max. 2.0°C

Mechanical service life (switching cycles)  1x107

Resolution J, K, T, E, N: 10r0.1°C/°F N° of switching cycles at 5 A /250 V AC 5x10*
Resolution S, R, B: 1°CI°F N° of switching cycles at 5 A/ 30 V DC 5x104
Temperature drift: <100 ppm/K
Reference point: internal or 11.5 Supply voltage
(cold junction) external constant AC supply: 100 ... 240 V AC / max. 9 VA
Reference point accuracy: <z1°C 50 / 60 Hz, Tolerance + 10%
ext. fuse protection: T 0.1 A

Input mV DC supply: 10...30 VDC/max. 3.5W
Measuring range: +105 mV with galvamc_lsolatlon gnd,
Resolution: + 15 Bit reverse polarity prqteptlon
Measuring accuracy typ. 0.02 % of range SELV, CLASS Il (Limited
@23°C: max <0.05% of range Power Source) =
Temperature drift: <100 ppm/K ) ext. fuse protection: T 0.4 A
Input resistance: >2MQ Mains hu_m 50 Hz or 60 Hz

suppression: programmable
Input Pt100 11.6  Sensor Supply Voltage
Measuring range: -200 ... +850°C (Voltage output for external sensors)
Resolution: 1or0.1°C/°F SELV circuits, reinforced / double insulation
Measuring accuracy typ. 0.3°C AC supply: 24V DC + 15 %, 30 mA
@ 23°C: max. <0.6°C
Temperature drift: <100 ppm/K
Measuring current: 200 pA
Connection: 2-, 3-, 4-wire
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11.7 Climatic Conditions

Operating temperature: -20°C ... +65°C 1110 Mechanical Data

Storage temperature:  -25°C ... +75°C Housing: Panel mount housing
Relative humidity: R.H. 93 % at +40°C, ) ) to DIN 43 700, RAL 7021
non-condensing Dimensions: 96 x 48 x 102 mm
Altitude: up to 2000 m Panel cut-out: 92+08 x 4506 mm
Installation depth:  approx. 92 mm incl. terminals
11.8 EMC Weight: approx. 180 g
Protection: IP65 (front, device only)

Noise immunity: EN 61000-6-2
with shielded signal and
control cables

Housing material: ~ Polycarbonate UL94 V-2
Vibration resistance: 10 - 55 Hz /1 mm / XYZ

Noise emission: EN 55011 Class B EN 60068-2-6 30 min in each direction
: Shock resistance:

11.9  Device Safety EN 60068-2-27 100G/ XYZ

Design to: EN 61010 Part 1 3 times in each direction

Protection Class: Protection Class 2 (front side) EN 60068-2-29 10G /6 ms/XYZ

2000 times in each direction

Only the front side is classified as

A

accessible for the operator. 11.11 Connections
L . Supply voltage and outputs:
Application area: Pollution level 2 Plug-in screw terminal, 8-pin, RM5.00
_ over-voltage Category Il Core cross-section, max. 2.5 mm?
Insulation: Front: double insulation,
Rear side: basic insulation, Signal and control inputs:
Signal inputs and und sensor power supply: SELV Plug-in screw terminal, 9-pin, RM 3.50

Core cross section, max. 1.5 mm?2

12 Dimensional Drawings
Dimensions in mm [inch]

o 96 (3.78] ¥ max. 35 [1.378] _

| o=

48 [1.89)
43x90
(1,693 x 3.543]

O

7,35[0.289] L 1
112[0.441) [ |
905 [3.563]

Panel cut-out

458 [1.772:09%)

92'0° [3.622'0°
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13 Help Texts

PROG. NO NO PROGRAMMING

PROG. YES START PROGRAMMING

HLP.TXT. MAIN MENU SELECT HELPTEXT
HLP.TXT. ON HELPTEXTS ON

HLP.TXT OFF HELPTEXTS OFF

SL.LANG. DE SPRACHE DEUTSCH

SL.LANG. EN LANGUAGE ENGLISH

INPUT. MAIN MENU SIGNAL INPUT

RANGE TC.J THERMOCOUPLE J

RANGE TC.K THERMOCOUPLE K

RANGE TC.N THERMOCOUPLE N

RANGE TC.B THERMOCOUPLE B

RANGE TC.R THERMOCOUPLE R

RANGE TC.S THERMOCOUPLE S

RANGE TC.E THERMOCOUPLE E

RANGE TC.T THERMOCOUPLE T

RANGE PT100 RESISTANCE THERMOMETER PT100
RANGE 0.500R RESISTANCE INPUT RANGE 0-500 OHM
RANGE 100MV VOLTAGE INPUT RANGE -100MV/+100MV
LO.LIM. LOWER INPUT RANGE LIMIT

HLLIM. UPPER INPUT RANGE LIMIT

UNIT °C TEMPERATURE IN °C

UNIT °F TEMPERATURE IN °F

METH 2.WIRE 2-WIRE CONNECTION

METH 3.WIRE 3-WIRE CONNECTION

METH 4.WIRE 4-WIRE CONNECTION

R.WIRE LINE RESISTANCE IN OHM

REF.JUN INTERN COLD JUNCTION COMPENSATION INTERN
REF.JUN EXTERN COLD JUNCTION COMPENSATION EXTERN
JUN.TMP EXTERNAL COLD JUNCTION TEMPERATURE
ADJUST CORRECTION VALUE

DP. 0 NO DECIMAL POINT

DP. 0.0 DECIMAL POINT 0.0

DP. 0.00 DECIMAL POINT 0.00

DP. 0.000 DECIMAL POINT 0.000

DP. 0.0000 DECIMAL POINT 0.0000

DP. 0.00000 DECIMAL POINT 0.00000

INP.LO. INPUT START VALUE

DISP.LO. DISPLAY START VALUE

INP.HI. INPUT END VALUE

DISP.HI. DISPLAY END VALUE

FILTER INPUT FILTER

PW.DELY. POWER-ON DELAY FOR OUTPUTS [SEC]
PW.FREQ. | 50HZ POWER LINE FREQUENCY 50HZ
PW.FREQ. | 60HZ POWER LINE FREQUENCY 60HZ
LINEAR. MAIN MENU LINEARIZATION

LINEAR. NO LINEARIZATION OFF

LINEAR. YES LINEARIZATION ON

NUM.PNT. NUMBER OF LINEARIZATION POINTS
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INP.01 INPUT VALUE NO.1

DISP.01 DISPLAY VALUE NO.1

to

INP.10 INPUT VALUE NO.10

DISP.10 DISPLAY VALUE NO.10

MP.KEY MAIN MENU MP-BUTTON

RES.MIN. | OFF FUNCTION RESET MIN VALUE OFF
RES.MIN. | ON FUNCTION RESET MAX VALUE ON
RES.MAX. | OFF FUNCTION RESET MIN VALUE OFF
RES.MAX. |ON FUNCTION RESET MAX VALUE ON
RES.REL. | OFF FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH OFF
RES.REL. | ON FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH ON
MP.INP. MAIN MENU MP-INPUTS

MP.INP.1 NO.FUNC. | NO FUNCTION

MP.INP.1 RES.MIN. FUNCTION RESET MIN VALUE

MP.INP.x RES.MAX. | FUNCTION RESET MAX VALUE

MP.INP.x R.PEAKS FUNCTION RESET MIN/MAX VALUE
MP.INP.x RES.REL. FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH
MP.INP.x DISP.HD. FUNCTION DISPLAY HOLD

MP.INP.x LOC.ALR. FUNCTION LOCK EDITING ALARM VALUE
MP.INP.x LOC.PRG. | FUNCTION LOCK PROGRAMMING
MP.INP.x LOC.KEY FUNCTION LOCK KEYS

ALARMX MAIN MENU ALARM x

AL.OUTx OFF ALARM x OFF

AL.OUTX AUTO AUTOMATIC MODE OF ALARM OUTPUT x
AL.OUTx LATCH LATCH MODE OF ALARM OUTPUT x
MD.OUTx | INCR ALARM x ACTIVE AT INCREASING INPUT SIGNAL
MD.OUTx | DECR ALARM x ACTIVE AT DECREASING INPUT SIGNAL
MD.OUTx | BAND ALARM x BAND LIMITATION

FM.OUTx |[_ _ _[ ~ 7| | OUTPUT ACTIVE AT ALARM

FM.OUTx [T~ 7_ _ _ | OUTPUT INACTIVE AT ALARM

ON.HYS.x SWITCH ON HYSTERESIS ALARM x

OF HYS.x SWITCH OFF HYSTERESIS ALARM x
ON.DLY.x ON DELAY ALARM x [SEC]

OF.DLY.x OFF DELAY ALARM x [SEC]

END.PRG. | NO REPEAT PROGRAMMING

END.PRG. | YES EXIT PROGRAMMING AND STORE DATAS
-1.9.9.9.9.9 DISPLAY RANGE UNDERFLOW
9.9.9.9.9.9. DISPLAY RANGE OVERFLOW

OVERFL. OVERFLOW UPPER INPUT RANGE LIMIT
UNDERF. UNDERFLOW LOWER INPUT RANGE LIMIT
SENSOR SENSOR ERROR
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Lubler
CODIX 564

Contréleurs de process
pour sondes de température

pour Thermocouples J, K, N, R, S, T, E, B
Sondes dans la plage des mV
Sonde de température a résistance PT100
Sondes a résistance jusqu’a 500 Q

.0
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Référence de commande

6.56X.X1X.X0X

Autres sorties (option)
0 = aucune
9 = sortie analogique
(uniquement version DC)
Tension d’alimentation
0=100 ... 240 VAC £ 10%
3=10..30VDC

Sorties
0 = Relais

Facgade
0 = Exécution Kiibler
A = Exécution neutre
Type d’appareil
4 = Mesure de
température
5 = Mesure de signaux
normalisés
6 = Mesure par jauge de
contrainte

l'impulsion pour I'automatisme



Sommalre (La version allemande constitue la version originale.)

-

Introduction
2 Instructions de sécurité et avertissements
2.1 Utilisation conforme
2.2 Montage encastré
2.3 |Installation électrique
2.4 Nettoyage et entretien
Description
Organes de visualisation/de commande
Synoptique
Raccordement
Concept d’utilisation (mode marche)
Programmation
Groupes de fonctions
9.1 Texte d’aide (défilant)
9.2 Entrées de signal
9.3 Linéarisation utilisateur (+100 mV / 500 Q)
9.4 Fonction Touche multifonctions (touche MP) et Entrées multifonctions (MP-INP)
9.4.1  Touche multifonctions
9.4.2  Entrées multifonctions
9.5 Surveillance des valeurs limite
10 Surveillance du circuit de mesure
11 Caractéristiques techniques
11.1 Caractéristiques générales
11.2 Entrées de signal de mesure
11.3 Entrées de commande MPI 1/ MPI 2
11.4 Sorties d’alarme
11.5 Tension d’alimentation
11.6 Tension d’alimentation pour sonde
11.7 Conditions climatiques
11.8 CEM
11.9 Sécurité de I'appareil
11.10Caractéristiques mécaniques
11.11Raccordements
12 Dimensions
13 Textes d’aide

©oNoO O AW

Page 2

ONOOOUTANDEDRWWWW



1 Introduction

Lisez entierement et attentivement ces

instructions d'utilisation avant le
montage et la mise en service. Pour
votre propre sécurité, ainsi que pour la
sécurité de fonctionnement, respectez
tous les avertissements et indications.
Une utilisation de I'appareil non
conforme a ces instructions peut
affecter la protection prévue.

2 Instructions de sécurité et
avertissements

N'utilisez cet appareil que s'il est

techniquement en parfait état, de
maniére conforme a sa destination, en
tenant compte de la sécurité et des
risques, et dans le respect de ces
instructions d'utilisation.
Un appareil défectueux ou endommagé
doit étre déconnecté du réseau
immédiatement et mis hors service.
Il est interdit d’ouvrir 'appareil. Faites
appel au service de dépannage du
constructeur.
Ne raccorder I'appareil qu'aux réseaux
électriques prévus a cet effet.
La sécurité du systéme dans lequel
I'appareil est intégré est de la
responsabilité de l'installateur.
Déconnecter tous les réseaux
électriques avant de procéder a des
travaux d'installation et de
maintenance.
N'utiliser que des cables homologués
dans votre pays et congus pour les
plages de températures et de
puissances prévues.
Les travaux d'installation et d’entretien
ne peuvent étre réalisés que par des
spécialistes.
L’appareil doit impérativement étre
protégé par des fusibles externes
homologués. Le calibre de ces fusibles
est indiqué dans les caractéristiques
techniques.

Ce symbole, apposé sur 'appareil,
indique I'existence de risques mentionnés

dans cette notice.

21 Utilisation conforme

Les contréleurs de process affichent des valeurs
mesurées et surveillent les valeurs limites. Cet
appareil trouve son application dans les process et
les commandes industriels dans les domaines des

chaines de fabrication des industries du métal, du
bois, des matiéres plastiques, du papier, du verre,
des textiles, etc. Les surtensions aux bornes a visser
de I'appareil doivent étre limitées a la valeur de la
catégorie de surtension II. L’appareil ne doit étre
utilisé que s'il a été encastré dans les regles de l'art,
et conformément au chapitre « Caractéristiques
techniques ».

L’appareil ne convient pas pour des zones
présentant des risques d’explosion, ni pour les
domaines d'utilisation exclus par la norme EN 61010
Partie 1. Si I'appareil est mis en ceuvre pour la
surveillance de machines ou de process o, en cas
de panne ou d'une erreur de manipulation de
I'appareil, peuvent apparaitre des risques de
dommages a la machine ou d’accidents pour les
opérateurs, il vous appartient de prendre les
mesures de sécurité appropriées.

L’appareil a été congu pour une utilisation a
I'intérieur. Il peut cependant étre utilisé a I'extérieur,
a la condition de respecter les caractéristiques
techniques. Il faut alors veiller a lui assurer une
protection appropriée contre le rayonnement UV.

2.2 Montage encastré
Montez I'appareil loin de toute source
A de chaleur et évitez tout contact direct
avec des liquides corrosifs, de la
PRUDENCE Vapeur chaude ou des substances
similaires.

Veiller a laisser un espace de 10mm
tout autour de I'appareil pour
permettre sa ventilation.

L’appareil doit &étre monté de sorte a
rendre impossible tout accés aux
bornes de raccordement pour
I'opérateur. Lors du montage, tenir
compte du fait que seule la face avant
est classée comme accessible &
'opérateur.

Instructions de montage

1. Retirer le cadre de fixation de I'appareil.

2. Introduire I'appareil par I'avant dans la
découpe d’encastrement du panneau et veiller
a ce que le joint du cadre avant soit
correctement en place.

3. Glisser par l'arriére le cadre de fixation sur le
boitier de I'appareil jusqu’a ce que les étriers
élastiques soient comprimés et que les ergots
haut et bas soient encliquetés.

Nota : en cas de montage correct, il est possible

d'atteindre IP65 en face avant.
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23 Installation électrique

Avant tout travail d'installation ou de
A maintenance, déconnecter I'appareil
de toutes les sources d’alimentation
DANGER 6t s'assurer de I'absence de toute
TENSION POUVANT OCCASIONNER UNE
ELECTROCUTION.

Les appareils alimentés en courant
alternatif ne peuvent étre reliés au
réseau basse tension que par
I'intermédiaire d’'un interrupteur ou
d'un sectionneur de puissance installé
a proximité de I'appareil et repéré
comme le dispositif de coupure de cet
appareil.

Les travaux d'installation ou de
maintenance doivent étre réalisés par
du personnel qualifié et conformément
aux normes nationales et
internationales applicables.

Il faut veiller a séparer I'ensemble des
basses tensions qui pénétrent dans
I'appareil ou qui sortent de celui-ci
des lignes électriques dangereuses
au moyen d’une isolation double ou
renforcée (circuits SELV).

Pour son bon fonctionnement,
A I'appareil doit étre protégé par des

fusibles externes. Les fusibles
DANGER Préconisés sont indiqués dans les

caractéristiques techniques.

Les sorties par relais ne sont pas
protégées a l'intérieur de I'appareil.
L’absence de protection des sorties
par relais au moyen de fusibles
appropriés peut entrainer un
dégagement de chaleur indésirable,
voire un incendie. Les sorties par
relais sont a protéger extérieurement
par le constructeur de l'installation. Il
faut veiller a ne dépasser en aucun
cas, méme en cas de défaut, les
valeurs indiquées dans les
caractéristiques techniques.

e |l faut veiller, lors de l'installation, a ce que la
tension d’alimentation et le cablage des
contacts de sortie soient alimentés par la méme
phase du réseau, afin de ne pas dépasser la
tension maximale de 250V.

e Les cables et leurs isolations doivent
correspondre aux plages de température et de
tension prévues. Pour la nature des cables, se
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conformer aux normes applicables pour le pays
et pour l'installation. Les sections admissibles
pour les bornes a vis sont indiquées dans les
caractéristiques techniques.

Avant la mise en service de I'appareil, vérifier le
bon raccordement et la bonne fixation des
cables. Les vis des bornes inutilisées doivent
étre vissées a fond et serrées afin qu’elles ne
puissent pas se desserrer et se perdre.

e L’appareil a été congu pour la catégorie de
surtension Il. Si I'apparition de surtensions
transitoires plus élevées ne peut pas étre exclue,
il convient de mettre en place des mesures de
protection complémentaires qui limiteront les
surtensions aux valeurs de la CAT II.

quant a la rési: aux
perturbations
Tous les raccordements sont protégés contre les
perturbations extérieures. Choisir le lieu d'utilisation
de sorte que des perturbations inductives ou
capacitives ne puissent pas affecter I'appareil ou les
cables raccordés a celui-ci ! Un tracé de cablage
approprié permet de réduire les perturbations (dues
p. ex. a des alimentations & commutation, des
moteurs, des variateurs ou des contacteurs cyclés).

Mesures a prendre :

N'utiliser que du cable blindé pour les lignes de
signal et de commande. Raccorder le blindage des
deux cotés. Section de la tresse des conducteurs
min. 0,14 mm?,

La liaison du blindage a la compensation de
potentiel doit étre aussi courte que possible et
s'effectuer sur une grande surface (basse
impédance).

Ne relier les blindages au panneau que si celui-ci
est aussi mis a la terre.

L’appareil doit étre encastré aussi loin que
possible de lignes soumises a des perturbations.
Eviter de poser les conducteurs en paralléle avec
des conducteurs d'énergie.

2.4 Nettoyage et entretien

Ne nettoyer la face avant qu'avec un chiffon doux
humide. Aucun nettoyage de la face arriére
encastrée n'est prévu ; ce nettoyage est de la
responsabilité du personnel d’entretien ou de
l'installateur.

En fonctionnement normal, cet appareil ne nécessite
aucun entretien. Si toutefois il devait ne pas
fonctionner correctement, il devrait étre retourné au
constructeur ou au fournisseur. L'ouverture de cet
appareil et sa réparation par I'utilisateur ne sont pas
prévues et peuvent affecter le niveau de protection
initial.



3 Description
Afficheur digital pour I'affichage de valeurs mesurées et pour la surveillance de valeurs limite dans le domaine
industriel.

« Affichage LED a 6 digits de 14 segments, 14 mm, pour I'affichage de valeurs mesurées et le dialogue
avec 'utilisateur

« Possibilité d'activer des textes d'aide défilants

« Langue des textes d’aide : allemand ou anglais, sélectionnable

« Entrée de signal pour thermocouples J, K, N, R, S, T, E, B ou sondes dans la plage des mV

« Entrée de signal pour sondes de température a résistance PT100 ou sondes a résistance jusqu’a 500 Q
« Vitesse d’échantillonnage 10 mesures par seconde

« Filtre numérique de 1°" ordre pour le lissage des variations de I'affichage pour des signaux d’entrée instables
« Possibilité de linéarisation spécifique au client pour les plages de mesure 100 mV et 500 Q

« Fonction de mémorisation des valeurs min./max.

« 2 sorties par relais (contacts inverseurs) pour la surveillance des valeurs limite

« Temporisation de I'activation des sorties par relais aprés la mise sous tension

« Versions pour tension d’alimentation 10 ... 30 V DC et 100 ... 240 V AC + 10%

« Sortie d’'une tension auxiliaire 24 VV / 30 mA pour la version AC

« Programmable au moyen de touches en face avant

« Touche multifonctions et deux entrées multifonctions, fonction programmable

4 Organes de visualisation/de commande

(1) Afficheur

- rouge, 6 digits de 14 segments
- hauteur des chiffres 14 mm

(2) Indication d’état, 2 LED rouges

- Etat d'activation des alarmes 1 et 2 (2) (1) (4)
- Indication groupe de fonctions ou fonction
(3) Touche MP et touches de prog i

- - touche multifonctions (touche MP)
1@

- retour du groupe de fonctions
_— - retour de la fonction 2@ L] L] L] L] L] (]

- sél. groupe de fonctions précédent
—_ - sélection fonction précédente - - -
- diminution de la valeur du paramétre | [—— |
- sél. groupe de fonctions suivant i
+ - sélection fonction suivante (3)

- augmentation de la valeur du param.
- activation du groupe de fonctions

.0
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g - activation de la fonction
- prise en compte du nouveau réglage
(4) pour lat llant de l'unité
Appel du menu de programmation = + + >3 sec

Affichage de la version de I'appareil et du logiciel — + = 4 e 5sec

Réi

ialisation aux valeurs par défaut -, e 3 sec
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5 Synoptique

uniquement pour version AC

<+« out
Version AC:
oD 3 G 100 .- 240 VAC
24VDC/30 mA (8 £10%
I Sgrslon DC:
] l +10 ... 30 VDC
MP-INP 2 (7)—]
ouT 1
eND2 (O— ZE?K 49 vateur limite 1
mPNP 1 (D—— uc
g intern out2
== @y,
Teonaiz aleur limite 2
mv e, @ — A
o m-o— [> .
mveITE+ oy —
RTD + o I:
200 pA @3 U:0(2)... 10V

) Iconst+ (1

6 Raccordement

7
5
a e i o 2
5 z ' 2 2
+ w £ i< : 2 “E
, B EcogBiE 8 CE ££
: s 513 = =
B¢y . % 2 8 2 o8 ©°3 °g
S e L 84 2 diz 22 3 g
-8 2 - =2 0 =] O
ARANAEE el Nl
| |
PPRPRRPIRORIRAOB® A
+v- AC
TE 2
100 ... 240V
N _ £10%
£100mV :
4fils RTD,
3fils RTD,
2fils Tl

B
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7 Concept d’utilisation (mode marche)

®

- MODE MARCHE

Val mesurée courante

AC rumm

_ . Valatir min_
MINIH m-—-m

- +

Valeur max.

wﬁxfmumﬁaﬁj__ﬁﬁﬁﬂ

>3s

> 5s
S =

TOUCHE MP

ou
Valeur limite 1

Valeur limite 2

AL AR MO w40 8 0 0 0 Do

Lﬁ

L

“PROL

JEFALL

Réglage valeur limite.1

ALARH I e 400 (000F mee—00 (000

FONCTION DE LA
TOUCHE. voir 9.4

[

-—
Version de I'appareil pdt 2s
Version de logiciel pdt 2s

Réglage valeur limite 2

1sec

-
TIMEOUT
Ssec

000000

— Réduction de la valeur

<+ Augmentation de
<= Sélection du digit

la valeur
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8 Programmation

‘Appel du menu de programmation =y + -+ >3 sec
* Les relais sont inactifs (non alimentés) pendant la programmation).
* Les valeurs minimale et maximale sont effacées lorsque le menu de programmation est

refermé avec SAVE.

Appel du menu de programmation / Sélection du groupe de fonctions / Sortie du menu de
programmation

MODE MARCHE > 3s

6241

= -
= "'IFIL AR M H—
+
=THALARN I
+
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Sélection de la fonction / Réglage des paramétres / Prise en compte des paramétres

[ Groupes de fonctions [ Fonction [ Parametre

+ sélection du
— paramétre

= OGO0R
= _iogny
TCH
TCE
P10

== Réglage de la valeuy, ,

geeeey

== v
= Réduction de la valeur
+ Augmentation de la valeur
= Sélection du digit 0
©
[$3
Nt 14
©
~" =
- oS +  Ssélection du

— paramétre

I 50H7

[ INE = Z
T LOH/,

Te] G
T

=Tl W
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9 Groupes de fonctions

uniquement pour 2.WIRE

Les réglages d’'usine sont indiqués sur | R IRE |Resistance de ligne dune
fond gris. ligne de raccordement
{14} | Plage de valeurs 0.0 ... 25.0 Q
9.1  Texte d’aide (défilant) A JJUS5 T | valeur de correction
T v T . {7 07 | Plage de valeurs -99.9...+99.9°C
HL P.T X T, | Menu Textes d’aide -1 Diage de valeurs 999, +99.9°F
HL P T X T |Textes daide T F| | Résolution
ON | Actives ag |occre
- un texte défilant peut étre “=10.0 °CI°’F
interrompu en pressant sur
n'importe quelle touche de
programmation Pour 0.500R
[ F F | Désactivés | L 0L I M |Limiteinférieure de la plage de
mesure
7 ——
5L.L AN, | Sélection de la langue i F10 | Plage de vateurs
E N | Anglais “~|o00..52500
T E | Allemand [ HIL IM/|Limitesupérieure de la plage
i} " | de mesure
5 : [~ =4 Plage de valeurs
9.2 Entrées de signal | 5250 00 . 59500
| INFPUT | Menu Signal d’entrée ME T H] | Raccordement de la sonde
R ANGE | Sonde de température 2 W I R E|| Raccordement 2 fils
P T 10 | Thermométre & résistance 3.;,‘ IR E Raccordement 3 fils
Pt 100 [-200.0 ... +850.0°C] 7% W J‘._ "?E Raccordement 4 fils

gs584ar
gany

Résistance 0 ... 500 Q
Millivolts -100 ... +100 mV/

uniquement pour 2.WIRE
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J ‘ F 14 I R F] | Résistance de ligne d'une
T L. J | Thermocouple Pt30Rh-Pt6Rh ' ligne de raccordement
T L J | Thermocouple Fe-Cuni {].0] | Plage de valeurs 0.0 ... 25.0 Q
T LK | Thermocouple NiCr-Ni T F| | Point décimal (pour I'affichage)
T [N | Thermocouple NiCrSi-NiSi gglo
TL.R | Themmocouple Pt13RN-Pt 99
T L 5 | Thermocouple Pt10Rh-Pt 0.000
e o 0.0000
L L_ /| Thermocouple Cu-CuNi 0.00000
= iCr-CuNi =
- EE Thermocouple NiCr-CuNi IN PL U Valeur d’entrée initiale
{7 0| | Plage de valeurs
. 0.0..52500Q
Pour PT100 ll] T 5P [J | Valeur aafficher initiale pour
T 3 " | INP.LO.
IMTT it 2
UN I T | Unité de température l ZZ Plage de valeurs
G [ | Température en °C [ -199999 ... +999999 et DP
O F | Température en °F I NFH I | Valeur dentrée finale
T H, | Branchement de la sonde 5088 | Plage de valeurs
= 2] - 0.0...52500
Li_‘E Branchement 2 fils ‘I] I 5 FH I | Valeur aafficher finale pour
W I RE | Branchement 3 fils L INPHLL
4} I F E | Branchement 4 fils [ 50608 |Plage de valeurs

-199999 ... +999999 et DP




Pour 100 mV tous
‘ L L IM |Limiteinférieure de la plage de F I TE R |Filre dentrée
B " | mesure La fonction Filtre permet de
- 1050 Plage de valeurs déterminer le nombre de
‘ ﬂ - E E -105.00 ... +105.00 mV cycles de mesure a utiliser
7| T M | Limite supérieure de la plage pour la formation de la
LHILIM B mesurg =g moyenne flottante.
Plage de valeurs 1 ... 99
05 Plage de valeurs l !
| glgg-mMOMH%mmV [eycles] o
1 — - - la valeur 1 désactive la
A F' Point décimal (pour I'affichage) fonction Filtre
geg)o [PU.JE L v]| Temporisation a ractivation
0.0 aprés la mise sous tension (la
0.00 surveillance des valeurs limites
0.000 ne débute qu'aprés écoulement
0.0000 du temps programmé)
G 0.00000 {1 | Plage de valeurs 0.0...99.9 [sec]
[ Valeur d’entrée initiale T
.Ll Zv' Z' bg Plage de valours I= 0 FRE Q Fréquence réseau locale
- -105.00 ... +105.00 mV 5 8 H 7| | Fréquence réseau 50 Hz
DI 5FPL [ | Valeur aafficher initiale pour b O H | Fréquence réseau 60 Hz

INP.LO.

-/ Plage de valeurs
‘ Z’ Z’ ﬂ g -199999 ... +999999 et DP
I NP,H I Valeur d’entrée finale

10000

Plage de valeurs
-105.00 ... +105.00 mV

[DISPHI]

Valeur a afficher finale pour
INP.HI.

| /6888

Plage de valeurs
-199999 ... +999999 et DP

Pour TC.x

‘ U JI T | unité de température

‘ G [ | Température en °C

’7‘7[7 Température en °F

FEF.J N | Compensation de soudure
froide

‘I N T E RN | Compensation interne

m Compensation externe

‘,_,’ UN.T MP | Température pour la

compensation externe

\ 6o

Plage de valeurs
-99.9 ... +99.9°C ou
-147.8 ... +212.0°F

AJJUST

Valeur de correction

6o

Plage de valeurs -99.9...+99.9°C
Plage de valeurs -99,9...+99,9°F

Résolution
0 °CI°F
0.0 °C/°F (pas pour TC.B, R, S)

o

La valeur de HI.LIM doit toujours étre
supérieure a la valeur de LO.LIM.

Les fonctions LO.LIM et HI.LIM délimitent
la zone éditable.
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9.3 Linéarisation utilisateur
(100 mV / 500 Q)

‘L I NE AR | Menu Linéarisation 0 Les fonctions LO.LIM et HI.LIM délimitent

utilisateur la zone éditable.

INE 7 | Linéarisation utilisateur
LINE F{F —— - — La valeur de HI.LIM doit toujours étre

N [ | Linéarisation désactivée supérieure a la valeur de LO.LIM.
¥ £ 5§ | Linéarisation activée
INUMPN T, | Nombre de points de
) * | linéarisation
- | Plage de valeurs 3 ... 12

INPF.L [ | valeur dentrée initiale
- 10000 | Plage de valeurs déterminée
) par la plage de mesure [Q / mV]
I I 5P [ | Valeur aafficher initiale pour
JISPLO|

- 10 Z’ £ [ | Plage de valeurs

-199999 ... +999999 et DP
INFE | |valeur dentrée 1

00 0 | Plage de valeurs déterminée
) par la plage de mesure [Q / mV]

I I5FF || valeura afficher pour INP.01.

060 | Plage de valeurs
) -199999 ... +999999 et DP

12 points de linéarisation maximum

Il faut saisir, pour chaque point de linéarisation
(LP), une valeu